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Dziekujemy za wybdr naszego produktu!
Niniejsza instrukcja utatwi Panstwu prawidtowa obstuge i poprawna eksploatacje opisywanego urzadzenia.

Informacje zawarte w niniejszej instrukcji przygotowane zostaty z najwyzszg uwagg przez naszych specjalistow
i stuzg jako opis produktu bez ponoszenia jakiejkolwiek odpowiedzialnosci w rozumieniu prawa handlowego.
Na podstawie przedstawionych informacji nie nalezy wnioskowaé o okreslonych cechach lub przydatnosci
produktu do konkretnego zastosowania.

Informacje te nie zwalniaja uzytkownika z obowigzku poddania produktu wtasnej ocenie i sprawdzenia jego
wtasciwosci. Zastrzegamy sobie mozliwos¢ zmiany parametrow produktéw bez powiadomienia.

e  Prosimy o uwazne przeczytanie instrukcji i stosowanie sie do zawartych w niej zalecen.
e  Prosimy o zwrdcenie szczegdlnej uwagi na nastepujgce znaki:

UWAGA!
Niedostosowanie sie do instrukcji moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia
albo utrudni¢ postugiwanie sie sprzetem lub oprogramowaniem.
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1.Zasady bezpieczenstwa i montazu

1.1.

1.2.

Zasady bezpieczenstwa

Przed pierwszym uruchomieniem urzadzenia nalezy zapoznac sie z niniejszg instrukcjg
obstugi;

Przed pierwszym uruchomieniem urzadzenia nalezy upewnic sie, ze wszystkie przewody
zostaty podtaczone prawidtowo;

Nalezy zapewnic wiasciwe warunki pracy, zgodne ze specyfikacjg urzadzenia

(np.: napiecie zasilania, temperatura, maksymalny pobdr pradu);

Przed dokonaniem jakichkolwiek modyfikacji przytaczen przewoddw, nalezy wytaczyc
napiecie zasilania.

Uzycie opisywanych urzadzen w systemach o specjalnym znaczeniu (np.: medycznych,
w pojazdach, itp.) wymaga stosowania dodatkowych zabezpieczen, przeciwdziatajgcych
btedom funkcjonowania.

Niniejsze urzadzenia nie mogg by¢ eksploatowane na wolnym powietrzu. Mogtoby to
spowodowac porazenie prgdem i skrdcié czas poprawnego funkcjonowania urzadzenia.
Przekraczanie zalecanych parametréw pracy moze prowadzi¢ do uszkodzenia urzgdzenia lub
pozaru.

Zalecenia montazowe

W sSrodowiskach o poziomie zaktécen, ktére nie sg znane, zaleca sie stosowanie nastepujacych
srodkdéw zapobiegajgcych ewentualnemu zaktdcaniu pracy urzadzenia:

Uziemia¢ lub zerowa¢ metalowe szyny, na ktédrych montowane sg przyrzady;

Nie zasilaé urzadzenia z tych samych linii, co urzagdzenia duzej mocy bez odpowiednich filtréw
sieciowych;

Stosowac ekranowanie przewoddéw zasilajgcych, czujnikowych i sygnatowych, przy czym
uziemienie dla ekranu powinno by¢ podtgczane tylko z jednej strony, jak najblizej urzadzenia;
Dla zasilania silnika stosowac skrecane parami przewody, oraz jesli to mozliwe stosowac
koralik ferrytowy zaktadany na przewéd;

Unika¢ prowadzenia przewoddw sterujgcych (sygnatowych) réownolegle lub w bliskim
sgsiedztwie do przewoddw energetycznych i zasilajacych;

Unika¢ bliskosci urzadzen generujgcych duzy poziom zaktécen elektromagnetycznych i/lub
impulsowych (obcigzen wysokiej mocy, obcigzen z fazowa lub grupowa regulacja mocy).
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2.0pis sterownika

2.1

Przeznaczenie

SID1812v2 jest sterownikiem przeznaczonym dla silnikéw pradu statego umozliwiajacy regulacje
predkosci i kierunku obrotéw silnika. Sterowanie praca silnika moze odbywac sie przez zewnetrzne
sygnaty DIR, EN, 0-5V, interfejs Modbus-RTU lub przez wbudowany potencjometr i przetgczniki.

W przypadku sterowania za posrednictwem protokotu Modbus mamy mozliwos¢ podgladu
wewnetrznych parametrow sterownika takich jak obcigzenie (zgrubna warto$¢ pradu), wartosé
wejsciowego sygnatu 0-5 V czy temperatura pracy sterownika.

Sterownik zostat wyposazony réwniez w funkcje miekkiego startu, ktéra umozliwia fagodny rozruch
silnikdw o duzych mocach i bezwtadnosciach rotora.

2.2

Wiasciwosci

Wspétpraca z silnikami DC o mocy do ponad 150 W

Maksymalny prad ciggty 12 A/ 12V (6A/24V)

Maksymalny prad chwilowy 30 A

Zasilanie 10...36 V DC

Whbudowany interfejs komunikacyjny RS-485 z protokotem Modbus-RTU

Regulacja predkosci obrotowej wbudowanym potencjometrem lub zewnetrznym napieciem
0.5V

Optoizolowane wejscia startu (EN), zmiany kierunku (DIR) i hamowania (STOP) z mozliwoscig
ustawienia poziomu sygnatu sterujgcego

Funkcja miekkiego startu

Wskaznik LED sygnalizujacy zasilanie, stan pracy oraz przecigzenie sterownika
Zabezpieczenie pradowe, zwarciowe i termiczne

Obudowa przystosowana do montazu na szynie DIN
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2.3 Opis ztacz i panelu przedniego

@ @ O @

’ PWR STATUS MBus porTin BEERERE] Optoizolowane wejscia sterujace
1 GNDI Masa wejs¢ sterujacych
2 STOP Wejscie hamowania silnika
3 DIR Wejscie zmiany kierunku
4 EN Wejscie zezwolenia na prace
Wejscie 0-5V regulacji predkosci
Egyg; 5 GND Masa
DIR 6 AIN Wejscie analogowe 0-5 V
2 7 +5V Wyjécie +5V (maks. 200mA)
EE o RS485 MODBUS-RTU
+5V 8 GND Masa
: ggfas . 9 A Sygnat + R485
10 RS485 A 10 B Sygnat — R485
Wyjscia tranzystorowe
8 0ouT1 Wyjscie tranzystorowe 1, maks. 0,5 A
M+ 9 ouT2 Wyjscie tranzystorowe 2, maks. 0,5 A
SENIEDC H 10 GND Masa wyjéé
Wyjscie silnika
VDC+ — —
ZASILANIE  np 11 M+ Wyjscie podtaczenia silnika +
12.38V0C g E 12 M- Wyjscie podtaczenia silnika -
Zasilanie
13 VDC+ Zasilanie sterownika (+12...36 VDC)
14 GND Masa zasilania sterownika
Rys. 1 Opis zfacz i panelu 15 GND Masa zasilania sterownika

Opis panelu przedniego

W) PWR Sygnalizacja zasilania
U STATUS Sygnalizacja stanu pracy
) MBUS Sygnalizacja komunikacji MODBUS

Wbudowany potencjometr do zadawania predkosci. W celu aktywacji nalezy ustawi¢
przetgcznik S3=ON. Nieaktywny w trybie MODBUS.

Przetaczniki konfiguracyjne, funkcje w pozycji ON:

S1-SOFTST — funkcja miekkiego startu

S2-POTMODE — funkcja sterowania dwukierunkowego z wejscia analogowego
S3-POTINT — aktywacja wewnetrznego potencjometru (wejscie AIN niekatywne)
S4-DIRLEV — aktywacja wejscia DIR

S5-ENLEV — aktywacja wejscia EN

S6-MODBUS —aktywacja interfejsu MODBUS-RTU.

2.4 Zasilanie

Do zasilania sterownika nalezy zastosowa¢ zasilacz, najlepiej niestabilizowany o napieciu wyjsciowym
rownym napieciu znamionowemu podtgczonego silnika. Zasilacz powinien posiada¢ na wyjsciu duze
kondensatory elektrolityczne w celu odebrania ewentualnej energii wracajgcej od sterownika (BACK
EMF). Zalecane 1000uF na 1A pobieranego przez silnik prgdu. Przy podtgczaniu zasilania do
sterownika nalezy zwrdci¢ uwage na biegunowos¢, gdyz zmiana + z — moze uszkodzié sterownik.

UWAGA
Nie nalezy przekracza¢ maksymalnego zasilania sterownika, gdyz moze to spowodowac
jego uszkodzenie.
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2.5 Opis wejsc sterujacych

Wejscia sterujace EN, DIR i STOP sg optoizolowane. Do wejscia GNDI """
nalezy podfaczy¢ mase sygnatu sterujgcego. Wejscia beda aktywne po E

podaniu stanu wysokiego na dang linie (dodatniego napiecia 5..24V)

GND

gl

Istnieje mozliwo$¢ odwrdcenia stanu aktywnego na liniach EN oraz DIR
za pomoca przetgcznikéw konfiguracyjnych S4 (DIRLEV) oraz S5 (ENLEV).
Dla przetagcznika DIRLEV(ENLEV) w pozycji ON aktywacja wejscia DIR(EN)
odbywa sie stanem niskim.

Rys. 2 Sterowanie wejs$¢

Stan / Stan wejscia EN DIR STOP LED STATUS
Silnik zatrzymany (zaciski silnika rozwarte) | 0 X X Swieci ciggle
Obroty CW (umownie prawo) 1 (0*) 0 (1**) 0 Swieci ciggle
Obroty CCW (umownie lewo) 1 (0%) 1 (0**) 0 Swieci ciggle
Hamowanie silnika (zaciski silnika zwarte) 1 (0%) X 1 Swieci ciagle
Zabezpieczenie termiczne aktywne X X X 1 migniecie, przerwa
Zabezpieczenie prgdowe aktywne X X X 2 migniecia, przerwa

1 —wejscie aktywne, stan wysoki

0 — wejscie nieaktywne, stan

*- dla przetacznika ENLEV w pozycji ON
**_ dla przetacznika DIRLEV w pozycji ON

2.6 Sterowanie predkoscia silnika

Sterowanie predkoscig silnika odbywa sie przez zmiane napiecia podawanego na
wejscie analogowe AIN (S3=0ON), lub za pomocg wbudowanego potencjometru
(S3=0FF). Do wejscia AIN mozna podtgczy¢ takze zewnetrzny potencjometr (Rys.
3).

UWAGA: Na wejscie AIN mozna poda¢ maks. 5V!I.

Potencjometr
[1k...47k])

Sterowanie predkoscig moze by¢ jednokierunkowe ($S2=0FF). Wéwczas zmiana
kierunku nastepuje przez podanie sygnatu na wejscie DIR.

W przypadku sterowania dwukierunkowego (S2=ON) silnik pozostaje Rys. 3 Podtaczenie potencjometru do
nieruchomy w $rodkowym zakresie potencjometru lub dla napiecia Wwejscia AIN.

wejsciowego = 2,5 V. Zmiana napiecia z 2,5...0 V odpowiada za regulacje predkosci w kierunku CCW,

a zmiana z 2,5..5 V reguluje predkos¢ w kierunku CW.

2.7 Interfejs RS485 MODBUS-RTU Sterownik PLC |

Sterownik SID1812v2 wyposazony zostat w interfejs komunikacyjny
RS485 pracujagcy w protokole MODBUS-RTU. W celu aktywacji
interfejsu nalezy ustawic przetgcznik S6=ON.

RS485

Rys. 4 Podfaczenie interfejsu RS485.
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2.8 Funkcja miekkiego startu.

Sterownik posiada funkcje miekkiego startu (S1=ON) z mozliwoscig konfiguracji czasu rozpedzania.
Funkcja pozwala na ograniczenie udaru prgdowego w trakcie rozruchu czy nawrotu silnika. Sterownik
pozwala na okreslenie czasu narastania sygnatu sterujgcego od 0-100% w ms. Domyslnie wartos¢ ta
wynosi 2s. Dla tej wartosci podczas rozruchu silnika do maksymalnej mocy sygnat sterujacy osiggnie
petng wartos¢ po 2s, w przypadku petnego nawrotu opdznienie sygnatu sterujgcego bedzie wynosito
4s (2 sek. hamowanie + 2 sek. rozpedzanie).

Czas miekkiego startu moze zosta¢ skonfigurowany przy pomocy interfejsu Modbus w zakresie od
1ms do 10s. Parametr ten zapisywany jest w pamieci nieulotnej sterownika, dzieki czemu nie musi
by¢ ponownie konfigurowany po zaniku napiecia zasilania.

3. Opis pracy sterownika

Sterownik po podfaczeniu napiecia zasilania wykonuje procedure inicjalizacji, ktéra zakoriczona jest
wtaczeniem diody READY.

Jedli funkcja sterowania przez MODBUS jest nieaktywna (S6 = OFF), wOwczas sterowanie moze
odbywal sie poprzez sygnaty zewnetrzne (DIR/ AIN), przetgczniki S1...S5 i/lub wbudowany
potencjometr.

Wysterowanie wejscia zezwolenia (EN) powoduje start silnika. Silnik bedzie rozpedzany do predkosci
zadanej z wejécia analogowego. Wejscie kierunku (DIR) stuzy do zmiany kierunku obrotéw silnika.
Aktywowanie wejscia STOP podczas pracy silnika powoduje jego zatrzymanie (hamowanie)
niezaleznie od wybranego trybu pracy i konfiguracji sterownika. Przetgcznik SOFTST stuzy do
aktywowania trybu miekkiego rozruchu i miekkiego nawrotu silnika. Przyspieszenie obrotéw silnika
jest wéwczas wewnetrznie ograniczone przez sterownik.

Gdy sterowanie przez MODBUS jest aktywne (S6=ON), przetgczniki S1....S5 petnig funkcje wyboru
adresu urzadzenia (adresy 1...32). Woéwczas wszystkie sygnaty sterujgce (za wyjgtkiem wejscia
zezwolenia EN i STOPU) s3 nieaktywne. Sterowanie predkoscig i innymi funkcjami odbywa sie przez
interfejs MODBUS.

3.1 Sygnalizacja i kasowanie btedéw

Pomaranczowa dioda STATUS na panelu sterownika wskazuje stan przecigzenia / zadziatanie
jakiegokolwiek zabezpieczenia zgodnie z ponizsza tabela:

Stan diody Status Przyczyna / stan sterownika

Wtgczona brak btedéw / normalna praca sterownika
1 migniecie, przerwa przecigzenie termiczne / zatrzymany

2 migniecia, przerwa przecigzenie prgdowe / zatrzymany

Jesli nastgpi zatrzymanie sterownika (dioda Status miga) nalezy skasowac btagd wytgczajgc na 1sek.
i witgczajgc wejscie ENABLE lub wytgczajac i wigczajac zasilanie sterownika. Nalezy takze usungc
przyczyne przecigzenia / zwarcia.

@ www.wobit.com.pl Instrukcja obstugi -SID1812v2 —27.11.2014 - v.1.3 Str. 7



3.2 Uwagii zalecenia

Przy pracy sterownika z duzymi pragdami nalezy zapewni¢ jego dobre chtodzenie. W tym celu nie
zaleca sie montowania sterownika w zamknietych szafach sterowniczych, bez wymuszonego
dodatkowego obiegu powietrza. Nie nalezy zastania¢ wentylatora, ani w jakikolwiek sposéb go
blokowaé / zatrzymywaé. Sterownik moze osigga¢ znaczne temperatury przy diuiszej pracy
w petnym obcigzeniu.

4. Komunikacja RS485 MODBUS

RS485 moze by¢ wykorzystany do komunikacji ze sterownikiem PLC, panelem HMI badZz innym
urzadzeniem obstugujgcym protokét MODBUS-RTU. Port RS485 w SID1812v2 nie posiada izolacji
galwanicznej, nalezy wiec zapewni¢ taki sam potencjat masy dla sterownika i urzgdzenia
nadrzednego.

Parametry transmisji:
= Predkos¢: 38400bps, bity: 8, bit stopu: 1, parzystos¢: brak
= Adres Modbus sterownika moze zosta¢ ustawiony przy pomocy przetgcznikéw S1...S5,
W nastepujgcy sposob :
Adres = 1+ 1*S1 + 2*S2 + 4*S3 + 8*S4 + 16*S5

Mapa rejestrow SID1812v2

Adres Nazwa Typ Tryb (funkcja Opis
rejestru Zmiennej modbus)
Wartosci przechowywane w rejestrach typu WORD/ INT (liczba catkowita)

0 (*1) ADC_POT WORD R (0x03) Warto$¢ z wejscia 0-5V lub
potencjometru  (zaleznie  od
ustawienia przetacznika S3)

1 (*3) PWM WORD R (0x03) Aktualna  wartos¢  predkosci
(wypetnienie PWM)

2 (*3) M_CURRENT_X10 WORD R (0x03) Zgrubna wartos¢ pradu x 10

3 (*4) DRV_TEMP WORD R (0x03) Temperatura sterownika

4 (*5) SET_PWM INT R (0x03),W(0x06) Zadana wartos¢ predkosci
(wypetnienie PWM)

5 (*6) SOFTSTART_TIME WORD R (0x03),W(0x06) Czas miekkiego rozruchu w ms
[1..10000]

Wartosci 1 - bitowe

3000 (*3001) STATUS_DIR BIT R (0x01/0x02), W(0x05) | Stan kierunku obrotéw

3001 (*3002) STATUS_STOP BIT R (0x01/0x02), W(0x05) | Stan wejscia STOP

3002 (*3003) STATUS_EN BIT R (0x01/0x02), W(0x05) | Stan wejscia EN

3003 (*3004) | STATUS_SOFT_START BIT R (0x01/0x02), W(0x05) | Stan funkcji miekki start

3004 (*3005) STATUS_ERR_TERM BIT R (0x01/0x02), W(0x05) | Przecigzenie termiczne

3005 (*3006) STATUS_ERR_CURR BIT R (0x01/0x02), W(0x05) | Przecigzenie pragdowe

3006 (*3007) STATUS_OK BIT R (0x01/0x02), W(0x05) | Poprawna praca sterownika

* dla adresowania rozpoczynajgcego sie od 1 (offset adresu +1).
R - odczyt rejestru, W - zapis

Przyktadowe ramki komunikacyjne MODBUS
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Odczyt wartosci temperatury z rejestru DRV_TEMP (Adres sterownika:1 ,Funkcja: 03, Adres rejestru: 0)

Adres urzadzenia 0x01 Adres urzadzenia 0x01
Funkcja 0x03 Funkcja 0x03
Adres rejestru Hi 0x00 llos¢ bajtow 0x02
Adres rejestru Lo 0x03 Rejestr 0x03 Hi WORD (Bajt 1)
llos¢ rejestrow Hi 0x00 Rejestr 0x03 Lo WORD (Bajt 0)
llos¢ rejestrow Lo 0x01 CRC Hi 8 bit
CRC Hi 0x74 CRC Lo 8 bit
CRC Lo 0x0A
Sygnat ENABLE — ustawienie bitu rejestru STATUS_EN (Funkcja: 05, Adres rejestru:3002)
Adres urzadzenia 0x01 Adres urzadzenia 0x01
Funkcja 0x05 Funkcja 0x05
Adres rejestru Hi 0x0B Adres rejestru Hi 0x0B
Adres rejestru Lo OxBA Adres rejestru Lo OxBA
Wartos¢ rejestru Hi OxFF Wartos¢ rejestru Hi OxFF
Wartosc rejestru Lo 0x00 Wartos¢ rejestru Lo 0x00
CRC Hi OxAF CRC Hi OxAF
CRC Lo OxFB CRC Lo OxFB

Sygnat ENABLE — kasowanie bitu rejestru STATUS_EN (Funkcja: 05, Adres rejestru:3002)

Zapytanie (MODBUS MASTER -> SID1812V2) Odpowiedz (SID1812V2-> MODBUS MASTER)

Adres urzadzenia 0x01 Adres urzadzenia 0x01
Funkcja 0x05 Funkcja 0x05
Adres rejestru Hi 0x0B Adres rejestru Hi 0x0B
Adres rejestru Lo 0xBA Adres rejestru Lo 0xBA
Wartos¢ rejestru Hi 0x00 Wartos¢ rejestru Hi 0x00
Wartosc rejestru Lo 0x00 Wartos¢ rejestru Lo 0x00
CRC Hi OxEE CRC Hi OxEE

CRC Lo 0x0B CRC Lo 0x0B

Sygnat zadany SET_PWM - zapis wartosci 255 do rejestru (Adres sterownika:1 ,Funkcja: 06, Adres rejestru: 4)

Zapytanie (MODBUS MASTER -> SID1812V2)

Odpowiedz (SID1812V2-> MODBUS MASTER)

Adres urzadzenia 0x01 Adres urzadzenia 0x01
Funkcja 0x06 Funkcja 0x06
Adres rejestru Hi 0x00 Adres rejestru Hi 0x00
Adres rejestru Lo 0x04 Adres rejestru Lo 0x04
Wartosc rejestru Hi 0x00 Wartos¢ rejestru Hi 0x00
Wartosc rejestru Lo OxFF Wartos¢ rejestru Lo OxFF
CRC Hi 0x88 CRC Hi 0x88

CRC Lo 0x4B CRC Lo 0x4B

Sygnat zadany SET_PWM - odczyt wczesniej zadanej wartosci 255 z rejestru (Adres sterownika:1 ,Funkcja: 03,

Adres rejestru: 4)

Zapytanie (MODBUS MASTER -> SID1812V2)

Odpowiedz (SID1812V2-> MODBUS MASTER)

Adres urzadzenia 0x01 Adres urzadzenia 0x01
Funkcja 0x03 Funkcja 0x03
Adres rejestru Hi 0x00 llo$¢ bajtow 0x02
Adres rejestru Lo 0x04 Rejestr 0x04 Hi 0x00
llos¢ rejestréow Hi 0x00 Rejestr 0x04 Lo OxFF
llos¢ rejestrow Lo 0x01 CRC Hi O0xF8
CRC Hi 0xC5 CRC Lo 0x04
CRC Lo 0xCB
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5.Szybka konfiguracja

Tryb Konfiguracja  Opis
Sterowanie OIN ] I i ] ENABLE —> zewnetrzny sygnat EN lub S5
predkosciag 5o e e eE'sE DIR > zevyp(?trzny sygnat DIR lub S4 3
AIN (0...5V) $2 = OFF PREDKOSC —> wejscie AIN (OV — zatrzymany, 5V — maks. predkos¢).
(jednokierunkowe) |gg = OFF SOFT START—> S1
Sterowanie OIN | I il ENABLE = —> zewnetrzny sygnat EN lub S5
predkosciag 5-19!25-354 s!ss-s DIR —>Zalezny od AIN (odwrdécenie kierunku S4)
AIN (0..2,5V..5V) S2-ON PREDKOSC —> wejscie AIN (OV — maks. predko$¢ w kierunku CCW, 2.5V —
(dwukierunkowe) | g = OFF zatrzymany, 5V — maks. predkosé w kierunku CW).

SOFT START—>S1

Stata predkosc ENABLE —> zewnetrzny sygnat EN lub S5
DIR —> zewnetrzny sygnat DIR lub S4
32 ON PREDKOSC —> wewnetrzny potencjometr
- SOFT START—>S1
S6 = OFF
@
POTIN
MODBUS-RTU A - ADRES  —> 1+ [S1:S5] (patrz rozdziat 4)
! ! ! ! ! i ENABLE —>zewnetrzny sygnat EN
$1S2S3S455S6 gtrzny syg
$1...S5 — adres STOP —> zewnetrzny sygnat STOP
S6 = ON DIR —> parametr STATUS_DIR (3000)

PREDKOSC —> parametr SET_PWM|(4) (-255 — maks. predko$éé w kierunku CCW, 0 —

zatrzymany, 255 — maks. predkos¢ w kierunku CW)
SOFT START—> parametr STATUS_SOFT_START (3003)
BLAD

sterownika

—> gdy STATUS_OK(3006)=0 oznacza wystgpienie awarii/przecigzenia
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6. Parametry techniczne
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Parametry mechaniczne

Wymiary obudowy: 120x 101 x 23 mm
Masa: okoto 200 g
Dopuszczalny zakres temperatur

pracy (otoczenia): 0..50°C
Temperatura pracy sterownika <70°C

Chtodzenie Wentylator

Stopien ochrony: 1P20,

Mocowanie uchwyt na szyne DIN

Parametry elektryczne

Zasilanie

10...36 VDC,

Maksymalny prad ciggty

12 A (dla VDC= 12 V)
6 A (dla VDC= 24 V)
4 A (dla VDC= 36 V)

Maksymalny prad chwilowy

30A

Regulacja predkosci

cyfrowa (sygnat PWM, 1kHz)

Wejscia sterujace DIR, EN, STOP

Optoizolowane, >5..24 VDC (wejscie aktywne), <2 V — wejscie
nieaktywne

Wejscie analogowe 0..5V

Rezystancja wejsciowa 47k, maks. 5V

Komunikacja

RS485 MODBUS-RTU, (domysInie 38400bps, 8:n:1, adres: 1)
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