MIC488 — programowalny 4-osiowy kontroler

trajektorii

MIC488 jest programowalnym 4-osiowym kontrolerem, pozwalajagcym na

sterowanie do 4 napeddw krokowych lub serwonapedow. ' e P pLEcer 7]

UNIVERSAL SERIAL BUS

Dedykowane oprogramowanie pozwala w prosty sposéb konfigurowac
trajektorie ruchu napeddéw oraz tworzy¢ programy sterujgce napedami,
wyjsciami oraz reagowac¢ na stany wejS¢ lub wartosci zmiennych
komunikacyjnych. Tworzenie programdéw ruchu odbywa sie w
intuicyjnym srodowisku poprzez komendy tekstowe.

Porty komunikacyjne (RS232, RS485 pozwalajg na bezposrednie
sterowanie z urzadzenia zewnetrznego (np. panel HMI), a w trybie
Modbus Master mozliwe jest sterowanie i kontrola urzadzen
zewnetrznych.

Wiasciwosci:
= Sterowanie do 4 napedow poprzez wyjscia KROK — KIERUNEK — ZEZWOLENIE
= 20 wejs¢ cyfrowych (8 optoizolowanych)
= Mozliwos¢ podtaczenia do 4 enkoderéw inkrementalnych do nadrzednej
kontroli pozycji
= 8 wyjsc¢ tranzystorowych
= 2 wejscia analogowe 0-10V
= 3 porty komunikacyjne (1 x RS232, 2 x RS485)
= Komunikacja w sieci MODBUS-RTU (Slave i Master)
= Ztgcze USB do programowania
= Zasilanie 12..26V DC

Parametry techniczne:

Opis Parametr

Zasilanie 12..26V DC,

Pobér pradu 100mA@12V, 50mA@24V
Wyijscia sterujace Stan wysoki 5V, stan niski 0V,
napedami M1..M4 Maks. obcigzenie 30mA/wyjscie
Wejscia IN1..IN8 Optoizolowane

Stan niski: <2V, stan wysoki: +5...+24V
Min. dtugos$¢ impulsu: 20ms

Wejscia IN9..IN20 Stan niski: <2V, stan wysoki: +3..5V
Mozliwosé podtaczenia enkoderéw
inkrementalnych

Wyjscia OUT1.. OUT8 Tranzystorowe typu OC PNP, maks. 200mA /
wyjscie

Komunikacja COMO: RS485
COM1: RS232

Protokdt komunikacyjny: MODBUS-RTU SLAVE
USB: 1.1, 2.0 (HID)

Zakres temperatur pracy 5..50°C

Masa 200g

Stopien szczelnosci P20
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