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2.1 - MONTAGEANFORDERUNGEN

Diese Gerate wurden fir eine dauerhafte Installation und
Verwendung im Uberdachten Arbeitsumfeld und fir den Einbau in
Schalttafeln entwickelt, wo die Riickseite des Gerates, die
Klemmanschlisse und die elektrischen Anschliisse geschiitzt sind.

Beim Einbau des Gerétes ist folgendes zu beachten:

1) Das Gerat muss gut zugénglich sein.

2) Es darf weder Vibrationen noch St6Ben ausgesetzt sein.
3) Es dirfen keine korrodierenden Gase vorhanden sein.
)

4) Es darf kein Wasser oder sonstige Flissigkeiten
(Kondenswasser) vorhanden sein.

5) Die Umgebungstemperatur muss zwischen 0 und 50 °C liegen.

6) Die relative Luftfeuchte muss im Messbereich liegen (zwischen
20% und 85 % RH).

Das Gerat wird in max. 15 mm starke Schalttafeln eingesetzt. Zur
Gewahrleistung der héchsten Frontschutzart (IP65), muss eine
zusatzliche Dichtung eingesetzt werden.

2.2 — ALLGEMEINE HINWEISE ZUM STROMANSCHLUSS
1) Signalkabel nicht mit Leistungskabeln verbinden.

2) AuBere Komponenten (wie Zener-Barrieren) kdnnen Messfehler
verursachen, die auf GberméaBige oder unausgeglichene
Leitungswiderstande zurlickzufiihren sind oder méglicherweise
zu Fehlerstrom fihren.

3) Bei Verwendung von Abschirmkabeln darf die Abschirmung nur
einseitig angeschlossen werden.

4) Den Leitungswiderstand beachten; ein hoher Leitungswiderstand
kann Messfehler verursachen.

2.3 - EINGANG FUR THERMOELEMENTE

+[1 — ‘

Abb. 3 Anschluss von Thermoelementen

AuBerer Widerstand: Max. 100 Q, max. Fehler 0,5 % der vollen
Bereichlange.

Kalte Létstelle: Automatischer Ausgleich zwischen 0 und 50 °C.

Préazision der kalten Loétstelle: 0.1°C/°C nach 20 Minuten
Warmlauf.

Eingangsimpedanz: > 1 MQ.
Kalibrierung: Nach EN 60584-1.

Hinweis: Flr den Eingang von TC ein Ausgleichskabel,
vorzugsweise ein Abschirmkabel verwenden.

2.4 — EINGANG FUR INFRAROT-FUHLER

+]1 r 777777777 ;
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Abb. 4 Anschluss von Infrarot-Fihler

Exergen

AuBerer Widerstand: Nicht relevant.

Kalte Létstelle: Automatischer Ausgleich zwischen 0 und 50 °C.
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Préazision der kalten Loétstelle: 0.1°C/°C nach 20 Minuten
Warmlauf.

Eingangsimpedanz: > 1 MQ .

2.5 — EINGANG FUR WIDERSTANDSTHERMOMETER (RTD)

11— '
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Abb. 5 Anschluss von Widerstandsthermometern

Eingangskreislauf: Stromzufuhr (135 pA).

Leitungswiderstand: Automatische Korrektur bis 20 Q/Draht und
max. Fehler um + 0,1% der vollen Eingangsbereichlénge.

Kalibrierung: Nach EN 60751/A2.

Hinweis: Der Widerstand der 3 Drahte muss gleich sein.

2.6 — EINGANG FUR THERMISTOREN
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2 } } PTC/NTC

K] — 1

Abb. 6 Anschluss von Thermistoren

Eingangskreislauf: Stromzufuhr (25 pA).

Leitungswiderstand: Nicht kompensiert.

2.7 — EINGANG FUR LINEARE SIGNALE (V und mV)

+| 1T H+
P in

Abb. 7 Anschluss von Signalen in V/ mV

V, mV

Eingangsimpedanz: > 1 MQ.

Prazision: + 0,5 % der vollen Eingangsbereichlange + 1 dgt bei 25
°C.

2.8 — EINGANG FUR LINEARE SIGNALE (mA)

-1 — -
2| ‘ Sender
‘ | 0/4-20 mA
3 | | Drahte
+H4 = +

Abb. 8 Anschluss von 0/4-20 mA Signalen mit passivem Sender
und Zusatzversorgung

Eingangsimpedanz:< 51 Q.

Préazision: 0,5 % der vollen Eingangsbereichlange + 1 dgt bei 25
°C.

Absicherung: NICHT Kurzschlussgesichert.

Innere Zusatzversorgung: 10 V DC (+ 10%), max. 20 mA.

+ 11 - | Passiven
 Ext. N — Sender
-2 Versor. + | 0/4-20 mA

Abb. 9 Anschluss von 0/4-20 mA Signalen mit passivem Sender
und externer Versorgung

+11 + | Activen
— Sender
-2 - | 0/40-20mA

Abb. 10 Anschluss von 0/4-20 mA Signalen mit aktivem Sender

2.9 - AUSGANGE
Sicherheitshinweise:

1) Zur Vermeidung von Stromschladgen, das Leistungskabel erst
nach Herstellung aller anderen Anschliisse anschlieBen.

2) Fur den Stromanschluss Kabel No 16 AWG oder starkere Kabel
fir Temperaturwerte von mind. 75 °C verwenden.

3) AusschlieBlich Kupferkabel verwenden.

a) Ausgang Out 1

Relais Out 1 Leistung der Kontakte:
—
R 8 A /250 V cos¢ =1
3 A /250 V cos =0,4
C NCNO Schaltungen: 1 x 10°
SSR Logisches Niveau 0:
4 SSRF Vout < 0.5V DC.
. . Logisches Niveau 1:
22|23|24 12V +20% @ 1 mA
+ - 10V £20% @ 20 mA.

Hinweis: Dieser Ausgang ist NICHT isoliert. Das statische Relais
muss eine doppelte Isolierung bzw. eine verstarkte Isolierung
zwischen dem Gerateausgang und der Leistungsleitung
garantieren.

2.10- STROMVERSORGUNG
Verbrauch: max. 5VA

Netzspannung:
13 12 V AC/DC (+ 10%)
12 STROMVERSORGUN 24\ AC/DC (+ 10%)

100 V bis 240 V AC (+ 10%)
HINWEIS:

1) Vor Netzanschluss des Gerétes ist sicherzustellen, dass die
Netzspannung den Angaben auf dem Geréateschild entspricht.

2) Zur Vermeidung von Stromschlagen, die Netzspannung erst
nach Herstellung aller anderen Anschlliisse anschlieBen.
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3) Fir den Stromanschluss Kabel No 16 AWG oder stérkere Kabel
fir Temperaturwerte von mind. 75 °C verwenden.

4) AusschlieBlich Kupferleiter verwenden.

5) Signalkabel nicht parallel oder in unmittelbarer Nahe von
Leistungskabeln oder Stérungsquellen verlegen.

6) Bei 12 VDC Versorgung ist die Polaritét nicht von Bedeutung.

7) Der Netzeingang ist NICHT durch Sicherungen abgesichert. Es
muss eine externe Sicherung Typ T 1A, 250 V vorgesehen
werden.

3.1- TECHNISCHE ANGABEN

Gehause: UL94 VO Kunststoff

Schutzart Frontseite: IP 65 (mit zusatzlicher Dichtung) bei
Verwendung im Uberdachten Arbeitsumfeld nach EN 60070-1

Schutzart Klemmleiste: IP 20 nach EN 60070-1
Einbau: Frontseitiger Schalttafeleinbau

Klemmleiste:24 Schaubanschliisse (M3 Schraube, fir
Kabeldurchmesser 0,25 bis 2,5 mm2 bzw. AWG 22 bis AWG 14)
mit Anschlussschema

EinbaumaBe: 75 x 33 mm, Tiefe 75,5 mm
Aussparung: 71 (-0 bis + 0,5 mm) x 29 (-0 bis +0,5 mm)
Gewicht: ca. 180 g

Stromversorgung:

12 V AC/DC (+ 10 % des Nennwertes)

24 V AC/DC (+ 10% des Nennwertes)

100 V bis 240 V AC (+ 10% des Nennwertes)
Entnahme: max. 5 VA.

Isolierspannung:

2300 V rms nach EN 61010-1

Display: 1 Rot und 1 Griin h 7 mm, 4 digit
Display-Aktualisierzeit: 500 ms
Messprobezeit: 130 ms

Genauigkeit: 30000 Schaltungen

Gesamtgenauigkeit: + 0.5% Vollausschlag . + 1 Digit bei 25°C
Umgebungstemperatur

Elektromagnetische Vertraglichkeit und
Sicherheitsanforderungen:

EMV 2004/108/CE (EN 61326-1) Vorschriften, NS 2006/95/CE (EN
61010-1) Vorschriften

Installationskategorie: ||

Umweltbelastung: 2

Temperaturdrift: in der Gesamtgenauigkeit inbegriffen
Betriebstemperatur: zwischen 0 und 50°C (32 bis 122°F)

3.2 - GERATEBESTELLUNG

Modell

K39 - = Regler

K39 T = Regler + Schaltuhr

K39 P = Regler + Schaltuhr + Programmierer

Stromversorgung

F =12V AC/DC

L =24V AC/DC

H = 100 bis 240 V AC

Eingangsart

C=J,K R, S, T,PT100, 0/12...60 mV
E=J,K R, S, T, PTC, NTC, 0/12...60mV
I =0/4...20 mA

V=0..1V,0/1..5V, 0/2...10V

Out 1
R = Widerstandsrelais SPDT 8A
O = VDC fir SSR

Out 2

- = nicht vorhanden

R =Widerstandsrelais SPDT8A
O = VDC fir SSR
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4.1 - EINFUHRUNG

Das Gerat setzt sich sofort nach Einspeisung in Betrieb und
berlicksichtigt dabei die zu diesem Zeitpunkt gespeicherten
Parameterwerte.

Verhalten und Leistung des Gerétes erfolgen dabei nach den
gespeicherten Parameterwerten.

Bei Ersteinschaltung verwendet das Gerat die so genannten
“Default-Werte” (Werksparameter). Dabei handelt es sich um
allgemeine Parameter (zum Beispiel: Der Eingang wurde flr ein
Thermoelement Typ J programmiert).

Es wird darauf hingewiesen, dass die Parameter nach lhrer
Anwendung konfiguriert werden missen (z.B.: Einstellung des
entsprechenden Messflhlersignals, Bestimmung der
Steuerungsstrategie, Eingabe der Alarme usw.).

Die Parameter werden in einem “Konfigurationsvorgang”
eingestellt.

41.1. Zugriffsniveaus zur Anderung der Parameter und

entsprechendes Passwort

Das Gerat verfligt Uber einen vollstandigen Parametersatz.
Im Folgenden nennen wir diesen Satz "Konfigurationsparameter”.

Der Zugriff auf die Konfigurationsparameter ist durch ein
programmierbares Passwort geschitzt (Passwort Ebene 3).

Die Konfigurationsparameter sind in Gruppen unterteilt. Jede
Gruppe enthalt alle Parameter einer bestimmten Funktion (z.B.:
Steuerung, Alarme, Ausgange).

Hinweis: Das Gerat zeigt nur die Parameter der vorhandenen
Hardware sowie den Wert der zuvor eingestellten Parameter an
(z.B.: Wird ein Ausgang als “nicht verwendet” eingestellt, so zeigt
das Gerat die Parameter dieses Ausgangs nicht an).

4.2 - REGELVERHALTEN DES GERATES BEI EINSCHALTUNG

Bei Einschaltung setzt sich das Geréates je nach spezifischer
Konfiguration in einer der folgenden Betriebsarten in Betrieb:

Automatikbetrieb ohne Programmiererfunktion

- Auf dem oberen Display erscheint der gemessene Wert.

- Auf dem unteren Display erscheint der operative Sollwert Wert.
- Die LED hinter der weniger wichtigen Ziffer ist ausgeblendet.

- Das Geréat nimmt eine normale Regelung vor.

Manueller Betrieb (OPLO)
- Auf dem oberen Display erscheint der gemessene Wert.

- Auf dem unteren Display erscheint abwechselnd der operative
Sollwert Wert und die Meldung <<OPLO>>.

- Das Gerat nimmt KEINE automatische Regelung vor.
- Die Ausgangsleistung betrégt 0 % und kann von Hand anhand

N
der Tasten A und Yveré’mdert werden.

Standby-Modus (St.bY)
- Auf dem oberen Display erscheint der gemessene Wert.

- Auf dem unteren Display erscheint abwechselnd der operative
Sollwert Wert und die Meldung <<St.bY>> oder <<od>>.

- Das Gerat nimmt Uberhaupt KEINE Regelung vor (die
Regelausgange sind ausgeschaltet).

- Das Gerét verhalt sich wie ein Anzeigegerat.

Automatikbetrieb mit Programmstart bei Einschaltung

- Auf dem oberen Display erscheint der gemessene Wert.

- Am untere Display wird eine der folgenden Informationen
angezeigt:

- Der operative Sollwert (wenn eine Rampe gefahren wird)

- Die Zeit des gegenwartigen Segments (wahrend einer
Pausenzeit).

- Abwechselnd der gemessene Wert und die Meldung <<St.bY>>.

- Die LED hinter der weniger wichtigen Ziffer ist in jedem Fall
eingeblendet.

Eine beliebige dieser Anzeigearten wird im folgenden als
"normale Anzeige" bezeichnet.

4.3 — ZUGRIFF AUF DIE KONFIGURATIONSEBENE

1) Die Taste P mind. 3 Sekunden lang gedrickt halten.

Auf dem oberen Display erscheint abwechselnd << PASS >> und
auf dem unteren Display 0 an.

- A, V
2) Das programmierte Passwort anhand der Tasten bzw.
eingeben.

Hinweis:
a) Die werkseitig vorprogrammierte Passwortzahl ist 30.

b) Alle Parameteranderungen sind durch eine Time-out-Funktion
begrenzt. Wird 10 Sekunden lang keine Taste gedriickt, kehrt
das Gerat zur "normalen Anzeige" zuriick. Der neue Wert des
letzten, angewahlten Parameters wird nicht ibernommen und
die Konfiguration ist hiermit abgeschlossen.

Zur Deaktivierung der Time-out-Funktion (z.B. bei der ersten
Geratekonfiguration) muss als Passwort ein Wert eingegeben
werden, der um 1000 héher ist, als das zuvor eingestellte
Passwort (z.B. 1000 + 30 = 1030).

Die Konfiguration kann stets von Hand abgebrochen werden (siehe
folgenden Abschnitt).

c) Das Gerat fiihrt die Steuerung auch bei Anderung der Parameter
fort.

Gegebenenfalls, d.h. wenn eine Anderung der Parameter eine
erhebliche Auswirkung auf den Ablauf haben kénnte, sollte
die Steuerung zeitweise wahrend der Konfiguration
angehalten werden (die Regelausgange sind dann
abgeschaltet).

Dazu muss als Passwort ein Wert eingegeben werden, der um
2000 héher ist, als das zuvor programmierte Passwort (z.B.
2000 + 30 = 2030).

Die Regelung wird bei Verlassen der Konfiguration automatisch
wieder aufgenommen.

3) Die Taste P driicken.
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Bei richtiger Passworteingabe erscheint die Abklrzung der ersten
pyj
Parametergruppe zusammen mit dem Symbol

O
In anderen Worten erscheint am Display: trii

Das Gerat befindet sich nun im Konfigurationsmodus.
4.4 - KONFIGURATIONSMODUS VERLASSEN

- Die Taste U mind. 5 Sekunden lang gedrlickt halten.
- Das Gerat kehrt zur normalen Anzeige zurtick.

4.5 — FUNKTION DER TASTEN WAHREND DER ANDERUNG
DER PARAMETER

@ Bei kurzem Tastendruck wird die gegenwartige
Parametergruppe verlassen und eine neue Gruppe
angewahlt.

Bei langerem Tastendruck wird der Konfigurationsvorgang
abgebrochen (das Gerat kehrt zur normalen Anzeige
zurtck).

@ Wenn das Gerat eine Gruppe anzeigt, gelangt man nach
Betatigung dieser Taste in die angewahlte Gruppe.

Zeigt das Gerat einen Parameter an, wird der eingestellte
Wert mit dieser Taste gespeichert und es wird zum
darauf folgenden Parameter innerhalb derselben Gruppe

Ubergegangen.
A Anhand dieser Taste wird der angewéhlte Parameterwert
erhéht.
\ 4

Anhand dieser Taste wird der angewéhlte Parameterwert
reduziert.

Hinweis: Die Anwahl der Gruppen erfolgt zyklisch, genau wie die
Anwahl der Parameter innerhalb der Gruppen.

4.6 — RESET DER WERKSDATEN — AUFRUF DER DEFAULT-
PARAMETER

Bisweilen, d.h. wenn ein Gerat fir eine andere Anwendung oder
von anderen verwendet und daher neu konfiguriert werden soll,
bzw. wenn es flr Testzwecke verwendet wurde, ist eine
Ricksetzung der Gerateparameter auf die vorgegebenen Default-
Werte nitzlich.

So lasst sich das Gerat in einen bestimmten Zustand versetzen
(wie es bei Ersteinschaltung war).

Diese Default-Daten oder Werksdaten wurden vor dem
Gerateversand im Herstellerwerk in das Geréat geladen.

Zur Geraterlcksetzung d.h. zum Aufruf der Default-Daten wie folgt
vorgehen:

1) Die Taste P mind. 5 Sekunden lang gedrickt halten.
2) Auf dem oberen Display erscheint “PASS” und auf dem unteren
Display “0” an.

N 4
3) Anhand der Tasten A und ¥ den Wert -481 eingeben.
4) Die Taste P driicken.
)
r

5) Zunachst schaltet das Geréat alle LED-Anzeigen aus, dann
erscheint die Meldung “dFLt”, und alle LEDs leuchten zwei

Sekunden lang; schlieBlich verhélt sich das Gerat wie nach einer
Wiedereinschaltung.

Der Vorgang ist abgeschlossen.

Hinweis: Anhang A enthélt eine vollstandige Liste der
Werksparameter.

4.7 — ALLE KONFIGURATIONSPARAMETER

Die folgenden Seiten enthalten eine Beschreibung aller
Gerateparameter. Allerdings zeigt das Gerat nur die tatsachlich den
vorhandenen Hardwareoptionen entsprechenden Parameter an,
sofern diese ordnungsgeman eingestellt wurden (z.B.: wird fir den
Parameter AL1t [Alarmtyp 1] <<nonE>> [nicht verwendet]
eingegeben, so werden alle Alarme vom Typ 1 Gbergangen).

[2] SEnS - Art des Eingangs
Verfiigbar: Stets
Bereich:

Bei Hardwarecodierung C des Eingangs (siehe Bestellcode auf
Seite 4)

J =TC J (0 bis 1000 °C/ 32 bis 1832 °F)

crAL = TC K (0 bis 1370 °C/ 32 bis 2498 °F)

S=TC S (0 bis 1760 °C/ 32 bis 3200 °F)

r=TC R (0 bis 1760 °C/ 32 bis 3200 °F)

t=TC T (0 bis 400 °C/ 32 bis 752 °F)

ir.J = Exergen IRS J (0 bis 1000 °C/ 32 bis 1832 °F)
ir.cA = Exergen IRS K (0 bis 1370 °C/ 32 bis 2498 °F)
Pt1 = RTD Pt 100 (-200 bis 850 °C/-328 bis 1562 °F)
0.50 = 0 bis 50 mV linear

0.60 = 0 bis 60 mV linear

12.60 = 12 bis 60 mV linear

Bei Hardwarecodierung E des Eingangs

J =TC J (0 bis 1000 °C/ 32 bis 1832 °F)

crAL = TC K (0 bis 1370 °C/ 32 bis 2498 °F)

S =TC S (0 bis 1760 °C/ 32 bis 3200 °F)

r=TC R (0 bis 1760 °C/ 32 bis 3200 °F)

t=TC T (0 bis 400 °C/ 32 bis 752 °F)

ir.J = Exergen IRS J (0 bis 1000 °C/ 32 bis 1832 °F)
ir.cA = Exergen IRS K (0 bis 1370 °C/ 32 bis 2498 °F)
Ptc = PTC KTY81-121 (-55 bis 150 °C/-67 bis 302 °F)
ntc = NTC 103-AT2 (-50 bis 110 °C/-58 bis 230 °F)
0.50 = 0 bis 50 mV linear

0.60 = 0 bis 60 mV linear

12.60 = 12 bis 60 mV linear

Bei Hardwarecodierung | des Eingangs
0.20 = 0 bis 20 mA linear
4.20 = 4 bis 20 mA linear
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Bei Hardwarecodierung V des Eingangs
0.1 =0 bis 1 V linear

0.5 =0 bis 5 V linear

1.5=1bis 5V linear

0.10 =0bis 10 V linear

2.10 =2 bis 10 V linear

Hinweis:

- Bei Anwabhl eines Eingangs fir Thermoelemente und Eingabe
einer Dezimalziffer, kann max. 999.9 °C oder 999.9 °F angezeigt
werden.

- Jede Anderung der SEnS-Parameter fiihrt zu den folgenden
Forcierungen:

[38]dP =0
[129] ES.L = -1999
[130] ES.H = 9999

[3] dP —Dezimalstelle

Verfiigbar: Stets

Bereich:

Bei [2] SenS = linearer Eingang: 0 bis 3.

Bei [2] SenS verschieden vom linearen Eingang: 0 bis 1.

HINWEIS: Jede Anderung des Parameters dP fiihrt zu einer
Anderung der hiermit verbundenen Parameter ( z.B.: Sollwert,
Proportionalband, usw.).

[4] SSc — Anzeige des Skalenanfangs bei linearen Eingdngen

Verfiigbar: Wenn im Parameter [2]SEnS ein linearer Eingang
gewahlt wurde.

Bereich: -1999 bis 9999
Hinweis:

- Hier lasst sich fir lineare Eingange der angezeigte Wert
bestimmen, wenn das Gerat den geringsten, messbaren Wert
erfasst.

Das Gerat zeigt Werte an, die bis zu 5% niedriger sind, als der fir
SSc eingegebene Wert und nur unterhalb von 5% erscheint die
Underrange-Meldung.

- Es kann als Skalenanfang eine Anzeige eingestellt werden, die
die Anzeige des Vollausschlags unterschreitet, um eine
umgekehrte Anzeige zu erzielen.

Beispiel. 0 mA = 0 mBar und 20 mA = - 1000 mBar (leer).

[5] FSc — Vollausschlaganzeige fiir lineare Eingédnge

Verfiigbar: Wenn im Parameter [2]SEnS ein linearer Eingang
gewahlt wurde.

Bereich: -1999 bis 9999
Hinweise:

- Hier lasst sich fir lineare Eingadnge der angezeigte Wert
bestimmen, wenn das Gerat den hdochsten, messbaren Wert
erfasst.

Das Gerat zeigt Werte an, die bis zu 5% hdher sind, als der fir FSc
eingegebene Wert und nur oberhalb von 5% erscheint die
Overrange-Meldung.

- Es kann als Skalenanfang eine Anzeige eingestellt werden, die
die Anzeige des Vollausschlags unterschreitet, um eine
umgekehrte Anzeige zu erzielen.

Beispiel. 0 mA = 0 mBar und 20 mA = - 1000 mBar (Vakuum).

[6] unit — MaBeinheit

Verfuigbar: Wenn fur den Parameter [2]SENS ein Temperaturfihler
gewahlt wurde.

Bereich:
°C = Celsius
°F = Fahrenheit

[7] FiL — Digitalfilter des angezeigten Wertes
Verfligbar: Stets
Bereich: oFF (kein Filter) und von 0,1 bis 20,0 s

HINWEIS: Dies ist ein erstrangiger Filter, der am gemessenen Wert
angewandt wird. Daher beeinflusst er sowohl den gemessenen
Wert, als auch die Regelwirkung und das Verhalten der Alarme.

[8] inE — Anwahl der Messwertiiber- oder unterschreitung, die
zu einer Aktivierung des Sicherheitsausgangs fiihrt

Verfiigbar: Stets
Bereich:

our = Erfasst das Gerat einen Overrange oder Underrange, wird die
Ausgangsleistung des Gerates auf den Sicherheitswert
[9] oPE forciert.

or = Erfasst das Gerat einen Overrange, wird die Ausgangsleistung
des Gerates auf den Sicherheitswert 9] oPE forciert.

ur = Erfasst das Gerat einen Unterrange, wird die
Ausgangsleistung des Gerates auf den Sicherheitswert
[9] oPE forciert.

[9] oPE — Sicherheitswert der Ausgangsleistung
Verfiigbar: Stets

Bereich: -100 bis 100 %.

Hinweis:

- Wurde das Gerét flr eine einzige Regelfunktion (Heizen oder
Kihlen) programmiert und wird ein Wert eingegeben, der den
Ausgangsbereich unterschreitet, verwendet das Gerat den Wert
Null. (z.B.: Wurde lediglich die Heizfunktion programmiert und ist
oPE = -50 % (Klihlen) verwendet das Gerat den Wert Null)

- Wurde das Gerét fir eine EIN-/AUS-Regelung programmiert und
erfasst das Geréat einen Zustand auBerhalb des Regelbereichs,
verwendet das Gerét eine Zykluszeit von 20 Sekunden, um die in
diesem Parameter eingegebene Leistung abgeben zu kénnen.

[10] diF1 — Funktion des Digitaleingangs 1

Verfiigbar: Wenn das Geréat tUber Digitaleingange verflgt.
Bereich:

oFF = Keine Funktion

1 = Alarmreset [Zustand]

2 = Alarmquittierung (ACK) [Zustand]

3 = Hold des gemessenen Wertes [Zustand]

4 = Standby-Modus [Zustand]
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Bei geschlossenem Kontakt befindet sich das Gerat im Standby-
Modus

5 = Heizwirkung verwendet SP1, Kihlwirkung verwendet SP2
[Zustand]

(Siehe “Hinweise zu den Digitaleingdngen”)
6 = Timer run/hold/reset [Ubergang]

Bei kurzem SchlieBen schaltet die Schaltuhr ein und aus; bei
langerem SchlieBen (mind. 10 Sekunden) erfolgt
eine Schaltuhrriicksetzung.

7 = Timer run [Ubergang]

8 = Timer reset [Ubergang]

9 = Timer run/hold [Zustand]

- Kontakt geschlossen = RUN

- Kontakt offen = hold

10 = Run des Programms [Ubergang]

Bei erstem SchlieBen beginnt der Programmablauf, bei jedem
darauf folgenden SchlieBen startet das Programm
von neuem vom Anfang.

11 = Reset des Programms [Ubergang]

Bei SchlieBen des Kontakts wird der Programmablauf
zurlickgesetzt.

12 = Hold des Programms [Ubergang]

Bei erstem SchlieBen wird der Ablauf des Programms unterbrochen
bei zweitem SchlieBen wird der Programmablauf
hingegen wieder aufgenommen.

13 = Run/hold des Programms [Zustand]
Bei geschlossenem Kontakt lauft das Programm ab.
14 = Run/reset des Programms [Zustand]

Kontakt geschlossen — Programmablauf / Kontakt offen —
Programmreset

15 = Manueller Modus (Open Loop) [Zustand]

16 = Sequentielle Anwahl des Sollwertes [Ubergang] (siehe
“Hinweise zu den Digitaleingédngen)

17 = Anwahl SP1 / SP2 [Zustand]

18 = Bindranwahl des Sollwertes Uber Digitaleingang 1 (weniger
wichtiges Bit) und Digitaleingang 2 (wichtigeres Bit).

A

4 \wihrend der

N 4
Digitaleingang 2 parallel zur Taste WV |auft.

19 = Der Digitaleingang 1 1auft parallel zur Taste

[11] diF2 — Funktion des Digitaleingangs 2

Verfiigbar: Wenn das Geréat tUber Digitaleingange verflgt.
Bereich:

oFF = Keine Funktion

1 = Alarmreset [Zustand]

2 = Alarmquittierung (ACK) [Zustand].

3 = Hold des gemessenen Wertes [Zustand].

4 = Standby-Modus [Zustand]

Bei geschlossenem Kontakt befindet sich das Gerat im Standby-
Modus.

5 = Heizwirkung verwendet SP1, Kihlwirkung verwendet SP2
[Zustand].

(Siehe “Hinweise zu den Digitaleingangen”)
6 = Timer run/hold/reset [Ubergang]

Bei kurzem SchlieBen schaltet die Schaltuhr ein und aus; bei
langerem SchlieBen (mind. als 10 Sekunden) erfolgt
eine Schaltuhrriicksetzung.

7 = Timer run [Ubergang]

8 = Timer reset [Ubergang]

9 = Timer run/hold [Zustand]

- Kontakt geschlossen = Run

- Kontakt offen = Hold

10 = Run des Programms [Ubergang]

Beim ersten SchlieBen beginnt der Programmablauf, bei jedem
darauf folgenden SchlieBen startet das Programm
von neuem vom Anfang.

11 = Reset des Programms [Ubergang]

Bei SchlieBen des Kontaktes wird der Programmablauf
zurlickgesetzt.

12 = Hold des Programms [Ubergang]

Bei erstem SchlieBen wird der Ablauf des Programms unterbrochen
bei zweitem SchlieBen wird der Programmablauf
wieder aufgenommen.

13 = Run/hold des Programms [Zustand]
Bei geschlossenem Kontakt lauft das Programm ab.
14 = Run/reset des Programms [Zustand]

Kontakt geschlossen — Programmablauf / Kontakt offen —
Programmreset

15 = Manueller Modus (Open Loop) [Zustand]

16 = Sequentielle Anwahl des Sollwertes [Ubergang] (siehe
“Hinweise zu den Digitaleingangen)

17 = Anwahl SP1 / SP2 [Zustand]

18 = Bindranwahl des Sollwertes Uber Digitaleingang 1 (weniger
wichtiges Bit) und Digitaleingang 2 (wichtigeres Bit).

A

19 = Der Digitaleingang 1 lauft parallel zur Taste & wahrend der
Digitaleingang 2 parallel zur Taste \4 lauft.

Hinweise zu den Digitaleingéngen

1) Entsprechen diF1 oder diF2 dem Parameter HE.Co, funktioniert
das Gerat folgendermaBen:

- Bei offenem Kontakt erfolgt eine Heizsteuerung und der aktive
Sollwert ist SP1.

- Bei geschlossenem Kontakt erfolgt eine Kihlsteuerung und der
aktive Sollwert ist SP2.

2) Entspricht diF1 dem Wert SP1.4, wird der Parameter diF2 auf
den Wert von SP1.4 forciert und kann keine weiteren
Funktionen ausfiihren.

3) Entsprechen diF1 und diF2 dem Wert SP1.4, so erfolgt die
Sollwertanwahl nach der folgenden Tabelle:

Dig In1 Dig.In2 operativer Sollwert
Off Off = Sollwert 1
On Off = Sollwert 2
Off On = Sollwert 3
On On = Sollwert 4

4) Entspricht diF1 dem Wert uP.du, so wird der Parameter diF2 auf
den Wert von up.du forciert.

5) Bei sequentieller Sollwertanwahl wird SPAt (aktive Sollwert) bei
jedem SchlieBen des Kontaktes um eins erhéht.

Die Anwahl ist zyklisch -> SP1 -> SP2 -> SP3 -> SP4
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[12] 01F — Funktion von Ausgang Out 1
Verfiigbar: Stets
Bereich:

nonk = Nicht verwendeter Ausgang. Bei dieser Einstellung kann
der Zustand von diesem Ausgang Uber eine serielle
Schnittstelle eingestellt werden.

H.rEG = Ausgang Heizen

c.rEG = Ausgang Kihlen

AL = Alarmausgang

t.out = Ausgang der Schaltuhr
t.hoF = Ausgang der Schaltuhr — Ausgang OFF wenn Timer in hold
P.End = Programmanzeige “end”
P.HLd = Programmanzeige “hold”
P. uit = Programmanzeige “wait”
P.run = Programmanzeige “run”
P.Et1 = Ereignis 1 des Programms
P.Et2 = Ereignis 2 des Programms

or.bo = Anzeige einer Messwertiber- oder unterschreitung oder
Fahlerbruch

P.FAL = Stromausfallanzeige

bo.PF = Anzeige einer Messwertiiber- oder unterschreitung, eines
Fahlerbruchs bzw. eines Stromausfalls

diF1 = Der Ausgang Ubernimmt den Zustand von Digitaleingang 1
diF2 = Der Ausgang Ubernimmt den Zustand von Digitaleingang 2
St.by = Standby-Gerateanzeige

Hinweis:

- Wurden ein oder mehrere Ausgange gleich programmiert, so
erfolgt eine parallele Steuerung der Ausgénge.

- Die Stromausfallanzeige erlischt, wenn das Geréat einen
Alarmreset erkennt d.h. entweder die Taste U betatigt oder der
Alarmreset Uber den Digitaleingang bzw. seriell erteilt wurde.

- Wurde kein Steuerausgang programmiert, werden die
entsprechenden Alarme (sofern vorhanden) auf “nonE” forciert.

[13] 01.AL — Dem Ausgang Out 1 zugewiesene Alarme
Verfuigbar: Wenn [12] o1F = AL
Bereich: 0 bis 15 nach folgender Regelung:

+1 =Alarm 1
+2 = Alarm 2
+4 = Alarm 3

+8 = Loop Break Alarm

Beispiel 1: Bei Eingabe von 3 (2+1) signalisiert der Ausgang die
Alarme 1 und 2 (Zustand OR).

Beispiel 2: Bei Eingabe von 13 (8+4+1) signalisiert der Ausgang
den Alarm 1, den Alarm 3, und den Loop Break Alarm.

[14] o1Ac — Wirkung von Ausgang Out 1
Verfiigbar: Wenn [12] o1F von “nonE” verschieden ist.
Bereich:

dir = Direkte Wirkung

rEU = Umgekehrte Wirkung

dir.r = Direkte Wirkung mit umgekehrter LED-Anzeige

rEU.r = Umgekehrte Wirkung mit umgekehrter LED-Anzeige
Hinweis:

- Direkte Wirkung: Der Ausgang tUbernimmt den Zustand der
Steuerungsfunktion.

Beispiel: Alarmausgang mit direkter Wirkung.

Ist der Alarm ON, so ist das Relais angesteuert (logischer Ausgang
auf 1).

- Umgekehrte Wirkung: Der Zustand des Ausgangs ist der
Steuerfunktion entgegengesetzt.

Beispiel: Alarmausgang mit umgekehrter Wirkung.

Ist der Alarm OFF, so ist das Relais angesteuert (logischer
Ausgang auf 1). Diese Einstellung wird “fail-safe” genannt und
kommt normalerweise in gefahrlichen Prozessen zur
Anwendung, wo ein Alarm erzeugt wird, wenn das Gerat
ausgeschaltet ist oder die Watchdog-Absicherung ausgeldst
wurde.

[15] 02F — Funktion von Ausgang Out 2
Verfligbar: Wenn das Geréat Gber den Ausgang 2 verfliigt
Bereich:

nonk = Nicht verwendeter Ausgang. Bei dieser Einstellung kann
der Zustand von diesem Ausgang Uber eine serielle
Schnittstelle eingestellt werden.

H.rEG = Ausgang Heizen

c.rEG = Ausgang Kihlen

AL = Alarmausgang

t.out = Ausgang der Schaltuhr
t.hoF = Ausgang der Schaltuhr — Ausgang OFF wenn Timer in hold
P.End = Programmanzeige “end”
P.HLd = Programmanzeige “hold”
P. uit = Programmanzeige “wait”
P.run = Programmanzeige “run”
P.Et1 = Ereignis 1 des Programms
P.Et2 = Ereignis 2 des Programms

or.bo = Anzeige einer Messwertiber- oder unterschreitung oder
Fahlerbruch

P.FAL = Stromausfallanzeige

bo.PF = Anzeige einer Messwertiiber- oder unterschreitung, eines
Flhlerbruchs bzw. eines Stromausfalls

diF1 = Der Ausgang Ubernimmt den Zustand von Digitaleingang 1
diF2 = Der Ausgang Ubernimmt den Zustand von Digitaleingang 2
St.by = Standby-Gerateanzeige

[16] 02.AL — Dem Ausgang Out 2 zugewiesene Alarme
Verfiigbar: Wenn [15] 02F = AL
Bereich: 0 bis 15 nach folgender Regelung:

+1 =Alarm 1
+2 = Alarm 2
+4 = Alarm 3

+8 = Loop Break Alarm
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Weitere Hinweise hierzu entnehmen Sie bitte Parameter [13]
o1.AL.

[17] 02Ac — Wirkung von Ausgang Out 2

Verfiigbar: Wenn [15] 02F von “nonE” verschieden ist.
Bereich:

dir = Direkte Wirkung

rEU = Umgekehrte Wirkung

dir.r = Direkte Wirkung mit umgekehrter LED-Anzeige

rEU.r = Umgekehrte Wirkung mit umgekehrter LED-Anzeige

Weitere Hinweise hierzu entnehmen Sie bitte Parameter [14]
ol.Ac.

[18] 03F — Funktion von Ausgang Out 3
Verfiigbar: Wenn das Gerat tber den Ausgang 3 verfligt.
Bereich:

nonk = Nicht verwendeter Ausgang. Bei dieser Einstellung kann
der Zustand von diesem Ausgang Uber eine serielle
Schnittstelle eingestellt werden.

H.rEG = Ausgang Heizen

c.rEG = Ausgang Kihlen

AL = Alarmausgang

t.out = Ausgang der Schaltuhr
t.hoF = Ausgang der Schaltuhr — Ausgang OFF wenn Timer in hold
P.End = Programmanzeige “end”
P.HLd = Programmanzeige “hold”
P. uit = Programmanzeige “wait”
P.run = Programmanzeige “run”
P.Et1 = Ereignis 1 des Programms
P.Et2 = Ereignis 2 des Programms

or.bo = Anzeige einer Messwertiber- oder unterschreitung oder
Fahlerbruch

P.FAL = Stromausfallanzeige

bo.PF = Anzeige einer Messwertiiber- oder unterschreitung, eines
Fahlerbruchs bzw. eines Stromausfalls

diF1 = Der Ausgang Ubernimmt den Zustand von Digitaleingang 1
diF2 = Der Ausgang Ubernimmt den Zustand von Digitaleingang 2
St.by = Standby-Gerateanzeige

Weitere Hinweise hierzu entnehmen Sie bitte Parameter [12] O1F.

[19] 03.AL — Dem Ausgang Out 3 zugewiesene Alarme
Verfiigbar: Wenn [18] 03F = AL
Bereich: 0 bis 15 nach folgender Regelung:

+1 = Alarm 1
+2 = Alarm 2
+4 = Alarm 3

+8 = Loop Break Alarm

Weitere Hinweise hierzu entnehmen Sie bitte Parameter [13]
o1.AL.

[20] 03Ac — Wirkung von Ausgang Out 3

Verfiigbar: Wenn [18] 03F von “nonE” verschieden ist
Bereich:

dir = Direkte Wirkung

rEU = Umgekehrte Wirkung

dir.r = Direkte Wirkung mit umgekehrter LED-Anzeige.
rEU.r = Umgekehrte Wirkung mit umgekehrter LED-Anzeige

Weitere Hinweise hierzu entnehmen Sie bitte Parameter [14]
ol.Ac.

[21] 04F — Funktion von Ausgang Out 4
Verfligbar: Wenn das Geréat tber den Ausgang 4 verfigt.
Bereich:

nonk = Nicht verwendeter Ausgang. Bei dieser Einstellung kann
der Zustand von diesem Ausgang Uber eine serielle
Schnittstelle eingestellt werden.

H.rEG = Ausgang Heizen

c.rEG = Ausgang Kihlen

AL = Alarmausgang

t.out = Ausgang der Schaltuhr
t.hoF = Ausgang der Schaltuhr — Ausgang OFF wenn Timer in hold
P.End = Programmanzeige “end”
P.HLd = Programmanzeige “hold”
P. uit = Programmanzeige “wait”
P.run = Programmanzeige “run”
P.Et1 = Ereignis 1 des Programms
P.Et2 = Ereignis 2 des Programms

or.bo = Anzeige einer Messwertiber- oder unterschreitung oder
Fahlerbruch

P.FAL = Stromausfallanzeige

bo.PF = Anzeige einer Messwertiiber- oder unterschreitung, eines
Flhlerbruchs bzw. eines Stromausfalls

diF1 = Der Ausgang Ubernimmt den Zustand von Digitaleingang 1
diF2 = Der Ausgang Ubernimmt den Zustand von Digitaleingang 2
St.by = Standby-Gerateanzeige

Weitere Hinweise hierzu entnehmen Sie bitte Parameter [12] O1F.

[22] 04.AL — Dem Ausgang Out 4 zugewiesene Alarme
Verfugbar: Wenn [21] 04F = AL
Bereich: 0 bis 15 nach folgender Regelung:

+1 = Alarm 1
+2 = Alarm 2
+4 = Alarm 3

+8 = Loop Break Alarm

Weitere Hinweise hierzu entnehmen Sie bitte Parameter [13]
ol1.AL.

[23] 04Ac — Wirkung von Ausgang Out 4
Verfiigbar: Wenn [21] 04F von “nonE” verschieden ist
Bereich:

dir = Direkte Wirkung

rEU = Umgekehrte Wirkung
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dir.r = Direkte Wirkung mit umgekehrter LED-Anzeige

rEU.r = Umgekehrte Wirkung mit umgekehrter LED-Anzeige

Weitere Hinweise hierzu entnehmen Sie bitte Parameter [14]

o1.Ac.

[24] AL1t - Alarm 1 - Alarmart
Verfiigbar: Stets

Bereich:

Wenn ein oder mehrere Ausgénge als Steuerausgange
programmiert wurden.

nonE = Nicht verwendeter Alarm

LoAb = Absoluter Tiefstwertalarm

HiAb = Absoluter Hochstwertalarm
LHAb = Absoluter Bandwert-Alarm

LodE = Relativer Tiefstwertalarm

HidE = Relativer Hochstwertalarm
LHdE = Relativer Bandwert-Alarm

Wenn kein Ausgang als Steuerausgang eingestellt wurde.
nonE = Nicht verwendeter Alarm

LoAb = Absoluter Tiefstwertalarm

HiAb = Absoluter Hochstwertalarm
LHAb = Absoluter Bandwert-Alarm

Hinweis:

- Die relativen und absoluten Alarme beziehen sich auf den

operativen Sollwert des Gerates (auch wahrend einer Rampe).

+8 = Bei Sollwert-Wechsel nicht aktiver, relativer Alarm (bei
Sollwert-Wechsel versteckt)

Beispiel: Wird fir Ab1 der Wert 5 (1+4) eingegeben, ist der Alarm
1 bei Einschaltung nicht aktiv und erkennbar.

Hinweis:

- Durch die Anwahl von “bei Einschaltung nicht aktiv” kann ein
Alarm bei Einschaltung des Geréates oder bei einem Ubergang
unterbunden werden wie z.B.:

- Ubergang vom manuellen Betrieb (oplo) zum Automatikbetrieb
- Ubergang vom Standby-Modus zum Automatikbetrieb

Der Alarm wird automatisch aktiviert, wenn der gemessene Wert
zum ersten Mal seinen Grenzwert plus oder minus Hysterese
erreicht hat.

PV A
| | |
ON : ON | Time
Ab1= +0 off % off
: N :
Ab1= +1 off W % off
PWR ON

- Ein gespeicherter Alarm (manuelle Ricksetzung) ist ein Alarm,
der auch dann noch bestehen bleibt, wenn das Ereignis, das den
Alarm ausgeldst hat, nicht mehr besteht. Der Alarm kann nur
durch einen auBeren Befehl zurlick gesetzt werden (Taste U,
logischer Eingang oder serielle Schnittstelle).

- Ein “quittierbarer” Alarm ist ein Alarm, der zurlickgesetzt werden
kann, auch wenn das Ereignis, das den Alarm ausgelést hat,
noch besteht. Der Alarm |asst sich lediglich durch einen duBeren
Befehl quittieren (Taste U, logischer Eingang oder serielle
Schnittstelle).

pvl\ M/A
ALTH /| SHAL ALqH /N HAU
P L
ALIL fha AL Shat
ouTr ON ON l;g ouT ON N 1;%
LHAb LHJE
PV A PV A
AL
T T
AL
ouT o) N ti:e ouT N N ti:e
LoAb HAb

[25] Ab1 — Funktion von Alarm 1
Verfiigbar: Wenn [24] AL1t von “nonE” verschieden ist

Bereich: 0 bis 15 nach folgender Regelung:

+1 = Bei Einschaltung nicht aktiv (versteckt)
+2 = Gespeicherter Alarm (manuelle Riicksetzung)
+4 = Quittierbarer Alarm

PV A .
1
AL1 T T
ON : time
Ab1=+0[ Off // off
ON
Z
Abl1=+4| off o ff
Aarm Aarm
ACK ACK

- Ein “bei Sollwert-Wechsel nicht aktiver, relativer Alarm” ist ein
Alarm, der nach einem Sollwert-Wechsel solange versteckt
bleibt, bis der Prozess seinen Grenzwert plus oder minus
Hysterese erreicht hat.

PVa ‘ ‘
' o~
! ! TALI
| |
! !
o1 N ‘
3\ ! | ! !
A B L
ON j ON Time
Ab1=+0 off off off
oN ON OoN
Ab1=+8 feXii O ff O ff

- Das Gerét speichert den Zustand der Alarme in einem
EEPROM Speicher. Deshalb bleibt der Alarmzustand bei
Abschaltung des Gerates nicht erhalten.

[26] AL1L — Bei den Hochst- und Tiefstwertalarmen ist AL1L
der untere Grenzwert des Parameters AL1

- Bei den Bandwert-Alarmen ist AL1L der untere
Alarmgrenzwert

Verfligbar: Wenn [24] AL1t von “nonE” verschieden ist
Bereich: - 1999 bis [27] AL1H in technischen MaBeinheiten.
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[27] AL1H — Bei den H6chst- und Tiefstwertalarmen ist AL1H
der obere Grenzwert des Parameters AL1

- Bei den Bandwert-Alarmen ist AL1H der obere
Alarmgrenzwert

Verfiigbar: Wenn [24] AL1t von “nonE” verschieden ist
Bereich: [26] AL1L bis 9999 in technischen MaBeinheiten.

[28] AL1- Alarmgrenzwert 1

Verfiigbar: wenn

- [24] AL1t = LoAb absoluter Tiefstwertalarm

- [24] AL1t = HiAb absoluter H6chstwertalarm

- [24] AL1t = LodE Abweichung nach unten (relativ)

- [24] AL1t = HidE Abweichung nach oben (relativ)
Bereich: [26] AL1L bis [27] AL1H technische MaBeinheiten

[29] HAL1 - Hysterese des Alarms 1

Verfiigbar: Wenn [24] AL1t von “nonE” verschieden ist
Bereich: 1 bis 9999 technische MaBeinheiten.
Hinweis:

- Der Hysterese-Wert ist die Differenz aus dem Alarmgrenzwert und
dem Punkt an dem der Alarm wieder automatisch aktiviert wird.

- Wenn der Alarmgrenzwert plus oder minus Hysterese auBBerhalb
des Messwertbereichs eingegeben wird, kann das Geréat den
Alarm nicht zurlicksetzen.

Beispiel: Eingang 0 bis 1000 (mBar).
- Sollwert 900 (mBar)

- Abweichungsalarm nach unten 50 (mBar)
- Hysterese 160 (mBar)

Der Resetpunkt ist demnach 900 - 50 + 160 = 1010 (mBar) aber
dieser Wert liegt auBerhalb des Messwertbereichs.

Der Reset kann lediglich durch Aus- und Wiedereinschalten des
Gerétes erfolgen, nachdem das Ereignis, der den Alarm
ausgel6st hat, beseitigt wurde.

- Alle Bandwert-Alarme verwenden dieselbe Hysterese fiir beide
Alarmgrenzwerte.

- Wenn die Hysterese eines Bandwert-Alarms breiter ist, als der
programmierte Bandwert, kann das Geréat den Alarm nicht mehr
zurucksetzen.

Beispiel: Eingang 0 bis 500 (°C)
- Sollwert 250 (°C)

- Relativer Bandwert-Alarm

- Unterer Grenzwert 10 (°C)

- Oberer Grenzwert 10 (°C)

- Hysterese 25 (°C)

[30] AL1d — Verzégerung Alarm 1
Verfligbar: Wenn [24] AL1t von “nonE” verschieden ist
Bereich: oFF (0) bis 9999 Sekunden

Hinweis: Der Alarm wird nur dann aktiviert, wenn das Ereignis, das
den Alarm hervorgerufen hat, Ianger andauert, als die in [30] AL1d
vorgegebene Zeit, wahrend der Reset unmittelbar erfolgt.

[31] AL10o — Aktivierung des Alarms 1 im Standby-Modus
Verfiigbar: Wenn [24] AL1t von “nonE” verschieden ist.
Bereich:

no = Alarm 1 im Standby-Modus deaktiviert

YES = Alarm 1 im Standby-Modus aktiviert

[32] AL2t — Alarm 2 — Alarmart
Verfiigbar: Stets
Bereich:

Wenn ein oder mehrere Ausgange als Steuerausgénge
programmiert wurden.

nonk = Nicht verwendeter Alarm
LoAb = Absoluter Tiefstwertalarm
HiAb = Absoluter Héchstwertalarm
LHAb = Absoluter Bandwert-Alarm
LodE = Relativer Tiefstwertalarm
HidE = Relativer Héchstwertalarm
LHdE = Relativer Bandwert-Alarm

Wenn kein Ausgang als Steuerausgang eingestellt wurde
nonk = Nicht verwendeter Alarm

LoAb = Absoluter Tiefstwertalarm

HiAb = Absoluter Héchstwertalarm

LHAb = Absoluter Bandwert-Alarm

Hinweis:

- Die relativen und absoluten Alarme beziehen sich auf den
operativen Sollwert des Gerates (auch wahrend einer Rampe).

- Weitere Hinweise hierzu entnehmen Sie bitte Parameter [24]AL1t.

[33] Ab2 — Funktion von Alarm 2

Verfligbar: Wenn [32] AL2t von “nonE” verschieden ist
Bereich: 0 bis 15 nach folgender Regelung:

+1 = Bei Einschaltung nicht aktiv

+2 = Gespeicherter Alarm (manueller Reset)

+4 = Erkennbarer Alarm

+8 = Bei Sollwert-Wechsel nicht aktiver, relativer Alarm

Beispiel: Wird fir Ab2 der Wert 5 (1+4) eingegeben, ist der Alarm 2
“bei Einschaltung nicht aktiv ” und “erkennbar”.

Hinweis: Weitere Infos hierzu entnehmen Sie bitte Parameter [25]
Ab1.

[34] AL2L - Bei den Hochst- und Tiefstwertalarmen ist AL2L
der untere Grenzwert des Parameters AL2

- Bei den Bandwert-Alarmen ist AL2L der untere
Alarmgrenzwert

Verfiigbar: Wenn [32] AL2t von “nonE” verschieden ist.
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Bereich: - 1999 bis [35] AL2H technische MaBeinheit.

[35] AL2H - Bei den Hochst- und Tiefstwertalarmen ist AL2H ist
der obere Grenzwert des Parameters AL2

- Bei den Bandwert-Alarmen ist AL2H der obere
Alarmgrenzwert

Verfuigbar: Wenn [32] AL2t von “nonE” verschieden ist.
Bereich: [34] AL2L bis 9999 technische MaBeinheit.

[36] AL2 — Alarmgrenzwert 2

Verfligbar: Wenn

- [32] AL2t = LoAb Absoluter Tiefstwertalarm

- [32] AL2t = HiAb Absoluter Hochstwertalarm

- [32] AL2t = LodE Abweichung nach unten (relativ)

- [32] AL2t = HidE Abweichung nach oben (relativ)
Bereich: [34] AL2L bis [35] AL2H technische MaBeinheiten.

[37] HAL2 - Hysterese des Alarms 2
Verfuigbar: Wenn [32] AL2t von “nonE” verschieden ist.
Bereich: 1 bis 9999 technische MaBeinheit.

Hinweis: Weitere Infos hierzu entnehmen Sie bitte Parameter [29]
HAL1.

[38] AL2d — Verz6gerung Alarm 2
Verfiigbar: Wenn [32] AL2t von “nonE” verschieden ist.
Bereich: oFF (0) bis 9999 Sekunden.

Hinweis: Der Alarm wird nur dann aktiviert, wenn das Ereignis, das
den Alarm hervorgerufen hat, Ianger andauert, als die in [38] AL2d
vorgegebene Zeit, wahrend der Reset unmittelbar erfolgt.

[39] AL20 - Aktivierung des Alarms 2 im Standby-Modus
Verfligbar: Wenn [32] AL2t von “nonE” verschieden ist.
Bereich:

no = Alarm 2 im Standby-Modus deaktiviert

YES = Alarm 2 im Standby-Modus aktiviert

[40] AL3t - Alarm 3 — Alarmart
Bereich:

Wenn ein oder mehrere Ausgénge als Steuerausgange
programmiert wurden.

nonE = Nicht verwendeter Alarm
LoAb = Absoluter Tiefstwertalarm
HiAb = Absoluter Héchstwertalarm
LHAb = Absoluter Bandwert-Alarm
LodE = Relativer Tiefstwertalarm
HidE = Relativer Héchstwertalarm
LHJE = Relativer Bandwert-Alarm

Wenn kein Ausgang als Steuerausgang eingestellt wurde
nonE = Nicht verwendeter Alarm

LoAb = Absoluter Tiefstwertalarm

HiAb = Absoluter Héchstwertalarm

LHAb = Absoluter Bandwert-Alarm

Hinweis:

- Die relativen und absoluten Alarme beziehen sich auf den
operativen Sollwert des Gerates (auch wahrend einer Rampe).

- Weitere Hinweise hierzu entnehmen Sie bitte Parameter [24]AL1t.

[41] Ab3 — Funktion von Alarm 3

Verfligbar: Wenn [40] AL3t von “nonE” verschieden ist
Bereich: 0 bis 15 nach folgender Regel:

+1 = Bei Einschaltung nicht aktiv

+2 = Gespeicherter Alarm (manueller Reset)

+4 = Erkennbarer Alarm

+8 = Bei Sollwert-Wechsel nicht aktiver, relativer Alarm.

Beispiel: Wird fir Ab3 der Wert 5 (1+4) eingegeben, ist der Alarm 3
“bei Einschaltung nicht aktiv”’ und “erkennbar”.

Hinweis: Weitere Infos hierzu entnehmen Sie bitte dem Parameter
[25] Ab1.

[42] AL3L - Bei den Hochst- und Tiefstwertalarmen ist AL3L
der untere Grenzwert des Parameters AL3

- Bei den Bandwert-Alarmen ist AL3L der untere
Alarmgrenzwert

Verfiigbar: Wenn [40] AL3t von “nonE” verschieden ist
Bereich: - 1999 bis [43] AL3H technische MaBeinheiten.

[43] AL3H — Bei den H6chst- und Tiefstwertalarmen ist AL3H
der obere Grenzwert des Parameters AL3

- Bei den Bandwert-Alarmen ist AL3H der obere
Alarmgrenzwert

Verfiigbar: Wenn [40] AL3t von “nonE” verschieden ist
Bereich: [42] AL3L bis 9999 technische MaBeinheiten.

[44] AL3 — Alarmgrenzwert 3

Verfiigbar: Wenn

- [40] AL3t = LoAb Absoluter Tiefstwertalarm

- [40] AL3t = HiAb Absoluter Hochstwertalarm

- [40] AL3t = LodE Abweichung nach unten (relativ)

- [40] AL3t = HidE Abweichung nach oben (relativ)
Bereich: [42] AL3L bis [43] AL3H technische MaBeinheiten.

[45] HAL3 - Hysterese des Alarms 3
Verfiigbar: Wenn [40] AL3t von “nonE” verschieden ist
Beriech: 1 bis 9999 technische MaBeinheiten

Hinweis: Weitere Infos hierzu entnehmen Sie bitte dem Parameter
[29] HAL1
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[46] AL3d — Verz6gerung Alarm 3
Verfiigbar: Wenn [40] AL3t von “nonE” verschieden ist
Bereich: oFF (0) bis 9999 Sekunden

Hinweis: Der Alarm wird nur dann aktiviert, wenn das Ereignis, das
den Alarm hervorgerufen hat, I&nger andauert, als die in [46] AL3d
vorgegebene Zeit, wahrend der Reset unmittelbar erfolgt.

[47] AL3o — Aktivierung des Alarms 3 im Standby-Modus
Verfligbar: Wenn [40] AL3t von “nonE” verschieden ist
Bereich:

no = Alarm 3 im Standby-Modus deaktiviert

YES = Alarm 3 im Standby-Modus aktiviert.

Allgemeine Hinweise zum LBA Alarm:
Der LBA Alarm funktioniert wie folgt:

Liegt einem Prozess 100%ige Leistung an, neigt die gemessene
Variable nach einer von der Tragheit abhangigen Zeit dazu, in eine
bestimmte Richtung zu wechseln (der Wert steigt bei einem
Heizbetrieb oder sinkt bei einer kéltetechnischen Anwendung).

Beispiel: Legen wir einem Ofen die 100% Leistung an, muss die
Temperatur steigen, sonst funktionieren ein oder mehrere Bauteile
des Kreislaufs nicht ordnungsgemag (Heizelement, Sensor,
Stromversorgung, Sicherung, usw.).

Gleiches ist auch auf die geringste Leistung anwendbar. Entziehe
ich dem Ofen in unserem Beispiel Leistung, muss die Temperatur
langsam sinken, sonst hat das SSR einen Kurzschluss, das Ventil
sitzt fest usw.

Die LBA Funktion wird automatisch aktiviert, wenn das PID-
Verhalten héchste oder niedrigste Leistung erfordert.

Ist die Prozessreaktion langsamer als die programmierte
Geschwindigkeit, aktiviert das Gerat den Alarm.

Hinweis:
- Die LAB-Funktion ist im manuellen Geratebetrieb deaktiviert.

- Das Gerét fUhrt die Steuerung auch bei bestehendem LBA-Alarm
fort. Liegt die Prozessreaktion innerhalb der vorgegebenen
Grenzwerte, |6scht das Gerat den Alarm automatisch.

- Diese Funktion ist nur dann verfligbar, wenn es sich beim
Regelalgorithmus um eine PID-Regelung handelt (Cont = PID).

[48] LbAt — Zeit der LBA-Funktion
Verfuigbar: Wenn [52] Cont = PID

Bereich: oFF = LBA nicht verwendet oder von 1 bis 9999
Sekunden

[49] LbSt — Von LBA verwendetes MaBdelta wenn die Soft
Start-Funktion aktiv ist

Verfligbar: Wenn [48] LbAt von oFF verschieden ist
Bereich:

- oFF = Die LBA —Funktion ist wahrend des Soft Starts deaktiviert
- 1 bis 9999 technische MaBeinheiten

[50] LbAS - Von LBA verwendetes MaBdelta (loop break alarm
step)

Verfligbar: Wenn [48] LbAt von oFF verschieden ist
Bereich: 1 bis 9999 technische MaBeinheiten

[51] LbcA — LBA Aktivierbedingungen
Verfligbar: Wenn [48] LbAt von oFF verschieden ist
Bereich:

uP = Nur dann aktiviert, wenn das PID-Verhalten max. Leistung
erfordert

dn = Nur dann aktiviert, wenn das PID-Verhalten min. Leistung
erfordert

both = In beiden Fallen aktiviert (wenn das PID-Verhalten sowohl
max. als auch min. Leistung erfordert)

Anwendungsbeispiele des LBA-Alarms:
LbAt (LBA Zeit) = 120 Sekunden (2 Minuten)
LbAS (LBA Delta) =5 °C

Die Maschine wurde derart entwickelt, dass 200 °C in 20
Minuten erreicht werden (20 °C/min).

Wenn das PID-Verhalten 100% Leistung erfordert, aktiviert das
Gerat eine Zeitschaltung. Steigt der gemessene Wert wahrend
der Zeitschaltung um mehr als 5°C, wird die Zeitschaltung
zurlickgesetzt. Erreicht die gemessene Variable hingegen das
vorgegebene Delta (5 °C in 2 Minuten) nicht, so erzeugt das
Gerat den Alarm.

Die Gruppe rEG ist nur dann verfligbar, wenn ein oder mehrere
Ausgange als Steuerausgange programmiert wurden (H.rEG oder
C.rEG).

[52] cont — Steuerungsart

Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steuerausgang
(H.rEG oder C.reG) programmiert wurde.

Bereich:

Wenn zwei Steuerungen programmiert wurden (H.rEG und c.rEG):
Pid = PID (heizt und kihlt)

nr = EIN-/AUS-Regelung bei neutraler Zone (heizt und kiihlt)

pv 4

HSEt
HSEt

time
OUTH.IEG | % o
(heating) OFF OFF

OUT c.rEG
(cooling)

ON

OFF OFF

Wenn nur eine Steuerung programmiert wurde (H.rEG oder c.rEG)
Pid = PID (heizt oder kihit)
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On.FA = EIN/AUS mit asymmetrischer Hysterese
On.FS = EIN/AUS mit symmetrischer Hysterese

pvA PV &
sP \
HSE(I HSEI
/ sP
limi limi
OUT ON ON ON OUT ON ON ON
H.rEG OFF OFF C.reG OFF OFF
HEAt-On.FA CooL-On.FA
pv 4 A
PV
[\ = N
sF / / HSE spP AN \ =
' / / HSE!
/ limi limi
OUT ON ON ON OUT ON ON ON
HrEG OFFf OFF CreG OFF% OFFf
HEAt-On.FS CoolL-0On.FS
Hinweis:

- EIN-/AUS-Regelung mit Asymmetrischer Hysterese:
- OFF wenn PV > SP

- ON wenn PV < (SP - Hysterese)

- EIN-/AUS-Regelung mit Symmetrischer Hysterese:

- OFF wenn PV > (SP + Hysterese)

- ON wenn PV < (SP - Hysterese)

[53] Auto — Autotuning Anwahl

Tecnologic hat zwei Autotuning-Arten entwickelt:
1) Oszillierenes Autotuning

2) Fast Autotuning

1) Das oszillierende Autotuning ist das herkémmliche Autotuning:
- Dieses ist praziser.

- Es kann auch dann noch beginnen, wenn der Messwert nahe
beim Sollwert liegt

- Es kann auch dann verwendet werden wenn der Sollwert nahe bei
der Umgebungstemperatur liegt

2) Das Fast Autotuning sollte dann verwendet werden, wenn:

- Der Prozess sehr langsam erfolgt und man in kurzer Zeit operativ
sein mdchte

- Wenn kein Overshoot zulassig ist

- Bei zahlreichen Multiloop-Maschinen, wo das Fast Autotuning die
auf gegenseitiges Einwirken der Loops zurtickzuflhrenden
Fehler reduziert.

Hinweis: Das Fast Autotuning kann nur dann starten, wenn der
gemessene Wert (PV) niedriger als (SP + 1/2SP) ist.

Verfiigbar: Wenn [49] cont = PID
Bereich: - 4 bis 4
Dabei ist:

-4 = oszillierendes Autotuning mit automatischem Start bei
Einschaltung (nach dem Soft Start) und nach jedem
Sollwert-Wechsel.

-3 = oszillierendes Autotuning mit manuellem Start

-2 = oszillierendes Autotuning mit automatischem Start lediglich bei
Ersteinschaltung

-1 = oszillierendes Autotuning mit automatischem Start bei jeder
Einschaltung

0 = Nicht verwendet
1 = Fast Autotuning mit automatischem Start bei jeder Einschaltung

2 = Fast Autotuning mit automatischem Start lediglich bei
Ersteinschaltung

3 = Fast Autotuning mit manuellem Start

4 = Fast Autotuning mit automatischem Start bei Einschaltung
(nach dem Soft Start) und nach jedem Sollwert-
Wechsel.

Hinweis: Das Autotuning ist wahrend eines Programmablaufs
gesperrt.

[54] Aut.r — Manuelle Aktivierung des Autotuning
Verfiigbar: Wenn [52] cont = PID

Bereich:

oFF = Das Gerat nimmt kein Autotuning vor

on = Das Gerat nimmt ein Autotuning vor

[55] SELF — Aktivierung des Selftuning

Das Selftuning ist ein adaptiver Algorithmus, der die Werte der PID-
Parameter fortwéhrend optimiert.

Dieser Algorithmus wurde fir Prozesse entwickelt, in denen
erhebliche Lastadnderungen die Prozessreaktion verandern.

Verfiigbar: Wenn [52] cont = PID
Bereich:
oFF = Das Gerat nimmt kein Selftuning vor

on = Das Gerat nimmt ein Selftuning vor

[56] HSEt — Hysterese der EIN-/AUS-REGELUNG
Verfiigbar: Wenn [52] cont von PID verschieden ist
Bereich: 0 bis 9999 technische MaBeinheiten

[57] cPdt — Verdichterverzégerungszeit
Verfiigbar: Wenn [52] cont = nr

Bereich:

- OFF = Schutz deaktiviert

- 1 bis 9999 Sekunden

[58] Pb — Proportionalband
Verfiigbar: Wenn [52] cont = PID und [55] SELF = no
Bereich: 1 bis 9999 technische MaBeinheiten

Hinweis: Die Autotuning Funktion berechnet diesen Wert

[59] int — Integralzeit

Verfiigbar: Wenn [52] cont = PID und [55] SELF = no
Messbereich:

- OFF = Integralwirkung ausgeschaltet

- 1 bis 9999 Sekunden

- inF= Integralwirkung ausgeschaltet
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Hinweis: Die Autotuning Funktion berechnet diesen Wert

[60] dEr — Vorhaltezeit

Verfiigbar: Wenn [52] cont = PID und [55] SELF = no
Bereich:

- oFF — Vorhaltewirkung ausgeschaltet

- 1 bis 9999 Sekunden

Hinweis: Die Autotuning Funktion berechnet diesen Wert

[61] Fuoc - Fuzzy overshoot control

Dieser Parameter reduziert das normalerweise nach einem
Kaltstart bzw. nach einem Sollwert-Wechsel vorhandene Overshoot
und ist nur in diesen beiden Fallen aktiv.

Bei Eingabe von einem Wert zwischen 0.00 und 1.00 kann die
Geréatewirkung wahrend der Ann&herung zum Sollwert reduziert
werden.

Bei Eingabe von Fuoc = 1 ist diese Funktion deaktiviert.

A

PV

—

Fuoc troppo grande
SP e

time

Verfiigbar: Wenn [49] cont = PID und [52] SELF = no
Bereich: 0 bis 2.00.

Hinweis: Das Fast Autotuning berechnet den Wert des Parameters
Fuoc, wahrend das oszillierende Autotuning diesen Wert auf 0.5
setzt.

[62] H.Act — Verbraucher des Heizausgangs (H.rEG)

Dieser Parameter bestimmt den min. fir die Zykluszeit
programmierbaren Wert je nach dem verwendeten Verbraucher.
Dadurch l&sst sich die Lebensdauer des Verbrauchers verlangern.

Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Heizausgang
programmiert wurde (H.rEG), [52] cont = PID und [55] SELF = no

Bereich:

SSr = Steuerung eines Statikrelais (SSR)
rELY = Relais oder Schitz

SLou = langsame Verbraucher

Hinweis: Bei Eingabe von

- SSr liegt keine Begrenzung vor und [63] tcrH wird auf 1 Sekunde
voreingestellt.

- rELY wird die Zykluszeit des Heizausgangs [63] tcrH auf 20
Sekunden begrenzt und [63] tcrH wird auf 20
Sekunden voreingestellt.

- SLou wird die Zykluszeit des Heizausgangs [63] tcrH auf 40
Sekunden begrenzt und [63] tcrH wird auf 40
Sekunden voreingestellt.

[63] tcrH — Zykluszeit des Heizausgangs

Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Heizausgang
programmiert wurde (H.rEG), [52] cont = PID und [55] SELF = no

Bereich:

Wenn [62] H.Act = SSr
1.0 bis 130.0 Sekunden
Wenn [62] H.Act = reLY
20,0 bis 130.0 Sekunden
Wenn [62] H.Act = SLou
40,0 bis 130.0 Sekunden

[64] PrAt — Leistungsverhaltnis zwischen der Heizfunktion und
der kéltetechnischen Funktion

Das Gerat verwendet fiir die kaltetechnische Funktion dieselben
PID-Parameter, die fir die Heizfunktion eingestellt wurden, jedoch
ist die Wirkung dieser beiden Funktionen normalerweise
unterschiedlich.

In diesem Parameter kann das Leistungsverhaltnis zwischen der
Heiz- und der Kihlfunktion bestimmt werden.

Die hier zugrunde liegende Philosophie lasst sich anhand von
einem Beispiel besser erklaren.

Es wird von einem Loop eines Kunststoffextruders ausgegangen.
Die Betriebstemperatur (SP) betragt 250 °C.

Wenn die Temperatur von 250 auf 270 °C (Delta 20 °C) erhdht
werden soll, werden 100 % der Heizleistung benétigt. Es dauert 60
Sekunden, bis der neue Wert erreicht wird.

Wird hingegen 100 % der Kuhlleistung (Lifter) verwendet, um die
Temperatur von 250 °C auf 230 °C (Delta 20 °C) zu senken,
werden hingegen nur 20 Sekunden benétigt.

In unserem Beispiel entspricht das Verhaltnis 60/20 = 3 ([60] PrAt =
3) und dieses Verhéltnis besagt, dass die Kihlleistung 3 mal
wirkungsvoller ist, als die Heizleistung.

Verfuigbar: Wenn zwei Steuerungsfunktionen eingestellt wurden
(H.reG und c.reG), [52] cont = PID und [55] SELF = no

Bereich: 0.01 bis 99.99

Hinweis: Die Autotuning Funktion berechnet diesen Wert.

[65] c.Act — Verbraucher des Kiihlausgangs (C.rEG)

Verfligbar: Wenn wenigstens ein Ausgang als Kihlausgang
programmiert wurde (c.rEG), [52] cont = PID und [55] SELF = no

Bereich:

SSr = Steuerung eines Statikrelais (SSR)
rELY = Relais oder Schitz

SLou = langsame Verbraucher

Hinweis: Weitere Hinweise hierzu entnehmen Sie bitte dem
Parameter [62] h.Act.

[66] tcrc — Zykluszeit des Kiithlausgangs

Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Kiihlausgang
programmiert wurde (c.rEG), [52] cont = PID und [55] SELF = no

Bereich:

Wenn [62] H.Act = SSr
1.0 bis 130.0 Sekunden
Wenn [62] H.Act = reLY
20,0 bis 130.0 Sekunden
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Wenn [62] H.Act = SLou
40,0 bis 130.0 Sekunden

[67] rS — Manueller Reset (Vorbelastung des Integrals)

Anhand dieser Funktion kdnnen die Undershoots bei Warmstart
beachtlich reduziert werden.

Hat der Prozess die Betriebstemperatur erreicht, 1auft das Gerat bei
einer stabilen Ausgangsleistung (z.B. 30 %).

Nach einem kurzen Spannungsabfall setzt sich der Prozess wieder
mit einer gemessenen Variable in Betrieb, die dem Sollwert
entspricht, wahrend das Gerat mit einem Integralverhalten gleich
Null startet.

Bei Eingabe eines manuellen Resets von einem durchschnittlichen
Wert der Betriebsleistung (in unserem Beispiel 30%) startet das
Gerét bei einer Leistung, die dem Durchschnittswert (anstatt Null)
entspricht und die Abweichung ist somit sehr gering (theoretisch
gleich Null).

Verfiigbar: Wenn [52] cont = PID und [55] SELF = no
Bereich: -100.0 bis 100.0 %

[68] od — Einschaltverzégerung

Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steuerausgang
programmiert wurde

Bereich:

- oFF : Nicht verwendete Funktion
- 0,01 bis 99.59 hh.mm

Hinweis:

- Dieser Parameter definiert die Zeit, wahrend der das Gerat (nach
Einschaltung) im Standby-Modus bleibt, bevor alle weiteren
Funktionen aktiviert werden (Steuerung, Alarme, Programm,
USW.).

- Bei Anwabhl eines Programms mit Start bei Einschaltung und
Funktion “od”, fihrt das Geréat zun&chst die Funktion “od” aus
und startet dann das Programm.

- Wird ein Autotuning mit Start bei Einschaltung und die Funktion
“od” programmiert, wird die Funktion od abgebrochen und das
Gerat nimmt sofort ein Autotuning vor.

[69] St.P — H6chste Ausgangsleistung beim Soft Start

Verfligbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steuerausgang
programmiert wurde.

Bereich: -100 bis 100 %

Hinweis:

- Nimmt der Parameter St.P einen positiven Wert an, dann wirkt
sich die Begrenzung lediglich auf den/die
Heizausgang/Heizausgéange aus.

- Nimmt der Parameter St.P einen negativen Wert an, dann wirkt
sich die Begrenzung lediglich auf den/die
Kiihlausgang/Kiihlausgénge aus.

- Bei Eingabe eines Programms mit Start bei Einschaltung und
Soft Start Funktion fihrt das Gerat beide gleichzeitig aus. Mit
anderen Worten bearbeitet das Gerét die erste Rampe. Ist die
vom PID-Verhalten berechnete Leistung niedriger als der
programmierte Grenzwert, arbeitet das Gerat bei der geforderten
Leistung. Berechnet das PID-Verhalten eine Leistung, die den
programmierten Héchstwert (berschreitet, verwendet das Gerét
den Grenzwert.

- Die Autotuning Funktion sperrt die Soft Start Funktion.

- Die Soft-Start-Funktion kann auch bei EIN-/AUS-Regelung
angewendet werden.

[70] SSt — Zeit der Soft Start Funktion

Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steuerausgang
programmiert wurde und [52] cont = PID

Bereich:

- oFF : Nicht verwendete Funktion
- 0.01 bis 7.59 hh.mm

- inF : stets aktive Begrenzung

[71] SS.tH — Abschaltgrenzwert der Soft Start Funktion

Verfligbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steuerausgang
programmiert wurde und [52] cont = PID

Bereich: -1999 bis 9999 technische MaBeinheiten

- Ist die Leistungsbegrenzung positiv (d.h. die Begrenzung betrifft
die Heizwirkung), dann ist die Soft-Start-Funktion deaktiviert,
wenn die Messung gréBer als der eingestellte Wert ist, bzw.
diesem entspricht.

- Ist die Leistungsbegrenzung negativ (d.h. die Begrenzung betrifft
die Kithlwirkung), dann ist die Soft-Start-Funktion deaktiviert,
wenn die Messung kleiner als der eingestellte Wert ist, bzw.
diesem entspricht.

Die Gruppe SP ist nur dann verfiigbar, wenn mindestens ein
Ausgang als Steuerausgang programmiert wurde (H.rEG oder
C.rEG).

[72] nSP — Nummer des verwendeten Sollwertes

Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steuerausgang
programmiert wurde.

Bereich: 1 bis 4

Hinweis: Wenn dieser Parameterwert verandert wird, verhalt sich
das Gerat folgendermaBen:

- Der Parameter [79] SPAt wird auf den Wert “SP1” gesetzt.

- Das Gerét prift, ob verwendbaren Sollwerte innerhalb der in den
Parametern [73] SPLL und [74] SPHL vorgegebenen Grenzwerte
liegen.

Falls der Wert eines Sollwertes die eingestellten Grenzwerte Uber-
oder unterschreitet, setzt das Geréat diesen Sollwert auf den
nachsten Grenzwert.

[73] SPLL — Tiefster Sollwert

Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steuerausgang
programmiert wurde.

Bereich: -1999 bis [74] SPHL technische MaBeinheiten
Hinweis:

- Wird der Wert [73] SPLL verandert, prift das Gerat alle lokalen
Sollwerte (Parameter SP1, SP2, SP3 und SP4) und alle Sollwerte
des Programms (Parameter [94] Pr.S1, [99] Pr.S2, [104] Pr.S3,
[109] Pr.S4 ).
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Falls ein Sollwert tiefer ist, als der untere im Parameter [73] SPLL,
eingestellte Grenzwert, stellt das Gerat diesen Sollwert auf den
Wert [73] SPLL.

- Die Anderur)_g des Parameters [73] SPLL fihrt automatisch zu
folgenden Anderungen:

- Wenn [80] SP.rt = SP wird der Wert des Uibertragenen Sollwertes
dem aktiven Sollwert gleich gesetzt.

- Wenn [80] SP.rt = trim wird der Wert des ibertragenen Sollwertes
auf Null gesetzt

- Wenn [80] SP.rt = PErc wird der Wert des Ubertragenen
Sollwertes auf Null gesetzt

[74] SPHL — Héchster Sollwert

Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steuerausgang
programmiert wurde

Bereich: [73] SPLL bis 9999 technische MaBeinheiten

Hinweis: Weitere Hinweise hierzu entnehmen Sie bitte dem
Parameter [73] SPLL.

[75] SP 1 — Sollwert 1

Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steuerausgang
programmiert wurde

Bereich: [73] SPLL bis [74] SPHL technische MaBeinheiten

[76] SP 2 — Sollwert 2

Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steuerausgang
programmiert wurde und [72] nSP > 1

Bereich: [73] SPLL bis [74] SPHL technische MaBeinheiten

[77] SP 3 — Sollwert 3

Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steuerausgang
programmiert wurde und [72] nSP > 2

Bereich: [73] SPLL bis [74] SPHL technische MaBeinheiten

[78] SP 4 — Sollwert 4

Verfligbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steuerausgang
programmiert wurde und [72] nSP = 4

Bereich: [73] SPLL bis [74] SPHL technische MaBeinheiten

[79] SPAt — Annwahl des aktiven Sollwertes

Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steuerausgang
programmiert wurde

Bereich: “SP1” bis [72] nSP
Hinweis:
- Die Anderung [75] SPAt fiihrt zu folgenden Anderungen:

- Wenn [80] SP.rt = SP wird der Wert des Uibertragenen Sollwertes
dem aktiven Sollwert gleich gesetzt

- Wenn [80] SP.rt = trim wird der Wert des ibertragenen Sollwertes
auf Null gesetzt

- Wenn [80] SP.rt = PErc wird der Wert des Uibertragenen
Sollwertes auf Null gesetzt

- SP2, SP3 und SP4 kénnen nur dann angewahlt werden, wenn der
entsprechende Sollwert aktiviert ist (siehe Parameter [75] nSP)

[80] SP.rt — Art des uibertragenen Sollwertes

Diese Gerate kdnnen untereinander Uber die serielle Schnittstelle
RS 485 ohne PC kommunizieren. Ein Gerat kann als Master
eingestellt werden, wahrend die anderen Gerate Slave sein
mussen (Ubliche Einstellung). Die Master-Einheit Gbertrégt ihren
operativen Sollwert auf die Slave-Einheiten.

Auf diese Art kann zum Beispiel gleichzeitig der Sollwert von 20
Geraten verandert werden, indem lediglich der Sollwert in der
Master-Einheit gedndert wird (z.B. Anwendung: Hot Runner).

Der Parameter SP.rt legt fest, wie die Slave-Einheit den von der
seriellen Schnittstelle Gbertragenen Sollwert verwendet.

Der Parameter [125] tr.SP (Anwahl des zu lbertragenden Wertes
(Master) legt den zu Ubertragenden Wert der Master-Einheit fest.

Verfligbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steuerausgang
programmiert wurde und eine serielle Schnittstelle vorhanden ist.

Bereich:

rSP = Der von der seriellen Schnittstelle kommende Wert wird als
Ubertragener Sollwert verwendet (RSP)

trin = Der von der seriellen Schnittstelle kommende Wert wird zum
lokalen, im Parameter SPAt angewahlten Sollwert
addiert und die sich daraus ergebende Summe wird
der operative Sollwert

PErc = Der von der seriellen Schnittstelle kommende Wert wird als
Prozentualwert des Eingangsbereichs betrachtet und
der so errechnete Wert wird der operative Sollwert

Hinweis:
- Eine Anderung von [80] SPrt filhrt zu folgenden Anderungen:

- Wenn [80] SP.rt = SP wird der Wert des Uibertragenen Sollwertes
dem aktiven Sollwert gleich gesetzt

- Wenn [80] SP.rt = trim wird der Wert des ibertragenen Sollwertes
auf Null gesetzt

- Wenn [80] SP.rt = PErc wird der Wert des Ubertragenen
Sollwertes auf Null gesetzt

Beispiel:
Umschmelzofen flir PCB.

Die Master-Einheit Gbertrégt ihren Sollwert auf 5 weitere Bereiche
(Slave).

Die Slave-Bereiche verwenden die Angabe als “TRIM” Sollwert
(Param. trin).

Der erste Bereich ist der Master-Bereich und verwendet einen
Sollwert von 210 °C.

Der zweite Bereich hat einen lokalen Sollwert von - 45 (°C)
Der dritte Bereich hat einen lokalen Sollwert von -45 (°C)
Der vierte Bereich hat einen lokalen Sollwert von -30 (°C)
Der flnfte Bereich hat einen lokalen Sollwert von +40 (°C)
Der sechste Bereich hat einen lokalen Sollwert von +50 (°C)
Daraus ergibt sich das folgende Temperaturprofil:

- Master SP =210 °C

- Zweiter Bereich SP =210 -45 = 165 °C

- Dritter Bereich SP =210 -45 = 165 °C

- Vierter Bereich SP =210-30 =180 °C

- Finfter Bereich SP =210 + 40 = 250 °C

- Sechster Bereich SP =210 + 50 = 260 °C

Bei Anderung des Sollwertes der Master-Einheit &ndert sich auch
der Sollwert aller Slave-Einheiten um denselben Betrag.
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[81] SPLr — Anwahl eines lokalen oder iibertragenen
Sollwertes

Verfligbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steuerausgang
programmiert wurde

Bereich:
Loc = Lokaler Sollwert durch [79] SPAt anwéahlbar
rEn = Ubertragener Sollwert (lber serielle Schnittstelle)

[82] SP.u - Veranderungsgeschwindigkeit bei Sollwertanstieg
(Anstiegsrampe)

Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steuerausgang
programmiert wurde

Bereich:
0.01 = 99.99 Einheiten/min
inF = deaktivierte Rampe (Stufeniibergang)

[83] SP.d — Veranderungsgeschwindigkeit bei Sollwertabstieg
(Abstiegsrampe)

Verfiigbar: Wenn mindestens ein Ausgang als Steuerausgang
programmiert wurde

Bereich:
0.01 +99.99 Einheiten/min
inF = deaktivierte Rampe (Stufeniibergang)

Allgemeine Hinweise zum libertragenen Sollwert: Wird ein
Ubertragener Sollwert mit trim-Verhalten eingegeben, wird der
Bereich des lokalen Sollwertes: von [73] SPLL+ RSP bis [74] SPHL
- RSP

Gruppe ] tin — Konfiguration der Schaltuhr

Die Schaltuhr verfligt Gber 5 verschiedene Betriebsarten:

Einschaltverzégerung mit einer Verzégerungszeit und einer
“Zyklusendzeit”.

- Bei tr.t2 = Inf bleibt der Ausgang der Schaltuhr solange im ON
Zustand, bis das Gerat einen Reset-Befehl verzeichnet.

Start
ouT

Tr.t1 Tr.i2

OFF

OFF

Einschaltverzégerung mit einer Verzégerungszeit und einer
“Zyklusendzeit ”

Stat | Tr.t1 Tri2
OUT OFF % ON% OFF
PWR UP
Ausschaltverzdgerung

Start —| Tr.t1
ouT W ON % OFF
Reset |_|

Asymmetrische Pause — Betrieb (Schaltfolge) mit Start in Pause

Start — Iy Tr2 Tryg_Tri2 gryy _Tri2
our _ Off oN]orf oNJort[oN
Reset —l_

Asymmetrische Pause — Betrieb (Schaltfolge) mit Start im Betrieb

Stat 1 Tri2 Try1 Tr2 T Trt2

out  [oN oFf [ON] oFr [oN oFfF

Reset |_|
Hinweis:

- Das Gerat erhéalt den Start-, Hold- und Reset-Befehl anhand der
Taste U, Uber die serielle Schnittstelle oder Giber den logischen
Eingang.

- Ein Hold-Befehl bricht die Zeitschaltung ab.

[84] t.F= Funktion der unabhéangigen Schaltuhr
Verfligbar: Stets

Bereich:

nonE = Nicht verwendete Schaltuhr

i.d.A = Einschaltverzégerung

i.uP.d = Startverzdgerung

i.d.d = Ausschaltverzégerung

i.P.L = Pause — Betrieb mit Start in OFF

i.L.P = Pause — Betrieb mit Start in ON

[85] tr.u — Technische ZeitmaBeinheit

Verfligbar: Wenn [84] Tr.F von nonE verschieden ist
Bereich:

hh.nn = Stunden und Minuten

nn.SS = Minuten und Sekunden

SSS.d = Sekunden und Zehntelsekunden

Hinweis: Bei eingeschalteter Schaltuhr kann dieser Parameter
lediglich angezeigt aber nicht verandert werden.

[86] tr.t1 — Zeit 1

Verfligbar: Wenn [84] Tr.F von nonE verschieden ist
Bereich:

- Wenn [85] tr.u = hh.nn 00.01 bis 99.59

- Wenn [85] tr.u = nn.SS  00.01 bis 99.59
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- Wenn [85] tr.u = SSS.d da 000.1 bis 995.9

[87] tr.t2 — Zeit 2

Verfiigbar: Wenn [84] Tr.F von nonE verschieden ist
Bereich:

- Wenn [85] tr.u = hh.nn 00.01 bis 99.59

- Wenn [85] tr.u = nn.SS 00.01 bis 99.59

- Wenn [85] tr.u = SSS.d 000.1 bis 995.9

Hinweis: Bei Eingabe [87] tr.t2 = inF, wird die zweite Zeit lediglich
bei einem Reset-Befehl abgebrochen.

[88] tr.St — Schaltuhrzustand

Verfligbar: Wenn [84] Tr.F von nonE verschieden ist
Bereich:

- run = Schaltuhr in Betrieb

- HoLd = Schaltuhr in Hold

- rES = Schaltuhr steht (Reset)

Hinweis: Durch Eingabe dieses Parameters verhalt sich die
Schaltuhr nach dem Parameterwert (ohne Taste U, Digitaleingang
oder serielle Schnittstelle).

Diese Gerate kdnnen ein Temperaturprofil bestehend aus 4
Gruppen zu je 2 Stufen (insgesamt 8 Stufen) ausfihren.

Die erste Stufe ist stets eine Rampe (wird verwendet, um den
gewlnschten Sollwert zu erreichen); die zweite Stufe ist eine
Pausenzeit (Verweilzeit auf dem gewlinschten Sollwert).

Wird ein Run-Befehl erfasst, gleicht das Gerat den operativen
Sollwert dem tatsachlich gemessenen Wert an und nimmt die erste
Rampe vor.

AuBerdem verflgt jede Pausenzeit Uber ein Wait-Fenster, durch
das die Zeitschaltung unterbrochen werden kann, wenn der
gemessene Wert das betreffende Fenster verlasst (Quaranteed
soak).

Jeder Stufe kdnnen zwei Ereignisse zugewiesen werden. Ein
Ereignis kann einen Ausgang ansteuern und ein Verhalten
wahrend einem oder mehreren Programmteilen aufweisen.

Einige, zuséatzliche Parameter bestimmen die Zeitenskala und das
Gerateverhalten am Ende des Programms.

Hinweis:

1) Alle Programmschritte konnen wéhrend des
Programmablaufs verandert werden.

2) Wahrend des Programmablaufs speichert das Gerét den
gegenwartig laufenden Programmteil und in 30 Minuten
Intervallen auch die bereits abgelaufene Pausenzeit.

Erfolgt wahrend des Programmablaufs ein Spannungsabfall,
kann das Gerét bei Wiedereinschaltung den
Programmablauf von dem Programmteil wieder aufnehmen,
der gerade zum Zeitpunkt des Spannungsabfalls
durchgefiihrt wurde; war dies eine Pausenzeit, erfolgt die
Wiederaufnahme auch unter Beriicksichtigung der bereits
eingehaltenen Pausenzeit (mit einer Approximation von 30
Minuten).

Zur Aktivierung dieser Funktion muss der Parameter “[120]
dSPu — Geratezustand bei Einschaltung ” der Gruppe “Pan”
auf “AS.Pr” stehen.

Ist der Parameter “[120] dSPu — Geratezustand bei
Einschaltung” von “AS.Pr” verschieden, wird die
Speicherfunktion unterbunden.

Temp.

Pr.S1 —

Pr.s4 } \\ oy

e ) ~"

. i Sox
/
Prg. Step é T C% Soak 2 Oé Soak 3 V% M Rasrggto

Status N o ‘§ o o o g

OFF Program run ‘ Time
PWR UP %
or RUN S’

o

[89] Pr.F = Verhalten des Programms bei Einschaltung
Verfiigbar: Stets

Bereich:

nonE = Nicht verwendetes Programm

S.uP.d = Start bei Einschaltung mit erster Stufe in Standby
S.uP.S = Start bei Einschaltung

u.diG = Start bei Erkennung eines RUN Befehls

[90] Pr.u — Technische MaBeinheiten der Pausenzeiten
Verfuigbar: Wenn [89] Pr.F von nonE verschieden ist
Bereich:

hh.nn = Stunden und Minuten

nn.SS = Minuten und Sekunden

Hinweis: Wahrend des Programmablaufs kann dieser Parameter
nicht veréandert werden.

[91] Pr.E — Verhalten des Gerites bei Programmende
Verfligbar: Wenn [89] Pr.F von nonE verschieden ist
Bereich:

cnt = fahrt fort (das Geréat verwendet den Sollwert der letzten
Pausenzeit weiter, bis ein Reset- oder ein neuer Run-
Befehl erteilt wird).

SPAt = geht (iber den Parameter [79] SPAt zum angewahlten
Sollwert Uber.

St.bY = Geht in den Standby-Modus Uber

Hinweis:

- Bei Eingabe von [91] Pr.E = cnt arbeitet das Geréat wie folgt: Bei
Programmende verwendet das Gerat den Sollwert der letzten
Pausenzeit.

Wird ein Reset-Befehl erfasst, geht das Gerét iber den Parameter
79] SPAt zum angewéhlten Sollwert Uber. Dieser Ubergang
erfolgt in Stufen oder Uber die Rampe, je nach der Einstellung in
den Parametern [82] SP.u (Veranderungsgeschwindigkeit bei
Sollwertanstieg) und [83] SPd (Veranderungsgeschwindigkeit bei
Sollwertabstieg).

- Bei Eingabe [91] Pr.E = SPAt geht das Gerat lber den Parameter
[79] SPAt direkt zum angewéhlten Sollwert Gber. Dieser
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Ubergang erfolgt in Stufen oder iiber die Rampe, je hach
Einstellung in den Parametern [82] SP.u
(Veranderungsgeschwindigkeit bei Sollwertanstieg) und [83] SPd
(Veranderungsgeschwindigkeit bei Sollwertabstieqg).

[92] Pr.Et — Anzeigezeit Programmende
Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von nonE verschieden ist
Bereich:

- oFF = Nicht verwendete Funktion

- 00.01 bis 99.59 Minuten und Sekunden

- inF = ON bis ins Unendliche

Hinweis:

- Bei Eingabe [92] Pr.Et = inF geht die Anzeige Programmende erst
dann in den OFF-Zustand wenn das Gerat einen Reset- oder
einen neuen RUN-Befehl erhalt.

[93] Pr.S1 — Sollwert der ersten Pausenzeit

Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von nonE und [89] Pr.F von S.uP.d
verschieden ist.

Bereich: [70] SPLL bis [71] SPHL

[94] Pr.G1 — Gradient der ersten Rampe

Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von nonE und [89] Pr.F von S.uP.d
verschieden ist.

Bereich:
- 0.1 bis 999.9 technische MaBeinheiten/min
- inF = Stufenlibergang

[95] Pr.t1 — Erste Pausenzeit
Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von nonE verschieden ist
Bereich: 0.00 bis 99.59 Zeiteinheiten

[96] Pr.b1 — Wait Fenster der ersten Pausenzeit

Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von nonE und [89] Pr.F von S.uP.d
verschieden ist

Bereich: OFF bis 9999 technische MaBeinheiten

Hinweis: Das Wait-Fenster bricht die Zeitschaltung ab, wenn der
gemessene Wert das betreffende Fenster verlasst (guaranteed
soak).

Temp.
Wit
Soak SP _
Wait P — < \
e
¥ ] [ Time
Ramp x § Soak x § Soak x Ramp x+1

[97] Pr.E1 — Ereignisse der ersten Gruppe

Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von nonE und [89] Pr.F von S.uP.d
verschieden ist

Bereich: 00.00 bis 11.11 wobei
0 = Ereignis OFF

1 - Ereignis 1 Zustand wéahrend der Rampe

. Ereignis 2 Zustand wahrend der Rampe

l Ereignis 1 Zustand wahrend der Pausenzeit

nnnn
Ll

Ereignis 2 Zustand wéhrend der Pausenzeit

l—vvlltv - ULUALY VU ULV T4 YLul

Display = Rampe  Pausenzeit
Ereignis 1 Ereignis 2 Ereignis 1 Ereignis 2

00.00 = off off off off
10.00 = on off off off
01.00 = off on off off
11.00 = on on off off
00.10 = off off on off
10.10 = on off on off
01.10 = off on on off
11.10 =on on on off
00.01 = off off off on
10.01 =on off off on
01.01 = off on off on
11.01 =on on off on
00.11 = off off on on
10.11 =on off on on
01.11 = off on on on
11.11 =on on on on

[98] Pr.S2 — Sollwert der zweiten Pausenzeit
Verfuigbar: Wenn [89] Pr.F von nonE verschieden ist
Bereich:

- [73] SPLL bis [74] SPHL

- oFF = Programmende

Hinweis: Es missen nicht alle Stufen konfiguriert werden.

Sollen hingegen nur 2 Gruppen verwendet werden, muss lediglich
der Sollwert der dritten Gruppe auf OFF gestellt werden. Das Geréat
versteckt dann alle restlichen Parameter des Programmierers.

[99] Pr.G2 — Gradient der zweiten Rampe

Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von nonE und [98] Pr.S2 von oFF
verschieden ist

Bereich:
- 0.1 bis 999.9 technische MaBeinheiten/min.
- inF = Stufenlibergang

[100] Pr.t2 — Zweite Pausenzeit

Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von nonE und [98] Pr.S2 von oFF
verschieden ist
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Bereich: 0.00 bis 99.59 Zeiteinheiten

[101] Pr.b2 — Wait Fenster der zweiten Pausenzeit

Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von nonE und [98] Pr.S2 von oFF
verschieden ist

Bereich: oFF bis 9999 technische MaBeinheiten

Hinweis: Weitere Infos hierzu entnehmen Sie bitte dem Parameter
[96]Pr.b1

[102] Pr.E2 - Ereignisse der zweiten Gruppe

Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von nonE und [98] Pr.S2 von oFF
verschieden ist

Bereich: 00.00 bis 11.11 wobei
0 = Ereignis OFF
1 = Ereignis ON

Hinweis: Weitere Infos hierzu entnehmen Sie bitte dem Parameter
[97]Pr.E1

[103] Pr.S3 — Sollwert der dritten Pausenzeit

Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von nonE und [98] Pr.S2 von oFF
verschieden ist

Bereich:
- [73] SPLL bis [74] SPHL
- oFF = Programmende

Hinweis: Weitere Infos hierzu entnehmen Sie bitte dem Parameter
[98]Pr.S2

[104] Pr.G3 — Gradient der dritten Pausenzeit

Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von nonE, [98] Pr.S2 von oFF und [103]
Pr.S3 von OFF verschieden ist

Bereich:
- 0.1 bis 999.9 technische MaBeinheiten/min
- inF = Stufenlibergang

[105] Pr.t3 — Dritte Pausenzeit

Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von nonE, [98] Pr.S2 von oFF und [103]
Pr.S3 von OFF verschieden ist.

Bereich: 0.00 bis 99.59 Zeiteinheiten

[106] Pr.b3 — Wait Fenster der dritten Pausenzeit

Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von nonE, [98] Pr.S2 von oFF und [103]
Pr.S3 von OFF verschieden ist.

Bereich: oFF bis 9999 technische MaBeinheiten

Hinweis: Weitere Infos hierzu entnehmen Sie bitte dem Parameter
[96]Pr.b1

[107] Pr.E3 - Ereignisse der dritten Gruppe

Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von nonE, [98] Pr.S2 von oFF und [103]
Pr.S3 von OFF verschieden ist.

Bereich: 00.00 bis 11.11 wobei:
0 = Ereignis OFF
1 = Ereignis ON

Hinweis: Weitere Infos hierzu entnehmen Sie bitte dem Parameter
[97]Pr.E1

[108] Pr.S4 — Sollwert der vierten Pausenzeit

Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von nonE, [98] Pr.S2 von oFF und [103]
Pr.S3 von OFF verschieden ist.

Bereich:
- [73] SPLL bis 74] SPHL
- oFF = Programmende

Hinweis: Weitere Infos hierzu entnehmen Sie bitte dem Parameter
[98]Pr.S2

[109] Pr.G4 — Gradient der vierten Rampe

Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von nonE, [98] Pr.S2 von oFF, [103]
Pr.S3 von OFF und [108] Pr.S4 von OFF verschieden ist.

Bereich:
- 0.1 bis 999.9 technische MaBeinheiten/min
- inF = Stufenlibergang

[110] Pr.t4 — Vierte Pausenzeit

Verfuigbar: Wenn [89] Pr.F von nonE, [98] Pr.S2 von oFF, [103]
Pr.S3 von OFF und [108] Pr.S4 von oFF verschieden ist.

Bereich: 0.00 bis 99.59 Zeiteinheiten

[111] Pr.b4 —Wait Fenster der vierten Pausenzeit

Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von nonE, [98] Pr.S2 von oFF, [103]
Pr.S3 von OFF und [108] Pr.S4 von OFF verschieden ist.

Bereich: OFF bis 9999 technische MaBeinheiten

Hinweis: Weitere Infos hierzu entnehmen Sie bitte dem Parameter
[96]Pr.b1

[112] Pr.E4 - Ereignisse der vierten Gruppe

Verfligbar: Wenn [89] Pr.F von nonE, [98] Pr.S2 von oFF, [103]
Pr.S3 von OFF und [108] Pr.S4 von oFF verschieden ist.

Bereich: 00.00 bis 11.11 wobei:
0 = Ereignis OFF
1 = Ereignis ON

Hinweis: Weitere Infos hierzu entnehmen Sie bitte dem Parameter
[97]Pr.EA1

[113] Pr.St — Programmzustand

Verfiigbar: Wenn [89] Pr.F von nonE verschieden ist.
Bereich:

- run = Programm run

- HolLd = Programm hold

- rES = Programm reset
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Hinweis: Durch Eingabe dieses Parameters verhalt sich der Regler
nach dem Parameterwert (ohne logische Eingénge usw..).

[114] PAS2 — Passwort Ebene 2: Begrenztes Zugriffsniveau
Verfligbar: Stets
Bereich:

- oFF = Ebene 2 nicht durch Passwort geschuitzt (wie Ebene 1 =
Bediener).

- 1 bis 999.

[115] PAS3 — Passwort Ebene 3: Konfigurationsebene
Verfiigbar: Stets
Bereich:: 3 bis 999

Nota: Wird [114] PAS2 gleich [115] PAS3 gesetzt, so ist die Ebene
2 versteckt

[116] uSrb — Funktion der Taste U wahrend der RUN TIME
Verfligbar: Stets

Bereich:

nonE = Keine Funktion

tunE = Aktivierung des Autotuning/Selftuning

Bei einmaligem Tastendruck (Taste mind. eine Sekunde lang
gedrickt halten) startet das Autotuning.

oPLo = Manueller Betrieb

Der erste Tastendruck versetzt das Geréat in den manuellen Betrieb
(OPLO), bei weiterem Tastendruck wird das Gerat
wieder in den Automatikbetrieb versetzt.

AAc = Alarmreset

ASi = Alarmquittierung (acknowledged)
chSP = Sequentielle Sollwertanwahl
(siehe nachstehende Anmerkung).
St.by = Standby-Modus

Der erste Tastendruck versetzt das Gerat in den Standby-Modus,
bei weiterem Tastendruck wird das Gerat wieder in
den Automatikbetrieb versetzt.

Str.t = Run/hold/reset der Schaltuhr
(siehe nachstehende Anmerkung)

P.run = Run des Programms

(siehe nachstehende Anmerkung)
P.rES = Reset des Programms

(siehe nachstehende Anmerkung)
P.r.H.r = Run/hold/reset des Programms
(siehe nachstehende Anmerkung)
Anmerkung:

- Bei Verwendung der “sequentiellen Sollwertanwahl”, erhéht jeder
Druck der Taste U (Taste muss mindestens 1 Sekunde gedriickt
gehalten werden) den Wert von SPAT (aktiver Sollwert) um eine
Einheit.

Die Anwabhl ist zyklisch -> SP1 -> SP2 -> SP3 -> SP4

Anmerkung: Wird anhand der Taste U ein neuer Sollwert
angewahlt, zeigt das Gerat 2 Sekunden lang die Abkiirzung des
angewahlten Sollwertes an (z.B. SP2).

- Bei Verwendung der “sequentiellen Sollwertanwahl”, ist die Zahl
der anwéhlbaren Sollwerte im Parameter [69] nSP begrenzt.

- Bei Verwendung der Funktion “run/hold/reset der Schaltuhr”,
bewirkt ein kurzer Tastendruck das Anhalten bzw. die
Wiederaufnahme der Zeitschaltung; ein langer Tastendruck
(mind. 10 Sekunden) setzt die Schaltuhr zurlck.

- Bei Verwendung der Funktion “run des Programms”, startet der
erste Tastendruck das Programm, bei weiterem Tastendruck bei
laufendem Programm startet dieses Programm wieder vom
Anfang.

- Bei Verwendung der Funktion “Reset des Programms” bricht ein
kurzer Tastendruck den Programmablauf ab.

- Bei Anwahl von “run/hold/reset des Programms”, bewirkt ein
kurzer Tastendruck das Anhalten bzw. die Wiederaufnahme des
Programmablaufs; ein langer Tastendruck (mind. 10 Sekunden)
setzt das Programm zurlick.

[117] diSP - Display
Verfligbar: Stets
Bereich:

nonE = Standarddisplay
Pou = Ausgangsleistung
SPF = Endsollwert

SPo = operativer Sollwert
AL1 = Alarmgrenzwert 1
AL2 = Alarmgrenzwert 2
AL3 = Alarmgrenzwert 3

Pr.tu = - Wahrend einer Pausenzeit zeigt das Gerat die vom Beginn
der Pausenzeit verstrichene Zeit an.

- Wéhrend einer Rampe zeigt das Gerat den operativen Sollwert
an.

- Am Ende eines Programmablaufs zeigt das Gerat die Meldung
“P.End” und abwechselnd den gemessenen Wert
an.

- Wenn das Programm nicht lauft, zeigt das Geréat die
Standardinformationen an.

Pr.td = - Wéhrend einer Pausenzeit zeigt das Geréat die noch
verbleiben Restzeit zum Ende der Pause an.

- Wéhrend einer Rampe zeigt das Gerat den operativen Sollwert
an.

- Am Ende eines Programmablaufs zeigt das Gerat die Meldung
“P.End” und abwechselnd den gemessenen Wert
an.

- Wenn das Programm nicht lauft, zeigt das Gerat die
Standardinformationen an.

P.t.tu = Bei laufendem Programm zeigt das Geréat die Zeit an, die
seit Programmestart verstrichen ist.

Am Ende eines Programmablaufs zeigt das Gerat die Meldung
“P.End” und abwechselnd den gemessenen Wert an.

P.t.td = Bei laufendem Programm zeigt das Gerat die noch bis zum
Programmende verbleibende Restzeit an.

Am Ende eines Programmablaufs zeigt das Gerat die Meldung
“P.End” und abwechselnd den gemessenen Wert an.

ti.uP = Bei laufender Schaltuhr zeigt das Gerat die vorwarts
laufende Zeitschaltung an.
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Am Ende der Zeitschaltung zeigt das Gerat die Meldung “t.End”
und abwechselnd den gemessenen Wert an.

ti.du = Bei laufender Schaltuhr zeigt das Gerét die rlickwarts
laufende Zeitschaltung an.

Am Ende der Zeitschaltung zeigt das Gerat die Meldung “t.End”
und abwechselnd den gemessenen Wert an.

PErc = Prozentwert der Ausgangsleistung wahrend des Soft-
Starts (ist die Soft-Start-Zeit ,inF*“, dann ist die
Leistungsbegrenzung aktiviert und funktioniert auch bei der
EIN-/AUS-Regelung).

[118] AdE - Vorhalte-Bargraph
Verfiigbar: Stets

Bereich:

- oFF Bargraph nicht verwendet

- 1 bis 9999 technische MaBeinheiten

[119] FiLd — Filter am angezeigten Wert
Verfiigbar: Stets

Bereich:

- oFF Filter deaktiviert

- 1 bis 100 technische MaBeinheiten
Hinweis:

Dies ist ein "Bandfilter", der mit dem Sollwert verbunden ist; er
bezieht sich lediglich auf die Anzeige und hat keine Auswirkung auf
die weiteren Geratefunktionen (Steuerung, Alarme, usw.).

[120] dSPu — Geratezustand bei Einschaltung
Verfligbar: Stets

Bereich:

AS.Pr = Einschaltung wie bei Ausschaltung
Auto = Einschaltung im Automatikbetrieb

oP.0 = Einschaltung im manuellen Betrieb (OPLO) und Leistung =
Null

St.bY = Einschaltung immer im Standby-Modus

[121] oPr.E — Aktivierung der Betriebsarten
Verfiigbar: Stets
Bereich:

ALL = Alle Betriebsarten kénnen im Parameter [122] oPEr gewéhlt
werden

Au.oP = In [122] oPEr kdénnen lediglich der Automatikbetrieb und
der manuelle Betrieb gewahlt werden

Au.Sb = In [122] oPEr kdnnen lediglich der Automatikbetrieb und
der Stanby-Modus gewéhlt werden

Hinweis: Bei Anderung des Parameterwertes [121] oPr.E, setzt
das Gerat den Parameterwert [122] oPEr auf Auto

[122] oPEr — Anwahl der Betriebsart
Verfligbar: Stets

Bereich:

Wenn [121] oPr.E = ALL

Auto = Automatikbetrieb
oPLo = manueller Betrieb
St.bY = Standby-Modus

Wenn [121] oPr.E = Au.oP
Auto = Automatikbetrieb
oPLo = manueller Betrieb

Wenn [121] oPr.E = Au.Sb
Auto = Automatikbetrieb
St.bY = Standby-Modus

[123] Add — Geréateadresse

Verfligbar: Stets

Bereich:

- oFF = Serielle Schnittstelle nicht verwendet
- 1 bis 254

[124] bAud - Baud rate

Verfligbar: Wenn [123] Add von oFF verschieden ist
Bereich:

1200 = 1200 baud

2400 = 2400 baud

9600 = 9600 baud

19.2 = 19200 baud

38.4 = 38400 baud

[125] trSP — Anwahl der iibertragenen Variable (Master)
Verfligbar: Wenn [123] Add von oFF verschieden ist

Bereich:

nonE = Ubertragung nicht verwendet (das Gerét ist ein Slave)

rSP = Das Gerat wird Master und Ubertragt den operativen Sollwert.
PErc = Das Gerat wird Master und Ubertragt die Ausgangsleistung.

Hinweis: Weitere Infos hierzu entnehmen Sie bitte dem Parameter
[80] SP.rt (Art des Ubertragenen Sollwertes).

[126] Co.tY — Messart

Verfiigbar: Stets

Bereich:

oFF = Nicht verwendet

1 = Augenblickliche Leistung (kW)

2 = Anschlusswert (kW/h)

3 = Wahrend des Programmablaufs verbrauchte Energie
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Diese Messung beginnt bei Null, wenn ein Programm gestartet wird
und endet bei Programmende. Ein neuer
Programmstart setzt auch den Gesamtwert zurlick.

4 = Gesamtzéhler der Arbeitstage mit Grenzwert. Dies ist die
Anzahl Stunden, die das Gerét eingeschaltet
gewesen ist, geteilt durch 24.

5 = Gesamtzahler der Arbeitsstunden mit Grenzwert. Dies ist die
Anzahl der Stunden, die das Gerat eingeschaltet war.

Hinweis:

tot.H und tot.d sind interne Gesamtzahler, die zur Einstellung von
Wartungsintervallen verwendet werden. Die Schaltung 1auft bei
elektrisch gespeistem Gerat.

Hat der Z&hler den programmierten Grenzwert erreicht, erscheint
auf dem Display abwechselnd die Meldung “r. iSP” (Inspektion) und
die normale Anzeige. Der Z&hler kann durch Anderung des
Grenzwertes zurlickgesetzt werden.

[127] UoLt — Nennspannung der Last

Verfiigbar: Wenn [126] Co.tY = ist oder [126] Co.tY = h oder [126]
Co.tY =S.S

Bereich: 1 bis 9999 (V)

[128] cur — Nennstrom der Last

Verfiigbar: Wenn [126] Co.tY = ist oder [126] Co.tY = h oder [126]
Co.tY =8.S

Bereich: 1 bis 999 (A)

[129] h.Job — Wartungsintervall (Grenzwert von tot.d und tot.H)
Verfligbar: Wenn [126] Co.tY = tot.d oder [126] Co.tY = tot.H
Bereich:

- oFF = Nicht verwendeter Grenzwert

- 1 bis 999 Tage oder

- 1 bis 999 Stunden.

Anhand dieser Funktion lasst sich die gesamte Messkette
kalibrieren; dabei kénnen Messfehler aufgrund von:

- FOhlerposition

- Fihlerklasse (Fuhlerfehler)
- Gerategenauigkeit

ausgeglichen werden.

[130] AL.P — Unterer Kalibrierpunkt
Verfiigbar: Stets
Bereich: -1999 bis (AH.P - 10) technische MaBeinheiten

Hinweis: Der geringste Unterschied zwischen AL.P und AH.P
betragt 10 technische MaBeinheiten.

[131] ALo — Offset am unteren Kalibrierpunkt
Verfligbar: Stets
Bereich: -300 bis 300 technische MaBeinheiten

[132] AH.P — Oberer Kalibrierpunkt
Verfiigbar: Stets
Bereich: (AL.P + 10) bis 9999 technische MaBeinheiten

Hinweis: Der geringste Unterschied zwischen AL.P und AH.P
betragt 10 technische MaBeinheiten.

[133] AL.o — Offset am oberen Kalibrierpunkt
Verfligbar: Stets
Bereich: -300 bis 300 technische MaBeinheiten

Veréanderte Kurve
Beispiel: Klimatisierter Raum mit Anwendungsbereich zwischen 10
°C und + 100 °C.

1) In den Raum einen Bezugsflhler setzen, der mit eine  Tatséich-
Bezugsmessgerat verbunden ist (normalerweise ein  |iche
Kalibriergerat). Kurve

2) Den Raum einschalten und einen Sollwert eingeben, |
niedrigsten, im Raum verwendeten Wert entspricht (z.B.. 10
°C).

Wenn die Temperatur im Raum stabil ist, den vom Bezugssystem
gemessenen Wert aufzeichnen (z.B. 9 °C).

3) Fur [130] AL.P = 10 (unterer Kalibrierpunkt) und fir [131] ALo = -
1 (dies ist die Differenz zwischen dem vom Gerat gemessenen
Wert und dem vom Bezugssystem gemessenen Wert)
eingeben.

Bitte beachten Sie dabei, dass die Messung des Gerates nach
dieser Einstellung der Messung mit dem Bezugssystem
entspricht.

4) Einen Sollwert eingeben, der dem héchsten, im Raum
verwendeten Wert entspricht (z.B. 100 °C). Wenn die
Temperatur im Raum stabil ist, den vom Bezugssystem
gemessenen Wert aufzeichnen (z.B. 98 °C).

5) Fur [132] AH.P = 100 (oberer Kalibrierwert) und [133] ALo = +2
(dies ist die Differenz zwischen dem vom Gerat gemessenen
Wert und dem vom Bezugssystem gemessenen Wert)
eingeben.

Bitte beachten Sie dabei, dass die Messung des Geréates nach
dieser Einstellung der Messung mit dem Bezugssystem
entspricht.

Curva modificata
T Curva
AH.0 =2 reale
ALo=-11 L
“ALP =10 AH.P = 100

Hiermit sind die wichtigsten Schritte zur Geréatekonfiguration
abgeschlossen.

Der Konfigurationsvorgang wird wie folgt beschrieben verlassen:
- Die Taste U driicken.

- Die Taste U driicken und mind. 10 Sekunden lang gedriickt
halten.
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- Das Gerét kehrt zur normalen Anzeige zuriick.

Ein weiterer, wichtiger Aspekt bei der Geratekonfiguration ist die
M@oglichkeit, eine personalisierte Benutzeroberflache (HMI) zu
schaffen, damit das Gerét leichter vom Bediener benutzt werden
kann.

Durch eine besondere Vorgehensweise,
“Parameterzusammenstellung” genannt, kann der Hersteller zwei
Parameteruntergruppen schaffen.

Die erste Gruppe wird “Bedienerniveau” genannt.
Der Zugriff auf dieses Niveau ist NICHT Passwortgeschutzt.
Die zweite Gruppe wird “begrenztes Zugriffsniveau” genannt.

Der Zugriff auf dieses Niveau ist durch das im Parameter [114]
PAS2 programmierte Passwort abgesichert.

Hinweis:

- Die im "begrenzten Zugriffsniveau" enthaltenen Parameter stehen
in einer einzigen Liste.

- Die Reihenfolge der Parameter des "begrenzten Zugriffsniveaus”
ist frei und kann nach lhren spezifischen Bedurfnissen
zusammengestellt werden.

- Die Reihenfolge der Bedienerparameter entspricht der
Reihenfolge der Parameter des “begrenzten Zugriffsniveaus”, aber
nur die fir das "Bedienerniveau" definierten Parameter werden
angezeigt und kdnnen verandert werden. Auch diese Liste kann
nur (und alle) gewlinschten Parameter enthalten.

5.1- VORGEHENSWEISE ZUR ZUSAMMENSTELLUNG DER
PARAMETER

Bevor mit der Parameterzusammenstellung begonnen wird, sollte
wie folgt beschrieben vorgegangen werden:

1) Stellen Sie eine vollstédndige Liste der Parameter auf, die im
begrenzten Zugriffsniveaus enthalten sein sollen.

2) Nummerieren Sie die Parameter und ordnen Sie sie nach ihrer
Anzeigefolge.

3) Definieren Sie, welche Parameter der Liste fur den Bediener
zuganglich sein sollen.

Beispiel:

Es soll die folgende Liste zusammengestellt werden:
- OPEr — Anwahl der Betriebsart

- SP1 — Erster Sollwert

- SP2 — Zweiter Sollwert

- SPAt — Anwahl des Sollwertes

- AL1 — Alarmgrenzwert 1

- AL2 — Alarmgrenzwert 2

- Pb - Proportionalband

- Int - Integralzeit

- dEr - Vorhaltezeit

- Aut.r — Manueller Autotuningstart

AuBerdem soll der Bediener lediglich die Betriebsart, den Sollwert:
SP1 und den Alarmgrenzwert AL1 verandern kénnen.

In diesem Fall wird die Zusammenstellung wie folgt beschrieben
vorgenommen:

Param. Zusammenst. begrenzter Bedienerzugriff

- OPEr - 0 1 OPEr OPEr

- SP1-02 SP1 SP1

-SP2- A3 SP2

- SPAt - A 4 SPAt

-AL1-05AL1AL1

-AL2- A6 AL2

-Pb-A7Pb

-Int-A8Int

-dEr- A9 dEr

- Aut.r- A 10 Aut.r

Nun wie folgt beschrieben vorgehen:

1) Die Taste P mind. 3 Sekunden lang gedrickt halten.

2) Auf dem oberen Display erscheint “PASS” und auf dem oberen
Display “0” an.

3) Anhand der Tasten A bzw. \4 das Passwort — 81 eingeben.

4) Die Taste P driicken. Das Geréat zeigt die Abkirzung der ersten
Gruppe der Konfigurationsparameter an “linP”.

5) Anhand der Taste U die Gruppe anwahlen, der der erste
Parameter lhrer Liste angehért (z.B. “linP”).

6) Den ersten Parameter lhrer Liste anhand der Taste P anwahlen.

7) Auf dem oberen Display erscheint die Abkirzung des
Parameters und auf dem unteren Display das Niveau der
gegenwartigen Zusammenstellung.

Das Niveau der Zusammenstellung wird durch einen Buchstaben
gefolgt von einer Zahl bestimmt

Mégliche Buchstaben sind:

— “c”: Bedeutet, dass der Parameter in KEINER
Zusammenstellung ist und folglich nur in den
Konfigurationsparametern steht.

In diesem Fall ist die folgende Zahl stets Null.

— “A”: Bedeutet, dass der Parameter in einer Zusammenstellung
"mit begrenztem Zugriff" enthalten aber auf dem
Bedienerniveau NICHT sichtbar ist. Die darauf folgende Zahl
gibt die Position innerhalb der Liste des “begrenzten Zugriffs”
an.

— “0”: Bedeutet, dass der Parameter in einer Zusammenstellung
auf dem Bedienerniveau enthalten und folglich sowohl auf
dem Bedienerniveau als auch auf dem Niveau der
"begrenzten Zugriffsebene" sichtbar ist. Die darauf folgende
Zahl gibt die Position innerhalb der Liste des "begrenzten
Zugriffs" an.

8) Anhand der Tasten A bzw. \4 die gewiinschte Position
eingeben.

Hinweis: Bei Eingabe eines von Null verschiedenen Wertes
wechselt der Buchstabe “c” von selbst zu “A” und der
Parameter gelangt automatisch in die Liste der “begrenzten
Zugriffsebene”.

9) Soll ein Zugriffsniveau von “begrenzt” auf fiir den Bediener
"zuganglich" (oder umgekehrt) verédndert werden, ist die Taste

A

U gedrlickt zu halten und gleichzeitig die Taste zu driicken.

Der Buchstabe wechselt von “A” zu “0” und umgekehrt.
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10) Den zweiten Parameter, der in die Liste des "begrenzten
Zugriffsniveaus" aufgenommen werden soll anwéhlen und die
Schritte 6, 7 und 8 wiederholen.

11) Die Schritte 6, 7 und 8 solange wiederholen, bis die Liste
vollsténdig ist.

12) Um den Vorgang der Zusammenstellung zu verlassen, die
Taste U driicken und mind. 10 Sekunden lang gedriickt halten.

Das Gerat kehrt zur normalen Anzeige zurlck.

Hinweis: Wird zwei Parametern die gleiche Nummer zugewiesen,
nimmt das Gerat lediglich die Position des zuletzt programmierten
Parameters als gultig auf.

Beispiel: Im voran stehenden Beispiel wurde SP2 ein
Zusammenstellungsniveau A3 zugewiesen.

Wiirde nun dem Parameter SP3 das Zusammenstellungsniveau 03
zugewiesen, sahen die Liste des “begrenzten Zugriffsniveaus” und
das Bedienerniveau wie folgt aus:

Param. Zusammenst. begrenzter Bedienerzugriff
- OPEr - 0 1 OPEr OPEr

- SP1-02 SP1 SP1

- SP3-03SP3SP3

- SPAt - A 4 SPAt

-AL1-05AL1AL1

Wie bereits im Abschnitt 4.1 erwahnt, setzt sich das Geréat bei
Einschaltung sofort in Betrieb und funktioniert nach den
gegenwartig gespeicherten Parameterwerten.

Mit anderen Worten hat das Gerat lediglich einen so genannten
"run time" Zustand.

Wahrend des “run time” Zustands kénnen 3 verschiedene
Betriebsarten forciert werden: Automatikbetrieb, manueller Betrieb
und Standby-Modus.

- Im Automatikbetrieb nimmt das Geréat eine Steuerung vor und
steuert den Steuerausgang bzw. die Steuerausgange nach der
gegenwartigen Messung und den eingestellten Werten (Sollwert,
Proportionalband, usw.).

- Im manuellen Betrieb zeigt das Gerat den gemessenen Wert an
und ermdglicht eine manuelle Anderung der Leistung der
Steuerausgénge.

Das Gerat nimmt KEINE Steuerung vor.

- Im Standby-Modus verhalt sich das Gerat wie ein Anzeigegerét.
Es zeigt den gemessenen Wert an und setzt die Steuerausgange
auf den Wert Null.

Wie bereits gesehen, kann der einem Parameter zugewiesene
Wert stets unabhéngig von der angewahlten Betriebsart verandert
werden.

6.1 — ZUGRIFF AUF DAS “BEDIENERNIVEAU”

Das Gerat befindet sich im “normalen Anzeigemodus”.
1) Die Taste P drlicken.

2) Auf dem oberen Display erscheint die Abklrzung des ersten
Parameters, der Bedienerniveau-Zusammenstellung angehért
und auf dem unteren Display seinen Wert an.

A V¥ 4
3) Anhand der Tasten “& und diesem Parameter den
gewlnschten Wert zuweisen.

4) Die Taste P driicken, um den neunen Wert zu speichern und
zum nachsten Parameter Uberzugehen.

5) Um zur “normalen Anzeige” zurlickzukehren, die Taste U mind. 5
Sekunden lang gedrlickt halten.

Hinweis: Die Anderung der Parameter des Bedienerniveaus ist
durch eine Time-out-Funktion begrenzt. Wird 10 Sekunden
lang keine Taste gedriickt, kehrt das Gerat zur "normalen
Anzeige" zuriick. Der neue Wert des letzten, angewahlten
Parameters wird nicht Gbernommen.

6.2 — ZUGRIFF AUF DIE “BEGRENZE ZUGRIFFSEBENE”

Das Gerat befindet sich im “normalen Anzeigemodus ”.
1) Die Taste P mindestens 5 Sekunden lang gedriickt halten.

2) Auf dem oberen Display erscheint “PASS” und auf dem unteren
Display “0” an.

N 4
3) Anhand der Pfeiltasten A und ¥ den selben Wert eingeben,
der im Parameter [114] PAS2 (Passwort Niveau 2) eingestellt
wurde.

Hinweis:

a) Das Default-Passwort (Werkseinstellung) flr die “begrenzte
Zugriffsebene” ist 20.

b) Die Anderung der Parameter ist durch eine Time-out-Funktion
begrenzt. Wird 10 Sekunden lang keine Taste gedriickt, kehrt
das Gerat zur "normalen Anzeige" zuriick. Der neue Wert des
letzten, angewahlten Parameters wird nicht ibernommen und
die Parameteranderung ist hiermit abgeschlossen.

Zur Deaktivierung der Time-out-Funktion (z.B. bei der ersten
Geratekonfiguration) kann als Passwort 1000 + das in [114]
PAS2 eingegebene Passwort (z.B. 1000 + 20 [Default] =
1020) eingegeben werden.

Die Anderung der Parameter lasst sich stets von Hand abbrechen
(siehe folgenden Abschnitt).

c) Das Gerat fiihrt die Steuerung auch bei Anderung der Parameter
fort.

Gegebenenfalls, d.h. wenn eine Anderung der Parameter eine
erhebliche Auswirkung auf den Ablauf haben kénnte, sollte
die Steuerung zeitweise wahrend der Konfiguration
angehalten werden (die Regelausgange werden dann auf Null
gesetzt). Die Summe aus dem Wert 2000 + dem in [114]
PAS2 eingegebenen Passwortwert versetzten das Geréat
wéahrend der Anderung der Parameter in den Standby-Modus.
Die Steuerung wird automatisch nach Verlassen der
Parameteréanderung wieder aufgenommen.

4) Die Taste P driicken.

5) Auf dem oberen Display erscheint die Abkilrzung des
ersten Parameters, der Bedienerniveau-
Zusammenstellung angehdrt und auf dem unteren Display
seinen Wert an.

A V¥ i
6) Anhand der Tasten /& und ¥ diesem Parameter den
gewulnschten Wert zuweisen.

7) Die Taste P driicken, um den neuen Wert zu speichern
und zum néchsten Parameter Gberzugehen.
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8) Um zur "normalen Anzeige" zuriickzukehren, die Taste U
mind. 5 Sekunden lang gedrickt halten.

6.3 — ANZEIGE DER PARAMETER DES "BEGRENZTEN
ZUGRIFFSNIVEAUS" OHNE ANDERUNGSMOGLICHKEIT

Manchmal muss der Bediener die Mdglichkeit haben, den dem
"begrenzten Zugriffsniveau" zugewiesenen Parameterwert
einsehen zu kdnnen, ohne ihn jedoch verandern zu kdnnen (die
Parameter dirfen lediglich von befugtem Personal veréndert
werden).

In diesem Fall ist wie folgt beschrieben vorzugehen:

1) Die Taste P mind. 5 Sekunden lang gedrickt halten.

2) Auf dem oberen Display erscheint “PASS” und auf dem unteren
Display “0” an.

3) Anhand der Tasten A und \4 den Wert 181 eingeben.

4) Die Taste P driicken.

5) Auf dem oberen Display erscheint die Abklrzung des ersten
Parameters, der Zusammenstellung der 2, und auf dem
unteren Display seinen Wert an.

6) Anhand der Taste P I&sst sich der Wert, der den verschiedenen
Parametern zugewiesen wurde, anzeigen aber NICHT
verdndern.

7) Um zur "normalen Anzeige" zurlickzukehren, die Taste U mind.
3 Sekunden lang gedrickt halten, bzw. 10 Sekunden lang keine
Taste driicken.

6.4 - AUTOMATIKBETRIEB

6.4.1 — Funktion der Tasten im Automatikbetrieb.

@Es folgt die im Parameter [116] uSrb (Funktion der Taste U)
programmierte Funktion.

EZugriff auf die Anderungsfunktion der Parameter.

A
Anzeige der “zusatzlichen Informationen” (siehe unten).

Zugriff auf die “direkte Anderung des Sollwertes” (siehe unten).

6.4.2 — Direkte Anderung des Sollwertes

Anhand dieser Funktion kann der im Parameter [79] SPAt (Anwahl
des aktiven Sollwertes) angewahlte Sollwert bzw. der Sollwert des
Programmabschnitts wahrend des Programmablaufs schnell
verandert werden.

Das Gerat befindet sich im “normalen Anzeigemodus”.

N4
1) Die Taste V' driicken.

Auf dem oberen Display erscheint die Abkiirzung des Sollwertes
(z.B. SP2) und auf unteren Display seinen Wert an.

Hinweis: Wahrend des Programmablaufs zeigt das Gerat den
Sollwert der gegenwartig verwendeten Gruppe an (z.B. fihrt
das Gerate gerade die Pausenzeit 3 aus, wird der Parameter
[104] Pr.S3 angezeigt).

A

N4
2) Dem Sollwert anhand der Tasten und ¥ den gewilnschten

Wert zuweisen.

3) Mind. 5 Sekunden lang keine Taste mehr driicken oder die Taste
P driicken. In beiden Fallen speichert das Gerat den neuen
Wert ab und kehrt zur "normalen Anzeige" zurlck.

Hinweis: Gehort der gegenwartig verwendete Sollwert dem
Bedienerniveau an, wird der Sollwert zwar angezeigt, kann aber
nicht veréandert werden.

6.4.3 — Zusatzliche Informationen

Diese Geréate kdnnen einige Zusatzinformationen anzeigen, die bei
Systemsteuerung nitzlich sind. Die Zusatzinformationen sind mit
der Geratekonfiguration verbunden und es werden nur einige
dieser Informationen angezeigt.

1) Befindet sich das Gerét im "normalen Anzeigemodus" die Taste

A drticken. Auf dem unteren Display erschient “H” oder “c”
gefolgt von einer Zahl. Dieser Wert steht fiir den
Prozentualwert der Ausgangsleistung, die am Prozess
angewandt wird. Das Symbol “H” kennzeichnet den
Heizbetrieb, das Zeichen “c” hingegen eine kaltetechnische
Anwendung.

2) Die TasteA erneut driicken. Bei laufendem Programm zeigt
das Gerat den bearbeiteten Abschnitt und den Zustand der
Ereignisse wie folgt an:

1
AR N

Als erstes Zeichen kann ein “r’ (d.h. der laufende Abschnitt ist eine
Rampe) oder ein “S” stehen (d.h. der laufende Abschnitt ist
eine Pausenzeit); die zweite Stelle steht fir die laufende
Gruppe (z.B. S3 bedeutet Pausenzeit 3) und die beiden
weniger wichtigen Stellen kennzeichnen den Zustand der 2
Ereignisse (die weniger wichtige Stelle bezieht sich auf das
Ereignis 2).

3) Die Taste A erneut drucken. Bei laufendem Programm
zeigt das Gerat den Buchstaben P und dann die noch
theoretisch verbleibende Zeit bis zum Programmende an:

FE4 S

A

4) Die Taste & erneut driicken. Bei aktivierter "Wattmeter"
Funktion, zeigt das Gerat den Buchstaben “U” und dann den
gemessenen Energiewert an.

Hinweis: Der gemessene Energiewert hangt von der Einstellung im
Parameter [123] Co.tY. ab.

5) Die Taste A erneut driicken. Bei aktivierter “Betriebsstunden”
Funktion, zeigt das Gerat den Buchstaben “d” fiir die Tage
bzw. “h” fir die Stunden, gefolgt von der Gesamtzeit an.

6) Die Taste A erneut driicken. Das Gerat kehrt zur "normalen
Anzeige” zurick.

Hinweis: Die Anzeige der Zusatzinformationen ist durch eine Time-
out-Funktion begrenzt. Wird 10 Sekunden lang keine Taste
gedrickt, kehrt das Gerat zur "normalen Anzeige" zurlick.

6.4.4 — Die Programmiererfunktion

Im Abschnitt 4 wurden alle Parameter der Programmiererfunktion
und ihre Wirkung auf den Programmablauf beschrieben.
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Der vorliegende Abschnitt enthélt einige Zusatzinformationen und
Beispiele.

Hinweis:

EEDC‘

[y

LED der weniger wichtigen Ziffer

- Die LED der weniger wichtigen Ziffer des Displays wird
verwendet, um den Zustand des Programmierers unabhangig von
der Einstellung des Parameters [114] diSP (Displayanzeige)
anzuzeigen.

Zusammenhang zwischen dem Zustand des Programmierers und
dem Zustand der LED-Anzeige:

- Programm in RUN — die LED-Anzeige ist ON

- Programm in Hold — die LED-Anzeige blinkt schnell

- Programm in Wait — die LED-Anzeige blinkt langsam

- Programm in End oder reset — die LED-Anzeige ist aus

Anwendungsbeispiel 1: Spritzlackierungskabine.

Steht der Bediener in der Lackierungskabine, muss die
Innentemperatur in der Kammer 20 °C betragen und die fir die
Kammerliftung verwendete Luft muss von auBen kommen.

Wéhrend der Passivierung und Trocknung des Lacks steht der
Bediener auBerhalb der Kabine und das System fahrt die
Schiebetir der AuBenluft zu und recycelt die (bereits warme)
Innenluft um den Energieverbrauch zu reduzieren.

@% Jj J { —

| iGN =\
= VI, 2
Nach Ablauf der Trockenzeit muss vor Zutritt des Bedieners
folgendes sichergestellt werden:

1) Die Luft im Inneren der Kammer muss “frisch” sein.

2) Die Temperatur im Inneren der Kammer muss unterhalb von
einem bestimmten Grenzwert liegen.

Daraus ergibt sich folgendes Temperaturprofil:

Temp.
Drying
PrS2 ivati
P
Pret assivatio
L Wait

20 C - - 4+ 4+ - - = PrS3=20 €
Status

Program| | | ‘Proqram Run Time
Event1 ofFf I‘Event1=‘ON‘ shutter closed  OFF Time

Run PEnd

Out 1 = H.rEG (Heizausgang)
Out 2 = P.Et1 (Ereignis 1)
Out 3 = P.run (laufendes Programm)

Pr.E1und Pr.E2 = 10.10 (Ereignis 1 ist wahrend der Rampe 1, der
Pausenzeit 1, der Rampe 2 und der Pausenzeit 2 ON)

Wéhren des Programmablaufs ist die Tur geschlossen.

Anwendungsbeispiel 2: Kantenanleimmaschine mit Leimbehélter
(fir Holzbearbeitungen).

Bei der Arbeitstemperatur oxidiert der Leim schnell und tropft aus
dem “Spender”.

Aus diesen Griinden sollte die "Spender"-Temperatur auf einen
niedrigeren Wert gestellt werden, wenn die Maschine nicht |auft.

In diesem Fall ergibt sich die folgende Konfiguration:
Out 1 = h.reg (heating output)

Out 2 = AL (Alarm zur Sperrung der Zugeinrichtung)
diF.1 = P.run (Digitaleingang fir den Programmneustart.)
Pr.F = S.uP.S (Programm mit Start bei Einschaltung)

Pr.E = cnt (Verhalten des Geréates bei Programmende =
fortlaufend)

Einen Proximity-Schalter zur Holzbretterkennung an den
Digitaleingang 1 anschlieBen.

Temp.
PrS1
Pr.S1
g Wait
20C—H —|— +|— — +
Time
Pr.t1
Dig In 1
'gin Time
T TUO o
Qo DO o Q
PWR S Q2 & 2
oN © OO 8-, (@)
@

Wird vor Ablauf der ersten Pausenzeit ein neues Holzbrett erfasst,
startet die Zeitschaltung vom Anfang an und der Sollwert bleibt
unverandert (Pr.S1).

Wird innerhalb der vorgegebenen Zeit kein Holzbrett erfasst, setzt
sich das Gerat auf den Sollwert Pr.S2 (Wartetemperatur) und
behalt diese Temperatur bei, bis ein neues Holzbrett bearbeitet
wird.

Bei Bearbeitung eines neuen Holzbretts schaltet das Gerat wieder
auf die Betriebstemperatur (Pr.S1).

6.5 - MANUELLER BETRIEB

Anhand dieser Betriebsart kann die automatische Steuerung
deaktiviert und der Steuerausgangsleistung von Hand ein
Prozentualwert zugewiesen werden.

Bei Anwahl des manuellen Betriebs, zeigt das Gerat abwechselnd
den gemessenen Wert und die Meldung “oPLo” an.

Bei Anwahl der manuellen Betriebsart, gleicht das Geréat die
Ausgangsleistung dem zuletzt vom PID-Verhalten berechneten
Wert manuell an. Die Ausgangsleistung wird anhand der Tasten

A und \ 4 verandert.

Bei EIN-/AUS-Steuerung schaltet der Wert 0% den Ausgang ab,
wéahrend jeder h6here Wert als 0 den Ausgang aktiviert.

Bei der Anderung der Ausgangsleistung verwendet das Gerat das
Symbol “H” (um einen Heizbetrieb zu kennzeichnen) oder “c” (fiir
kaltetechnische Anwendungen) gefolgt vom eingestellten
Prozentualwert (z.B. H 40 bedeutet 40 % Heizen).

Hinweis:

- Wahrend des manuellen Betriebs, bleiben die absoluten Alarme
aktiv, wahrend die relativen Alarme deaktiviert sind.
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- Wird das Gerat wahrend des Programmablaufs in den manuellen
Betrieb versetzt, wird der Programmablauf abgebrochen.

- Wird das Gerat wahrend eines Selftuning in den manuellen
Betrieb versetzt, wird das Selftuning abgebrochen.

- Wéhrend des manuellen Betriebs arbeiten alle nicht mit der
Steuerung verbundenen Funktionen (Wattmeter, unabhangige
Schaltuhr, “Betriebsstunden”, usw..) normal weiter.

6.6 - STANDBY-MODUS

Dieser Betriebsmodus deaktiviert die automatische Steuerung
ebenfalls, allerdings werden die Steuerausgange auf Null gesetzt.

Das Gerat verhalt sich wie ein Anzeigegerat.

Bei Anwahl des Standby-Modus zeigt das Gerat abwechselnd den
gemessenen Wert und die Meldung “St.bY” an.

Hinweis:

- Wéhrend des Standby-Modus, sind die relativen Alarme
deaktiviert, wahrend sich die absoluten Alarme nach der
Einstellung im Parameter ALxo (Aktivierung des Alarms im
Standby-Modus) verhalten.

- Wird das Gerat wahrend des Programmablaufs in den Standby-
Modus versetzt, wird der Programmablauf abgebrochen.

- Wird das Gerat wahrend eines Autotuning in den Standby-Modus
versetzt, wird das Autotuning abgebrochen.

- Wéhrend des Standby-Modus arbeiten alle nicht mit der
Steuerung verbundenen Funktionen (Wattmeter, unabhangige
Schaltuhr, “Betriebsstunden”, usw..) normal weiter.

- Beim Ubergang vom Standby-Modus zum Automatikbetrieb
aktiviert das Gerat die Maskierung aller Alarme und die Soft
Start-Funktion wieder.

7.1- SIGNALISIERUNG BEI MESSWERTUBER- UND
UNTERSCHREITUNGEN

Das Gerat zeigt OVER-RANGE (Messwertliberschreitungen) und
UNDERRANGE (Messwertunterschreitungen) wie folgt an:

Over-range

gy

Under-range

L,

Ein Fihlerbruch wird als Messwertliber- oder unterschreitung
angezeigt.

HINWEIS: Bei einem Over-range oder Under-range, funktionieren
die Alarme so, als hatte das Gerét einen Hochst- oder Tiefstwert
gemessen.

Zur Priifung einer Messwertiiber- oder unterschreitung wie folgt
beschrieben vorgehen:

1) Das vom Fihler ausgehende Signal und die Anschlussleitung
zwischen dem Fiihler und dem Geréat Uberprifen.

2) Sicherstellen, dass das Gerat fur eine Messung mit dem
spezifischen Fihler konfiguriert wurde; andernfalls die
Eingangskonfiguration &ndern (siehe Abschnitt 4).

3) Wurden keine Fehler festgestellt, nehmen Sie bitte mit dem
Ortlichen Vertreter Kontakt auf, um das Gerat zur Prifung
zurlick zu senden.

7.2- LISTE DER MOGLICHEN STORUNGEN

ErAT — Das Fast Autotuning kann nicht gestartet werden. Der Wert
liegt zu nahe am Sollwert.

Die Taste P driicken, um die Meldung zu l6schen.

NoAt — Nach 12 Stunden ist das Autotuning noch nicht
abgeschlossen.

ErEP- Mégliche Stérungen des Geréatespeichers.
Diese Meldung verschwindet von selbst.

Bleibt die Meldung hingegen bestehen, nehmen Sie bitte mit dem
oOrtlichen Vertreter Kontakt auf, um das Gerat zur Prifung
zurlick zu senden.

8.1 - SACHGEMASSE VERWENDUNG

Jeder nicht in der vorliegenden Anleitung beschriebene Gebrauch
ist als ordnungswidrig zu betrachten.

Das Gerat entspricht der Vorschrift EN 61010-1
“Sicherheitsanforderungen fiir elektrische Messgeréte,
Steuerungen, und fiir den Einsatz in Labors”; aus diesem Grund
darf es nicht als Sicherheitsgerat verwendet werden.

Falls ein Fehler oder eine Betriebsstdrung der Steuerung
Personen- oder Sachschaden hervorrufen kann, MUSS die Anlage
mit entsprechenden Sicherheitssystemen abgesichert werden.

Die Fa. Tecnologic S.p.A. und ihre gesetzlichen Vertreter
tibernehmen keine Gewaéhrleistung bei Personen-, Tier- oder
Sachschéden, die auf Abdanderung, falschen oder
ordnungswidrigen Gebrauch des Gerétes zuriickzufiihren sind
oder durch Missachtung der fiir das Gerét vorgesehenen
Merkmale verursacht wurden.

8.2 - GEWAHRLEISTUNG UND INSTANDSETZUNG

Die Garantiezeit des Produktes betrédgt 12 Monate nach
Lieferdatum und bezieht sich auf Baufehler oder Materialmangel.

Die Garantie ist begrenzt auf Reparatur bzw. Auswechslung des
Produktes.

Das Offnen, das eigenstandige Hantieren am Gerat sowie eine
unsachgemaBe Verwendung des Produktes flihren automatisch
zum Ausschluss der Garantieleistung.

Bei defektem Produkt innerhalb oder auBerhalb der Garantiezeit
setzen Sie sich bitte mit dem "Verkauf" der Firma TECNOLOGIC
zur Einholung der Ricksendungserlaubnis in Verbindung.

Das defekte Produkt muss unter Angabe der aufgetretenen
Storung frachtfrei an die Fa. TECNOLOGIC geschickt werden, es
sei denn, es wurden andere Vereinbarungen getroffen.

8.3 - WARTUNG

Diese Gerate erfordern KEINE regelméaBigen Kalibrierungen und
enthalten keine VerschleiBmaterialien, d.h. es sind keine
besonderen Wartungsarbeiten erforderlich.
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Das Gerat sollte von Zeit zu Zeit gereinigt werden.

1) DAS GERAT SPANNUNGSFREI STELLEN (Stromversorgung,
Relaisspannung usw.).

2) Mit einem Absauggerat oder mit einem Druckluftgeblase (max. 3
kg/cm?) mégliche Staubreste vom Gehause bzw. von
Elektronik vorsichtig entfernen und darauf achten, dass keine
elektronischen Bauteile beschadigt werden

3) AuBere Kunststoffteile und Rillen mit einem weichen Lappen
abwischen. Der Lappen kann getréankt werden mit:

- Athylalkohol (rein oder denaturiert) [C2H50H] oder

- Isopropyl-Alkohol (rein oder denaturiert) [(CH3)2CHOH] oder
- Wasser (H20).

4) Sicherstellen, dass die Klemmen fest angeschlossen sind.

5) Bevor Spannung angelegt wird, ist sicherzustellen, dass das
Gehause und alle Geratebauteile richtig trocken sind.

7) Das Geréat anschlieBBen.

8.4 - ZUBEHOR

Das Gerat verfligt Gber eine seitlichen Steckbuchse flir den
Anschluss eines Zubehbrteils.

Dieses Teil, AO1 genannt, ermdglicht:

- eine Speicherung der gesamten Konfiguration des Geréates im
Inneren des A01, um diese Konfiguration auf andere, gleiche
Gerate zu Ubertragen.

- die vollstéandige Konfiguration vom Geréat auf einen PC zu
Ubertragen.

- die vollstéandige Konfiguration von einem PC auf ein Gerat zu
Ubertragen.

- eine Konfiguration von einem A01 Schliissel auf einen anderen zu
Ubertragen.

- eine Funktionspriifung der seriellen Schnittstelle durchzufiihren
und den Hersteller beim Maschinen-Start-up zu unterstiitzen.
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Gruppe InP (Parameter der Eingange)

Anhang A

Anz.
Para
n° Beschreibung Dec | Mégliche Werte Default Beg
Lz Niveau
1 | HcFG | Nur durch serielle Schnittstelle 0 | TC/RTD Entspr. Unsichtbar
lesbarer Parameter; Anzeige der Hardware
vorhandenen Hardware TC/PTC
Strom
Volt
2 | SEnS | Art des Eingangs 0 A-4
Eingang TC, Pt100 J,crAL, S, r, t,ir.d, ir.cA, Pt1,
0.50 (mV), 0.60 (mV),12.60 (mV) J
Eingan TC, PTC, NTC J, CI’AL, S ,nt, |I’.J, |I’.CA, PtC, ntc, 0.50
ingang (MV), 0.60 (mV), 12.60 (V)
Ptc
Eingang | 0.20 (mA),
Eingang V 0.5(V), 1.5(V), 0.10(V), 2.10(V),0.1 (V)
0.10
3 |dP Dezimalstelle 0 |03 0 A-5
4 | SSc | Anzeige des Skalenanfangs bei dP |-1999 + FSC (T.M.) -1999 A-6
linearen Eingédngen
5 |FSc | Vollausschlaganzeige fir lineare | dP | SSc + 9999 (T.M.) 9999 A-7
Eingange
6 |unit MaBeinheit 0 | °c oder °F 0= A-8
7 | FiL Digitalfilter des angezeigten 1 ] 0(oFF) +20.0 (s) 1.0 C-0
Wertes
8 [inE Anwahl der Messwertiiber- oder 0 |or=0Overrange our C-0




Anz.

Para
n° Beschreibung Dec | M6gliche Werte Default
Beg.
meter -
Niveau
unterschreitung, die zu
einer Aktivierung des ur = Under range
Sicherheitsausgangs
fuhrt
our = Over und Under
9 |oPE | Sicherheitswert der 0 |-100 =100 (%) 0 C-0
Ausgangsleistung
10 | diF1 Funktion des Digitaleingangs 1 0 | oFF = Keine Funktion nonk A-13

1 = Alarmreset

2 = Alarmquittierung

3 = Hold des gemessenen Wertes
4 = Standby-Modus [Zustand]
5 = Anwahl H+Sp1/C+Sp2

6 = Timer run/hold/reset

7 = Timer run [Ubergang]

8 = Timer reset [Ubergang]

9 = Timer run/hold [Zustand]

10 = Run des Programms

11 = Reset des Programms

12 = Hold des Programms

13 = Run/hold des Programms
14 = Run/reset des Programms
15 = Manueller Modus

16 = Sequentielle Anwahl des
Sollwertes

17 = Anwahl SP1/ SP2
18 = Anwahl SP1 + SP4

19 = Fernsteuerung Tasten Up und
Down




Para

meter

Beschreibung

Dec

Mogliche Werte

Default

Anz.

Beg.
Niveau

11

diF2

Funktion des Digitaleingangs 2

oFF = Keine Funktion

1 = Alarmreset

2 = Alarmquittierung

3 = Hold des gemessenen Wertes
4 = Standby-Modus [Zustand]
5 = Anwahl H+Sp1/C+Sp2

6 = Timer run/hold/reset

7 = Timer run [Ubergang]

8 = Timer reset [Ubergang]

9 = Timer run/hold [Zustand]
10 = Run des Programms

11 = Reset des Programms

12 = Hold des Programms

13 = Run/hold des Programms
14 = Run/reset des Programms
15 = Manueller Modus

16 = Sequentielle Anwahl des
Sollwertes

17 = Anwahl SP1/ SP2
18 = Anwahl SP1 + SP4

19 = Fernsteuerung Tasten Up und
Down

nonkE

A-14

Gruppe Out (Parameter der Ausgange)

nO

Para

meter

Beschreibung

Dec.

Mogliche Werte

Default

Anz.

Beg.
Niveau

12

olF

Funktion von Ausgang Out 1

nonk = Nicht verwendeter Ausgang

H.reg

A-16




Anz.

Para
n° Beschreibung Dec. | Mégliche Werte Default
Beg.
meter :
Niveau
H.rEG = Ausgang Heizen
c.rEG = Ausgang Kihlen
AL = Alarmausgang
t.out = Ausgang der Schaltuhr
t.hoF = Ausgang der Schaltuhr —
Ausgang OFF wenn
Timer in hold
P.End = Programmanzeige “end”
P.HLd = Programmanzeige “hold”
P. uit = Programmanzeige “wait”
P.run = Programmanzeige “run”
P.Et1 = Ereignis 1 des Programms
P.Et2 = Ereignis 2 des Programms
or.bo = Anzeige einer Messwertiiber-
oder unterschreitung
oder Flhlerbruch
P.FAL = Stromausfallanzeige
bo.PF = Anzeige einer Messwertiiber-
oder unterschreitung,
eines Flhlerbruchs
bzw. eines
Stromausfalls
diF1 = Der Ausgang tbernimmt den
Zustand von
Digitaleingang 1
diF2 = Der Ausgang tbernimmt den
Zustand von
Digitaleingang 2
St.by = Standby-Gerateanzeige
13 | ol1AL Dem Ausgang Out 1 zugewiesene 0 |Obis15 AL1 A-17

Alarme

+1 = Alarm 1

+2 = Alarm 2

+4 = Alarm 3




Para

meter

Beschreibung

Dec.

Méogliche Werte

Default

Anz.

Beg.
Niveau

+8 = Loop Break Alarm

14

o1Ac

Wirkung von Ausgang Out 1

dir = Direkte Wirkung
rEV = Umgekehrte Wirkung

dir.r = Direkte Wirkung mit
umgekehrter LED-Anzeige

rEV.r = Umgekehrte Wirkung mit
umgekehrter LED-Anzeige

dir

C-0

15

02F

Funktion von Ausgang Out 2

Verfugt das Gerat NICHT Uber
diesen Ausgang, sind auch die
beiden Parameter O2F und O2A
versteckt.

nonE = Nicht verwendeter Ausgang
H.rEG = Ausgang Heizen

c.rEG = Ausgang Kihlen

AL = Alarmausgang

t.out = Ausgang der Schaltuhr

t.hoF = Ausgang der Schaltuhr —
Ausgang OFF wenn
Timer in hold

P.End = Programmanzeige “end”
P.HLd = Programmanzeige “hold”
P. uit = Programmanzeige “wait”
P.run = Programmanzeige “run”
P.Et1 = Ereignis 1 des Programms
P.Et2 = Ereignis 2 des Programms

or.bo = Anzeige einer Messwertiber-
oder unterschreitung
oder Fihlerbruch

P.FAL = Stromausfallanzeige

bo.PF = Anzeige einer Messwertiiber-
oder unterschreitung,
eines Flihlerbruchs
bzw. eines
Stromausfalls

diF1 = Der Ausgang tbernimmt den
Zustand von
Digitaleingang 1

AL

A-19




Para

meter

Beschreibung

Dec.

Méogliche Werte

Default

Anz.

Beg.
Niveau

diF2 = Der Ausgang tbernimmt den
Zustand von
Digitaleingang 2

St.by = Standby-Gerateanzeige

16

02AL

Dem Ausgang Out 2 zugewiesene
Alarme

0 bis 15

+1 = Alarm 1
+2 = Alarm 2
+4 = Alarm 3

+8 = Loop Break Alarm

AL1

A-20

17

02Ac

Wirkung von Ausgang Out 2

dir = Direkte Wirkung
rEV = Umgekehrte Wirkung

dir.r = Direkte Wirkung mit
umgekehrter LED-Anzeige

rEV.r = Umgekehrte Wirkung mit
umgekehrter LED-Anzeige

dir

18

o3F

Funktion von Ausgang Out 3

Verfugt das Gerat NICHT Uber
diesen Ausgang, sind auch die
beiden Parameter O3F und O3A
versteckt

nonE = Nicht verwendeter Ausgang
H.rEG = Ausgang Heizen

c.rEG = Ausgang Kihlen

AL = Alarmausgang

t.out = Ausgang der Schaltuhr

t.hoF = Ausgang der Schaltuhr —
Ausgang OFF wenn
Timer in hold

P.End = Programmanzeige “end”
P.HLd = Programmanzeige “hold”
P. uit = Programmanzeige “wait”
P.run = Programmanzeige “run”
P.Et1 = Ereignis 1 des Programms

P.Et2 = Ereignis 2 des Programms

nr hn — An7aine einar Maceweartiihar-

AL

A-22




Anz.

Para
n° Beschreibung Dec. | Mégliche Werte Default
Beg.
meter :
Niveau
oder unterschreitung
oder Flhlerbruch
P.FAL = Stromausfallanzeige
bo.PF = Anzeige einer Messwertiber-
oder unterschreitung,
eines Fuhlerbruchs
bzw. eines
Stromausfalls
diF1 = Der Ausgang tbernimmt den
Zustand von
Digitaleingang 1
diF2 = Der Ausgang tbernimmt den
Zustand von
Digitaleingang 2
St.by = Standby-Gerateanzeige
19 | o3AL Dem Ausgang Out 3 zugewiesene 0 |Obis15 AL2 A-23
Alarme
+1 = Alarm 1
+2 = Alarm 2
+4 = Alarm 3
+8 = Loop Break Alarm
20 | o3Ac Wirkung von Ausgang Out 3 0 | dir = Direkte Wirkung dir C-0
rEV = Umgekehrte Wirkung
dir.r = Direkte Wirkung mit
umgekehrter LED-Anzeige
rEV.r = Umgekehrte Wirkung mit
umgekehrter LED-Anzeige
21 [ o4F Funktion von Ausgang Out 4 0 | nonE = Nicht verwendeter Ausgang AL A-24

Verfugt das Gerat NICHT Uber
diesen Ausgang, sind auch die
beiden Parameter O4F und O4A
versteckt

H.rEG = Ausgang Heizen
¢.rEG = Ausgang Kihlen

AL = Alarmausgang

t.out = Ausgang der Schaltuhr

t.hoF = Ausgang der Schaltuhr —
Ausgang OFF wenn
Timer in hold




Anz.

Para
n° Beschreibung Dec. | Mégliche Werte Default
Beg.
meter :
Niveau
P.End = Programmanzeige “end”
P.HLd = Programmanzeige “hold”
P. uit = Programmanzeige “wait”
P.run = Programmanzeige “run”
P.Et1 = Ereignis 1 des Programms
P.Et2 = Ereignis 2 des Programms
or.bo = Anzeige einer Messwertiber-
oder unterschreitung
oder Fihlerbruch
P.FAL = Stromausfallanzeige
bo.PF = Anzeige einer Messwertiber-
oder unterschreitung,
eines Fuhlerbruchs
bzw. eines
Stromausfalls
diF1 = Der Ausgang tbernimmt den
Zustand von
Digitaleingang 1
diF2 = Der Ausgang tbernimmt den
Zustand von
Digitaleingang 2
St.by = Standby-Gerateanzeige
22 | o4AL Dem Ausgang Out 4 zugewiesene 0 |Obis15 AL2 A-25
Alarme
+1 =Alarm 1
+2 = Alarm 2
+4 = Alarm 3
+8 = Loop Break Alarm
23 |[o4Ac Wirkung von Ausgang Out 4 0 | dir = Direkte Wirkung dir C-0

rEV = Umgekehrte Wirkung

dir.r = Direkte Wirkung mit
umgekehrter LED-Anzeige

rEV.r = Umgekehrte Wirkung mit
umgekehrter LED-Anzeige




Gruppe AL1 (Parameter des Alarms 1)

Para auz
n° Beschreibung Dec | Mogliche Werte Default
Beg.
meter :
Niveau
24 | AL1t Alarm 1 - Alarmart 0 nonE = Nicht verwendeter Alarm | LoAb A-47
Hinweis: Wird flir diesen Parameter LoAb = Absoluter Tiefstwertalarm
= “None” eingegeben, ist der Alarm
deaktiviert HiAb = Absoluter
Hoéchstwertalarm
LHADb = Absoluter Bandwert-
Alarm
LodE = Relativer Tiefstwertalarm
HidE = Relativer
Hoéchstwertalarm
LHJE = Relativer Bandwert-
Alarm
25 | Ab1 Funktion von Alarm 1 0 |Obis15 0 C-0
+0 = Keine Funktion
+1 = Bei Einschaltung nicht aktiv
(versteckt)
+2 = Gespeicherter Alarm
+4 = Quittierbarer Alarm
+8 = Bei Sollwert-Wechsel
versteckt
26 | AL1L Unterer Grenzwert Bandwertalarm | dP |-1999 + AL1H ( T.M.) -1999 A-48
AL1
27 | AL1H | Oberer Grenzwert Bandwertalarm dP | AL1L +9999 ( T.M.) 9999 A-49
AL1
28 | AL1 Alarmgrenzwert 1 dP | AL1L + AL1H (T.M.) 0 A-50
29 | HAL1 Hysterese des Alarms 1 dP |1 +.9999 (T.M.) 1 A-51
30 |AL1d Verzégerung Alarm 1 dP | 0 (oFF) +9999 (s) oFF C-0
31 | AL1o Aktivierung des Alarms 1 im 0 [ no=Alarm 1 deaktiviert no C-0

Standby-Modus

YES = Alarm 1 aktiviert




Gruppe AL2 (Parameter des Alarms 2)

Para Anz.
n° Beschreibung Dec | Mogliche Werte Default
Beg.
meter N
Niveau
32 | AL2t Alarm 2 — Alarmart 0 nonE = Nicht verwendeter Alarm | HiAb A-54
Hinweis: Wird flir diesen Parameter LoAb = Absoluter Tiefstwertalarm
= “None” eingegeben, ist der Alarm
deakiiviert. HiAb = Absoluter
Hdéchstwertalarm
LHAb = Absoluter Bandwert-
Alarm
LodE = Relativer Tiefstwertalarm
HidE = Relativer
Hdéchstwertalarm
LHJE = Relativer Bandwert-
Alarm
33 | Ab2 Funktion von Alarm 2 0 [Obisi15 0 C-0
+0 = Keine Funktion
+1 = Bei Einschaltung nicht aktiv
+2 = Gespeicherter Alarm
(manueller Reset)
+4 = Erkennbarer Alarm
+8 = Bei Sollwert-Wechsel nicht
aktiver, relativer Alarm
34 | AL2L Unterer Grenzwert Bandwertalarm | dP |[-1999 + AL2H (T.M.) -1999 A-56
AL2
35 | AL2H | Oberer Grenzwert Bandwertalarm dP | AL2L +9999 (T.M.) 9999 A-57
AL2
36 |AL2 Alarmgrenzwert 2 dP | AL2L + AL2H (T.M.) 0 A-58
37 |HAL2 |Hysterese des Alarms 2 dP |1 +9999 (T.M.) 1 A-59
38 |AL2d Verzégerung Alarm 2 dP | 0 (oFF) +9999 (s) oFF C-0
39 |AL20 Aktivierung des Alarms 2 im 0 [ no=Alarm 2 deaktiviert no C-0

Standby-Modus

YES = Alarm 2 aktiviert




Gruppe AL3 (Parameter des Alarms 3)

Anz.
Para
n° Beschreibung Dec | Mogliche Werte Default
meter Beg.
Niveau
40 | AL3t Alarm 3 — Alarmart 0 nonE = Nicht verwendeter Alarm | nonE C-0
Hinweis: Wird flir diesen Parameter LoAb = Absoluter Tiefstwertalarm
= “None” eingegeben, ist der Alarm
deakiiviert. HiAb = Absoluter
Hdéchstwertalarm
LHAb = Absoluter Bandwert-
Alarm
LodE = Relativer Tiefstwertalarm
HidE = Relativer
Hdéchstwertalarm
LHJE = Relativer Bandwert-
Alarm
41 | Ab3 Funktion von Alarm 3 0 0 bis 15 0 C-0
+0 = Keine Funktion
+1 = Bei Einschaltung nicht aktiv
+2 = Gespeicherter Alarm
(manueller Reset)
+4 = Erkennbarer Alarm
+8 = Bei Sollwert-Wechsel nicht
aktiver, relativer Alarm
42 | AL3L Unterer Grenzwert Bandwertalarm | dP |-1999 + AL3H ( T.M.) -1999 C-0
AL3
43 | AL3H | Oberer Grenzwert Bandwertalarm dP | AL3L +9999 (T.M.) 9999 C-0
AL3
44 | AL3 Alarmgrenzwert 3 dP | AL3L =+ AL3H (T.M.) 0 C-0
45 |HAL3 | Hysterese des Alarms 3 dP |1 +.9999 (T.M.) 1 C-0
46 | AL3d Verzégerung Alarm 3 dP | 0 (oFF) +9999 (s) oFF C-0
Fir AL3d = OFF eingeben, um die
Verzégerung aufzuheben
47 | AL3o Aktivierung des Alarms 3 im 0 | no = Alarm 3 deaktiviert no C-0

Standby-Modus

YES = Alarm 3 aktiviert




Gruppe LbA (Parameter des Loop Break Alarms)
Para Sz
n° Beschreibung Dec | Mogliche Werte Default B
meter €g-
Niveau
48 | LbAt Zeit der LBA-Funktion 0 0 (oFF) +9999 (s) oFF C-0
Ist die Zeit gleich 0, ist die Funktion
deaktiviert
49 | LbSt Von LBA verwendetes MaBdelta wenn dP |0 (oFF)+9999 (T.M.) 10 C-0
die Soft Start-Funktion aktiv ist
50 |LbAS | Von LBA verwendetes MaBdelta dP |1 +9999 (T.M.) 20 C-0
51 | LbcA LBA Aktivierbedingungen 0 uP = aktiviert, wenn Pout = both C-0
100%
dn = aktiviert, wenn Pout= -
100%
both = In beiden Fallen aktiviert
Gruppe rEG (Regelparameter)
Para Sz
n° Beschreibung Dec | M6gliche Werte Default B
meter €g-
Niveau
52| cont | Steuerungsart 0 | Pid = PID Regelung Pid A-25
On.FA = EIN/AUS mit asymmetrischer
Hysterese
On.FS = EIN/AUS mit symmetrischer
Hysterese
nr = EIN-/AUS-Regelung bei neutraler Zone
53 | Auto | Autotuning Anwahl 0 | -4 = oszillierendes Autotuning mit 2 C-0

Dieser Parameter wird nur dann
angezeigt, wenn die PID-Regelung
gewahlt wurde

automatischem Start bei
Einschaltung (nach dem Soft
Start) und nach jedem
Sollwert-Wechsel.

-3 = oszillierendes Autotuning mit
manuellem Start

-2 = oszillierendes Autotuning mit
automatischem Start lediglich
bei Ersteinschaltung

-1 = oszillierendes Autotuning mit
automatischem Start bei jeder
Einschaltung

0 = Nicht verwendet




Anz.

Para
n° Beschreibung Dec | M6gliche Werte Default B
meter €g-
Niveau
1 = Fast Autotuning mit automatischem Start
bei jeder Einschaltung
2 = Fast Autotuning mit automatischem Start
lediglich bei Ersteinschaltung
3 = Fast Autotuning mit manuellem Start
4 = Fast Autotuning mit automatischem Start
bei Einschaltung (nach dem
Soft Start) und nach jedem
Sollwert-Wechsel.
54 | Aut.r | Manuelle Aktivierung des 0 | oFF = Deaktiviert oFF A-26
Autotuning
on = Aktiviert
55 | SELF | Aktivierung des Selftuning 0 | no = self tuning deaktiviert no C-0
YES = self tuning aktiviert
56 | HSEt | Hysterese der EIN-/AUS- dP [0+9999 (T.M.) 1 A-27
REGELUNG oder Neutral Zone.
Dieser Parameter wird nur dann
angezeigt, wenn die EIN-/AUS-
Regelung gewéhlt wurde (egal
welche)
57 | cPdt | Verdichterverzégerungszeit 0 |0 (oFF) +9999 (s) oFF C-0
58 | Pb Proportionalband dP |0 +9999 (T.M.) 50 A-28
59 |int Integralzeit 0 |0 (oFF) +9999 (s) 200 A-29
60 | dEr Vorhaltezeit 0 |0 (oFF) +9999 (s) 50 A-30
61 | Fuoc | Fuzzy overshoot control 2 |0.00+2.00 0.50 A-31
62 | H.Act | Verbraucher des Heizausgangs 0 | SSr = Steuerung eines Statikrelais (SSR) SSr A-32
(H.rEG)
rELY = relais
SLou = langsame Verbraucher
63 |tcrH | Zykluszeit des Heizausgangs 1 ]0.1+130.0 (s) 20.0 C-0
64 | PrAt | Leistungsverhiltnis zwischender | 2 |0.01 +99.99 1.00 A-34
Heizfunktion und der
kéltetechnischen Funktion
65 | c.Act | Verbraucher des Kiithlausgangs 0 | SSr = Steuerung eines Statikrelais (SSR) SSr A-35

(C.rEG)

rELY = relais




Para Anz.
n° Beschreibung Dec | M6gliche Werte Default B
meter €g-
Niveau
SLou = langsame Verbraucher
66 | tcrc Zykluszeit des Kiihlausgangs 1 ]0.1.+.130.0 (s) 20.0 C-0
Dieser Parameter wird nur dann
angezeigt, wenn eine Regelung mit
doppelter Wirkung gewahlt wurde
(H/C) Typ PID
67| rS Manueller Reset (Vorbelastung 1 |-100.0 = 100.0 (%) 0.0 C-0
des Integrals)
68 | od Einschaltverzégerung 2 ]0.00 (oFF) +99.59 (hh.mm) oFF C-0
69 | St.P | Hochste Ausgangsleistung beim 0 [-100 =100 (%) 0 C-0
Soft Start
70| SSt Zeit der Soft Start Funktion 2 10.00 (oFF) +8.00 (inF) (hh.mm) oFF C-0
71| SStH | Abschaltgrenzwert der Soft Start dP [-1999 + 9999 (T.M.) 9999 C-0
Funktion
Gruppe SP (Parameter des Sollwertes)
Para Anz.
n° Beschreibung Dec | Mogliche Werte Default
meter Beg.
Niveau
72 |nSP Nummer des verwendeten 0 |1=+4 1 A-38
Sollwertes
73 |SPLL |Tiefster Sollwert dP [-1999 + SPHL -1999 A-39
74 | SPHL | Hoéchster Sollwert dP | SPLL + 9999 9999 A-40
75 |SP1 Sollwert 1 dP | SPLL + SPLH 0 O-41
76 |SP2 Sollwert 2 dP | SPLL + SPLH 0 0-42
77 |SP3 Sollwert 3 dP | SPLL + SPLH 0 0-43
78 |SP4 Sollwert 4 dP SPLL + SPLH 0 0-44
79 | SPAt Annwahl des aktiven Sollwertes 0 1(SP1)+nSP 1 0-45
80 |SP.rt Art des libertragenen Sollwertes 0 rSP = als Sollwert verwendet trin C-0
trin = dieser Wert wird zum
angewahlten lokalen Sollwert
hinzuaddiert
PFrr — nrnzantinialar Qnlhaart Aac




Anz.

Para
n° Beschreibung Dec | Mogliche Werte Default B
meter €g-
Niveau
Eingangsbereichs
81 | SP.Lr | Anwahl eines lokalen oder 0 0 = Loc = lokalen Loc C-0
tibertragenen Sollwertes
1 =rEn = Ubertragenen
82 |SP.u Veranderungsgeschwindigkeit bei | 2 0.01 +100.00 ( inF) inF C-0
Sollwertanstieg (Anstiegsrampe) Einheiten/min
83 |SP.d Veranderungsgeschwindigkeit bei | 2 0.01 +100.00 ( inF) inF C-0
Sollwertabstieg (Abstiegsrampe) Einheiten/min
Gruppe Tin (Parameter der Schaltuhr )
Para Anz.
n° Beschreibung Dec | Mogliche Werte Default
meter Beg.
Niveau
84 |tr.F Funktion der unabhéngigen 0 [ nonE = Nicht verwendete nonkE A-62
Schaltuhr Schaltuhr
Bei Eingabe von ti.F = OFF werden i.d.A = Einschaltverzdgerung
alle anderen Parameter
ausgeblendet i.uP.d = Startverzégerung
i.d.d = Ausschaltverzégerung
i.P.L = Pause — Betrieb mit Start
in OFF
i.L.P = Pause — Betrieb mit Start
in ON
85 |tru Technische ZeitmaBeinheit 0 | hh.nn = Stunden und Minuten nn.SS A-63
nn.SS = Minuten und Sekunden
SSS.d = Sekunden und
Zehntelsekunden
86 |tr.t1 Zeit 1 2 ]00.01 +99.59wenntru<2 1.00 A-647
1 000.1 +995.9 wenn tr.u=2
87 |tr.i2 Zeit 2 2 Jwenntru<2: 1.00 A-65

00.00 (oFF) +99.59 (inF)
wenn tr.u = 2:

000.0 (oFF) 2995.9 (inF)




Anz.

Para
n° Beschreibung Dec | Mogliche Werte Default
Beg.
meter :
Niveau
88 |tr.St Schaltuhrzustand 0 | - run = Schaltuhr in Betrieb rES C-0
- HoLd = Schaltuhr in Hold
- rES = Schaltuhr steht (Reset)
Gruppe PrG (Parameter des Programmierers)
Para Sz
n° Beschreibung Dec | Mogliche Werte Default
Beg.
meter :
Niveau
89 |Pr.F Verhalten des Programms bei 0 [ nonE = Nicht verwendetes nonkE A-67
Einschaltung Programm
S.uP.d = Start bei Einschaltung
mit erster Stufe in
Standby
S.uP.S = Start bei Einschaltung
u.diG = Start bei Erkennung
eines RUN Befehls
u.dG.d = Angesteuerter Start als
erster Schritt im
Standby-Modus
90 |[Pru Technische MaBeinheiten der 2 | hh.nn = Stunden und Minuten hh.nn A-68
Pausenzeiten
nn.SS = Minuten und Sekunden
91 |PrE Verhalten des Geréates bei 0 | cnt=fahrt fort (das Gerat SPAt A-71
Programmende verwendet den
Sollwert der letzten
Pausenzeit weiter,
bis ein Reset- oder
ein neuer Run-
Befehl erteilt wird).
SPAt = geht Gber den Parameter
[79] SPAt zum
angewahlten
Sollwert Uber.
St.bY = Geht in den Standby-
Modus Uber
92 | Pr.Et Anzeigezeit Programmende 2 10.00 (oFF) + 100.00 (inF) oFF A-72
Minuten und Sekunden
93 | Pr.S1 Sollwert der ersten Pausenzeit dP | SPLL-1(oFF) + SPHL 0 A-73




Anz.

Para
n° Beschreibung Dec | Mogliche Werte Default B
meter €g-
Niveau
94 |Pr.G1 |Gradient der ersten Rampe 1 0.1 bis 1000.0 (inF= inF A-74
Stufeniibergang T.M./Min)
95 | Pr.td Erste Pausenzeit 2 ]0.00+99.59 0.10 A-75
96 | Pr.b1 Wait Fenster der ersten dP | 0 (oFF) +9999 (T.M.) oFF A-76
Pausenzeit
97 | Pr.E1 Ereignisse der ersten Gruppe 2 ]00.00 +11.11 00.00 C-0
98 | Pr.S2 | Sollwert der zweiten Pausenzeit dP | SPLL-1(oFF) + SPHL 0 A-78
99 |Pr.G2 |Gradient der zweiten Rampe 1 0.1 2 1000.0 (inF= inF A-79
Stufenlibergang T.M./Min)
100 | Pr.t2 Zweite Pausenzeit 2 ]0.00 +99.59 0.10 A-80
101 | Pr.b2 Wait Fenster der zweiten dP | 0 (oFF) +9999 (T.M.) oFF A-81
Pausenzeit
102 | Pr.E2 | Ereignisse der zweiten Gruppe 2. [00.00 =11.11 00.00 C-0
103 | Pr.S3 | Sollwert der dritten Pausenzeit dP | SPLL-1(oFF) + SPHL 0 A-83
104 | Pr.G3 | Gradient der dritten Pausenzeit 1 0.1 2 1000.0 (inF= inF A-84
Stufenlibergang T.M./Min)
105 | Pr.t3 Dritte Pausenzeit 2 ]0.00+99.59 0.10 A-85
106 | Pr.b3 Wait Fenster der dritten dP | 0 (oFF) +9999 (T.M.) oFF A-86
Pausenzeit
107 | Pr.E3 | Ereignisse der dritten Gruppe 0 ]00.00+11.11 00.00 C-0
108 | Pr.S4 | Sollwert der vierten Pausenzeit dP | SPLL-1(oFF) + SPHL 0 A-88
109 | Pr.G4 | Gradient der vierten Rampe 1 0.1 2 1000.0 (inF= inF A-89
Stufenlibergang T.M./Min)
110 | Pr.t4 Vierte Pausenzeit 2 ]0.00 +99.59 0.10 A-90
111 | Pr.b4 Wait Fenster der vierten dP | 0 (oFF) +9999 (T.M.) oFF A-91
Pausenzeit
112 | Pr.E4 | Ereignisse der vierten Gruppe 0 [00.00+11.11 00.00 C-0
113 | Pr.St Programmzustand 0 |- run=Programm run rES C-0

- HoLd = Programm hold

- rES = Programm reset




Gru

pe Pan (Parameter der Benutzeroberflache)

Para Sz
n° Beschreibung Dec | Mogliche Werte Default
Beg.
meter :
Niveau
114 | PAS2 | Passwort Ebene 2 0 |0 (oFF) =999 20 A-93
115 | PAS3 | Passwort Ebene 3 0 [1+999 30 C-0
116 | uSrb | Funktion der Taste U 0 | nonE = Keine Funktion nonkE A-94
tunE = Aktivierung des Autotuning/Selftuning
oPLo = Manueller Betrieb
AAc = Alarmreset
ASi = Alarmquittierung (acknowledged)
chSP = Sequentielle Sollwertanwahl
St.by = Standby-Modus
Str.t = Run/hold/reset der Schaltuhr
P.run = Run des Programms
P.rES = Reset des Programms
P.r.H.r = Run/hold/reset des Programms
117 | diSP | Display 0 | nonE = Standarddisplay nonkE A-95

Pou = Ausgangsleistung
SPF = Endsollwert

SPo = operativer Sollwert
AL1 = Alarmgrenzwert 1
AL2 = Alarmgrenzwert 2
AL3 = Alarmgrenzwert 3

Pr.tu = Vorwarts laufende Zeitschaltung bei
gegenwartiger Programmpause

Pr.td = Rickwarts laufende Zeitschaltung
bei gegenwartiger Programmpause

P.t.tu = Vorwarts laufende
Gesamtzeitschaltung des
Programms

P.t.td = Rickwarts laufende
Gesamtzeitschaltung des
Programms




Para Anz.
n° Beschreibung Dec | Mogliche Werte Default B
meter €g-
Niveau
ti.uP = Vorwarts laufende Zeitschaltung der
Schaltuhr
ti.du = Ruckwarts laufende Zeitschaltung
der Schaltuhr
PErc = Prozentwert der Ausgangsleistung
wahrend des Soft-Starts (ist
die Soft-Start-Zeit ,inF“, dann
ist die Leistungsbegrenzung
aktiviert und funktioniert auch
bei der EIN-/AUS-Regelung).
118 | AdE | Vorhalte-Bargraph dP |0 (oFF) +9999 2 A-96
119 | FiLd | Filter am angezeigten Wert 1 |0.0(oFF) +20.0 oFF C-0
Dies ist ein "Bandfilter", der mit
dem Sollwert verbunden ist; er
bezieht sich lediglich auf die
Anzeige und hat keine Auswirkung
auf die weiteren Geratefunktionen
(Steuerung, Alarme, usw.).
120 | dSPu | Geratezustand bei Einschaltung | 0 | AS.Pr = Einschaltung wie bei Ausschaltung | AS.Pr C-0
Auto = Einschaltung im Automatikbetrieb
oP.0 = Einschaltung im manuellen Betrieb
(OPLO) und Leistung = Null
St.bY = Einschaltung immer im Standby-
Modus
121 | oPr.E | Aktivierung der Betriebsarten 0 | ALL = Alle Betriebsarten ALL C-0
Au.oP = Automatikbetrieb und manueller
Betrieb
Au.Sb = Automatikbetrieb und Stanby-
Modus
122 [ oPEr | Anwahl der Betriebsart 0 | Auto = Automatikbetrieb Auto O-1
oPLo = manueller Betrieb
St.bY = Standby-Modus
Gruppe Ser (Parameter der seriellen Schnittstelle)
Para Anz.
n° Beschreibung Dec | Mogliche Werte Default
Beg.
meter :
Niveau




Anz.

Para
n° Beschreibung Dec | Mogliche Werte Default B
meter €g-
Niveau
123 | Add Gerateadresse 0 |0 (oFF) +254 1 C-0
124 | bAud Baud rate 0 |1200 9600 C-0
2400
9600
19.2
38.4
125 | trSP Anwahl der tibertragenen Variable 0 | nonE = Ubertragung nicht nonkE C-0
(Master) verwendet
rSP = Sollwert
PErc = (Prozentualwert)
Gruppe con (Verbrauchsparameter) Wattmeter
Para Anz.
n° Beschreibung Dec | Mégliche Werte Default
meter Beg.
Niveau
126 | co.ty Messart 0 | oFF = Nicht verwendet nonkE A-97
1 = Augenblickliche Leistung (kW)
2 = Anschlusswert (kW/h)
3 = Wahrend des Programmablaufs
verbrauchte Energie
4 = Gesamtzeit in Stunden
5 = Gesamtzeit in Tagen
127 | UoLt Nennspannung der Last 0 |1+999 (Volt) 230 A-98
128 | cur Nennstrom der Last 0 |1+999 (A) 10 A-99
129 | h.Job | Wartungsintervall 0 |O(oFF)+9999 oFF A-100

Gruppe CAL (Parameter der Benutzerkalibrierung)




Anz.

Para
n° Beschreibung Dec | Mogliche Werte Default B
meter €g-
Niveau
130 | AL.P | Unterer Kalibrierpunkt dP [-1999 + AH.P-10 (T.M.) 0 A-9
131 |A.L.o Offset am unteren Kalibrierpunkt dP | -300 =300 (T.M.) 0 A-10
132 | A.H.P | Oberer Kalibrierpunkt dP | A.L.P +10 +9999 (T.M.) 9999 A-11
133 | A.H.o | Offset am oberen Kalibrierpunkt dP |-300 + 300 (T.M.) 0 A-12




